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JX

Kompaktni a kompletni

Model: JX

200 V Trida trifazovy vstup 0,2 az 7,5kW
200 V Trida jednofazovy vstup 0,2 az 2,2kW
400 V Trida trifazovy vstup 0,4 az 7,5kW

UZIVATELSKY MANUAL







Uvod

Uvod

Dékujeme za vybrani ménice JX pro vSeobecné Ucely. Tento uzivatelsky manual (dale jen "tento
manual") popisuje zpUsob nastaveni potfebnych parametr(i pro instalaci/zapojeni a provoz modelu
JX, jakoz i FeSeni problému a zpUsobl kontroly.

# Tento manual by mél byt dodan skute¢nému kone¢nému uzivateli vyrobku.
# Po precteni tohoto manualu, jej ulozte po ruce pro budouci pouziti.
# Tento manual popisuje specifiakce a funkce vyrobku jakoz i jejich vzajemny vztah. Méli byste
predpokladat, ze pokud v tomto manualu neni néco popsano, pak to neni mozné.
& Urceno étenarim
Tento manual je ur€en pro:
Tém, kdo maji znalosti elektrickych systému (kvalifikovany elektroinzenyr nebo ekvivalentni), a také
tém, kdo je maji na starosti:
+ Zavedeni fidicich zafizeni
* Projektovani fidiciho systému
* Instalaci a/nebo pfipojeni fidicich zafizeni
* Sprava provozu



Ctéte a pochopte tento manual

Ctéte a pochopte tento manual

Prosim pfectéte si a pochopte tento manual pfed pouzitim vyrobku. Prosim kontaktujte obchodniho zastupce
OMRON pokud méate né&jaké dotazy nebo pfipominky.

Zaruky a omezeni odpovédnosti

ZARUKA

OMRON poskytuje vyhradni zaruku, Ze vyrobky jsou bez vad materialu a zpracovani po dobu jednoho
roku (nebo jinou dobu, pokud je specifikovana) od data prodeje spoleénosti OMRON.

OMRON NEPOSKYTUJE ZADNOU ZARUKU NEBO STAV, VYJADRENE NEBO NEVYSLOVENE,
TYKAJICi SE DODRZENI, PRODEJNOSTI, NEBO VHODNOSTI POUZITi VYROBKU. KUPUJICi NEBO
UZIVATEL BERE NA VEDOMI ZE KUPUJICi NEBO UZIVATEL SAM ROZHODL ZE VYROBKY BUDOU
NALEZITE SPLNOVAT POZADAVKY PRO JEJICH ZAMYSLENE URCENI. OMRON ODMITA JAKEKOLI
JINE ZARUKY, VYJADRENE NEBO NEVYSLOVENE.

OMEZENi ODPOVEDNOSTI

OMRON NEBUDE ODPOVEDNY ZA SPECIALNI, NEPRIME CI NASLEDNE SKODY, ZTRATY ZISKU
NEBO OBCHODNI ZTRATY VE SPOJENI S VYROBKY, A'T JE TAKOVY NAROK NA ZAKLADE
SMLOUVY, ZARUKy, NEDBALOSTI NEBO PLNE ODPOVEDNOSTI.

V Zadném pfipadé odpovédnost za Skody neprekro¢i individualni ceny vyrobkli OMRON, pro néz je
pozadovana zodpovédnost.

V ZADNEM PRIPADE NENi OMRON ZODPOVEDNY ZA OPRAVY NEBO JINE POHLEDAVKY V
SOUVISLOSTI S VYROBKY DOKUD ANALYZA OMRONU NEPOTVRDI ZE S PRODUKTY BYLY
RADNE MANIPULOVANY, SKLADOVANY, INSTALOVANY A UDRZOVANY A NEVZTAHUJE SE NA
KONTAMINACI, ZNEUZITi, NEVHODNEMU POUZITi NEBO OPRAVE.
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Okolnosti aplikace

VHODNOST POUZITI

OMRON nenese zodpovédnost za shodu s jakymikoliv standardy, nafizenimi nebo smérnicemi které jsou
aplikovany na kombinace vyrobk( v aplikaci zakaznika nebo pfi pouziti vyrobku.

Na zadost zakaznika, poskytne OMRON platné certifikacni dokumenty tfetich stran pro uréeni jmenovitych
hodnot a omezeni pouziti aplikované na vyrobek. Tato samotna informace nepostacuje k uplnému
stanoveni vhodnosti vyrobkl v kombinaci s kone¢nym vyrobkem, strojem, systémem nebo jinou aplikaci
nebo pouziti.

Nize jsou uvedeny nékteré priklady aplikaci, pro které musi byt vénovana zvlastni pozornost. Toto neni
vyCerpavajici seznam v8ech moznych vyuziti produktl, a ani to neznamena, Ze uvedena pouZiti jsou pro
vyrobky vhodna:

* Venkovni pouziti, pfi pouziti s pfipadnym vystavenim chemické kontaminace nebo elektrickym ruSenim, nebo
podminky nebo pouziti, které nejsou popsany v tomto manualu.

» Systémy Fizeni jaderné energie, spalovaci systémy, kolejové systémy, letecké systémy, zdravotni
zafizeni, zabavni stroje, vozidla, bezpecnostni zafizeni, a zafizeni, na ktera se vztahuji zvlastni
pramyslova nebo vladni nafizeni.

« Systémy, stroje a zafizeni, ktera by mohla predstavovat ohroZeni Zivota nebo majetku.
Seznamte se a splite vSechny zakazy pouziti aplikované na vyrobky.

NIKDY NEPOUZIVEJTE VYROBEK PRO APLIKACE, KTERE MOHOU ZPUSOBIT SKODU NA ZDRAVI
NEBO MAJETKU BEZ UJISTENI, ZE SYSTEM JAKO CELEK, BYL NAVRZEN PRO ELIMINACI
TECHTO RIZIK, A ZE VYROBKY OMRON JSOU V ROZSAHU JMENOVITYCH HODNOT A JSOU
INSTALOVANY V ZAMYSLENEM VYUZITI V RAMCI CELKOVEHO ZARIZENIi NEBO SYSTEMU.

PROGRAMOVATELNE VYROBKY

OMRON nebude odpovédny za programovani programovatelnych vyrobku uzivatelem nebo za jeho dusledky.
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Vylou€eni odpovédnosti

ZMENY VE SPECIFIKACICH

Specifikace vyrobku a pfislu§enstvi mohou byt kdykoli zménény z dlivodu zlep$eni &i jinych.

Je nasi praxi zména cCisla modeld, pokud je provedena zména funkénosti nebo jmenovitych hodnot,
nebo kdyz dojde k vyznamné konstrukéni zméné. Nékteré specifikace vyrobkl vSak mohou byt zménény
bez pfedchoziho upozornéni. Pfi pochybnostech a na Vasi zadost mohou byt pfifazena pevna specialni
¢isla modell nebo stanoveny hlavni pozadavky pro Vasi aplikaci. Prosim poradte se s obchodnim
zastupcem OMRON kdykoliv pro potvrzeni aktualnich specifikaci dodanych vyrobki.

ROZMERY A HMOTNOSTI

Rozméry a hmotnosti jsou jmenovité a nemohou byt pouzity pro vyrobni Gc€ely, i kdyzZ jsou uvedeny
tolerance.

UDAJE O VYKONNOSTI

Udaje o vykonnosti uvedené v tomto manualu jsou poskytovana jako priivodce pro uZivatele pii uréovani
vhodnosti a nepredstavuji zaruku. To mlze predstavovat vysledek testd spole¢nosti OMRON a uzivatel
je musi uvést v soulad se skuteCnymi poZadavky na pouZiti. Skute€ny vykon je pfedmétem zaruky a
omezeni odpovédnosti OMRON.

CHYBY A OPOMENUTI

Informace v tomto manualu byly peclivé kontrolovany a jsou pokladany za pfesné, ale neni prebirana
zodpovédnost za administrativni, typografické ¢€i korekturni chyby ¢i opomenuti.




Bezpecnostni opatfeni

Bezpecnostni opatreni

Indikace a vyznam bezpeénostnich informaci
V tomto manualu jsou nasledujici varovani a signaliza¢ni slova pouzita pro poskytnuti informaci
k zajidténi bezpeéného uZiti ménice JX.
Zde poskytnuté informace jsou zasadni pro bezpec¢nost. Striktné dodrzujte stanovena bezpecnostni
opatfeni.

Vyznam slov signaliza€nich slov

Indikuje bezprostfedni nebezbecnou situaci, ktera, pokud neni

”y V4
VAROVANI zabezbedena, ma za nasledek vazna zranéni nebo dokonce smrt.
Pfipadné muze zpUsobit poskozeni majetku.

Indikuje potencionalné nebezpecénou situaci, ktera, pokud neni

Y 4
AVYSTRAHA zabezbecena, mlize mit za nasledek malé nebo stfedni zranéni

nebo poskozeni majetku.

Symboly upozornéni v tomto dokumentu

/\ VAROVANI

Vypnéte napajeni a provedte spravné zapojeni. Nespravné provedeni mize mit za nasledek
vazné zranéni zplsobené elektrickym proudem.

Zapojeni musi byt provedeno pouze kvalifikovanou osobou. Nespravné provedeni mize mit
za nasledek vazné zranéni zplisobené elektrickym proudem.

Ujistéte se, Ze je jednotka uzemnéna. Nespravné provedeni mize mit za nasledek vazné zranéni
zpUsobené elektrickym proudem nebo pozar.
(tfida 200V : uzemnéni typu D, tfida 400V : uzemnéni typu C)

Neodstrariujte Eelni kryt pokud je zapnuto napajeni a 5 minut po vypnuti napajeni. Tato akce
muze mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

Neobsluhujte digitalni operator nebo pfepinae s mokryma rukama. Tato akce mize mit
za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

Kontrola ménice musi byt provadéna po vypnuti napajeni. Nespravné provedeni mize mit
za nasledek vazné zranéni zplsobené elektrickym proudem.
Hlavni napajeni neni nutné vypinat pokud je aktivovana funkce bezpec¢nostniho zastaveni.

Neménte zapojeni, nepfepinejte rezim (S7, S8), volitelna zafizeni nebo nevyméniujte ventilatory
pokud je pfipojeno napajeni.
Tato akce mUlze mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.
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Bezpecnostni opatfeni

VYSTRAHA

Nepfipojujte rezistor na svorky (+1, P/+2, N/) pfimo.
Tato akce bude mit za nasledek ¢astecné vzplanuti, vytvoreni tepla nebo poSkozeni jednotky.

Nainstalujte zafizeni pro zastaveni pro zajisténi bezpeénosti. Neprovedeni mize mit za nasledek
lehké zranéni. (PFidrzna brzda neni zafizeni pro zastaveni navrzené pro zajisténi bezpecnosti.)

Ujistéte se, Ze je pouzit specifikovany typ brzdného rezistoru/Regeneracni brzdna jednotka.

V pfipadé brzdného rezistoru instalujte tepelné relé, které bude monitorovat teplotu rezistoru.
Neprovedeni mize mit za nasledek shofeni v dlsledku vytvofeni tepla brzdnym
rezistorem/Regeneracéni brzdna jednotka. Nastavte sekvenci, ktera umozni vypnuti napajeni
méni¢e pokud bude detekovano nezvyklé prehfati na brzdném rezistoru/regeneracni brzdné
jednotce.

V ménici jsou pouzity soucasti s vysokym napétim, které, pokud budou zkratovany, mohou
zapfic€init zni€eni sebe nebo jiného majetku. Umistéte kryty na volna mista nebo udélejte jina
opatfeni pro zajisténi, ze zadny kovovy pfedmét jako napfiklad Spony nespadnou dovnitf pfi
instalaci nebo zapojovani.

Nedotykejte se chladice ménice, brzdnych rezistorli a motoru, které jsou velmi horké po dobu
napajeni a néjakou dobu po vypnuti napajeni. Tato akce miize mit za nasledek spaleni.

Provedte bezpecnostni opatfeni jako napfiklad nasazeni jistice (MCCB), ktery bude vyhovovat
kapacité ménice na strané napajeni. Neprovedeni mize mit za nasledek poskozeni majetku
zpUsobené zkratem zatéze.

Nerozebirejte, neopravujte nebo neménte vyrobek.
Tato akce mUze mit za nasledek vazné zranéni.
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UL Vystrahy, varovani a instrukce

Varovani a instrukce v této ¢asti shrnuji nezbytné postupy k zajisténi souladu instalace se smérnicemi Underwriters
Laboratories.

Pouziti 60/75°C Pouze vodi¢e Cu nebo ekvivalent. Pro modely JX-AB007, -AB015, -AB022,
-A2015,-A2022,-A2037,-A2055,-A2075

Pouziti 75°C Pouze vodi¢e Cu nebo ekvivalent. Pro modely JX-AB002,-AB004,-A2002,-A2004,
-A2007, -A4022, -A4037, -A4055, -A4075

pouziti 60°C Pouze vodi¢e Cu nebo ekvivalent. Pro modely JX-A4004,-A4007 a -A4015

“Zafizeni otevieného typu”

“Nevhodné pro pouZiti v okruhu schopného dodat vice nez 100krms ampér symetrickych,
maximalné 240 V pokud je tfida ochrany pojistkami tfidy CC, G, J nebo R jisticem, ktery nema
proud pferuSeni mensi nez 100.000 rms ampér symetrickych, maximalné 240 V”. Pro jednofazové
a tfifazové modely 200V.
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Bezpeclnostni opatfeni

“Nevhodné pro pouZiti v okruhu schopného dodat vice nez 100krms ampér symetrickych,
maximalné 480V pokud je tfida ochrany pojistkami tfidy CC, G, J nebo R jisti¢em, ktery nema
proud pferuseni mensi nez 100.000 rms ampér symetrickych, maximalné 480V”. Pro modely 400V

“Instalujte zafizeni do prostiedi 2.stupné znecisténi”.

“Maximalni teplota okolniho vzduchu 50°C” nebo ekvivalentni

“Vystraha -Nebezpeci elektrické rany €as vybiti kondenzatoru je pfinejmensim 5 minut.”

“Polovodi¢ovou ochranou motoru proti pretizeni je vybaven kazdy model”.

> B> B>B P>

“Integrovana polovodi¢ova ochrana proti zkratu neni vybavena sekéni ochranou okruhu. Sekéni
ochrana okruhu musi byt zajisténa v souladu s narodnimi smérnicemi pro elektroinstalace a
dalSimi mistnimi zakony nebo ekvivalenty.




Opatreni pro bezpecné uziti
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Opatreni pro bezpecneé uziti

Instalace a skladovani
Neskladujte vyrobek nebo nepouzivejte na nasledujich mistech:

*Umisténi vystavené pfimému slunecnimu svétlu.

*Umisténi vystavené teploté okoli, ktera prekracuje specifikace.
*Umisténi vystavené vihkosti okoli, ktera prekracuje specifikace.
*Umisténi vystavené kondenzaci vlivem zmén teploty.

*Umisténi vystavené korozivnim nebo hoflavym plynim.

*Umisténi vystavené ohrozeni hofenim.

*Umisténi vystavené prachu (zvlasté Zeleznému prachu) nebo solim.
*Umisténi vystavené ohroZeni vodou, olejem nebo chemikaliemi.
*Umisténi vystavené naraztim nebo vibracim.

Preprava, instalace a zapojeni

S vyrobkem nehazejte nebo jej nevystavuijte silnym naraziim. Tato akce mlze mit za nasledek poskozeni
dild nebo selhavani.
*Nedrzte za pfedni kryt, ale b&€hem pfepravy drzte za chladic.
*Nepfipojujte napajeni AC napétim na vstupni/vystupni fidici svorky. Tato akce mlze mit za nasledek
poSkozeni vyrobku.
*Ujistéte se, ze Srouby na svorkovnici jsou bezpec&né dotazeny. Elektroinstalace musi byt provedena po
instalaci téla ménice.
*Nepfipojujte jinou zatéz nez tfifazovy indukéni motor na vystupni svorky U, V a W.
*Pfijméte dostatecna opatieni stinéni pfi pouziti vyrobku v nasledujicich mistech.
Neprovedeni miize mit za nasledek poskozeni vyrobku.
Umisténi vystavené statické elektfiné nebo jiné formé ruseni.
Umisténi vystavené silnému magnetickému poli.
Umisténi blizko silovych vodi¢u.

Provoz a sefizeni

*Ujistéte se a ovérte povoleny rozsah motor( a stroju pred provozem, protoZe rychlost ménice muze byt
snadno zménéna z nizké na vysokou.
*Pokud je nutné, opatfete samostatnou pfidrznou brzdou.

Udrzba a kontrola
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*Ujistéte se a ovérte bezpecnost pred provedenim udrzby, kontroly nebo vyménou dild.



Opatfeni pro spravné pouziti

Opatreni pro spravné pouziti

Instalace

*Namontujte vyrobek svisle na plochu nebo na DIN listu (volitelné) s delSi stranou vyrobku svisle. Material
plochy musi byt nehoflavy jako tfeba kovova deska.

Hlavni napajeci okruh

*Potvrdte, Zze jmenovité vstupni napéti ménice je stejné jako stfidavé napajeci napéti.

Chyba funkce opakovani

*Pokud pouzivate funkci opakovani po poruse, nepfiblizujte se pfili$ ke stroji, protoZe stroj mize neo¢ekavané
spustit pokud bude zastaven alarm.

«Ujistéte se a ovérte, Ze je signal CHOD vypnut pred resetem alarmu, protozZe se stroj miize neocekavané
spustit.

Funkce non stop pfri kratkodobém vypadku napajeni
*Nepfiblizujte se pfili§ ke stroji pokud je vybran restart ve funkci nonstop pfi kratkodobém vypadku
napajeni (b050), protoZe se stroj mize neocekavané spustit po zapnuti napajeni.
Povel zastaveni €innosti

*Dodejte samostatné tlacitko nouzového zastaveni protoze STOP tlacitko na digitalnim operatoru je funkéni
pouze tehdy, pokud je povoleno v nastaveni.
*Pokud kontrolujete signal béhem pfivedeni napajeni a napéti je chybné aplikovano na vstupni fidici svorky,
motor se muze neoCekavané spustit. Ujistéte se a ovérte bezpecnost pied kontrolou signélu.
Likvidace vyrobku

*Pokud likvidujete vyrobek, tak v souladu s mistnimi pravidly a pfedpisy.
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Opatieni pro spravné pouziti

Stitky varovani

Stitky varovani jsou umistény na ménigi, jak je zobrazeno na nasledujicim obrazku.

Ujistete se, Ze postupujete podle pokynd.

Popis varovani

12
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HAZARD OF PERSONAL INJURY OR ELECTRICAL SHOCK
+Read the manual carefully before
installation and follow the instructions
*Do not open the cover while power is
applied or for 5 minutes after power
has been removed

*Be sure to connect the grounding
terminal to earth ground

*Be sure to install the inverter on flame-
resistant material such as a steel plate
1. BEOBENHY.
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Kontrola pfed rozbalenim

Kontrola pred rozbalenim

Kontrola vyrobku

Po dodani se ujistéte, Ze jste skutecné dostali modelovy produkt ménice JX, ktery jste objednali.
Pokud naleznete néjaké nesrovnalosti na vyrobku, ihned kontaktujte svého nejblizS§iho mistniho
obchodniho zastupce nebo prodejni kancelai OMRON.

Kontrola stitku

Model ménice ————— | [Type name : JX-A4040-EF |

INVERTER

Specifikace vstupy ——————|  MECHEL-4.0

Specifikace vystupy ——

Kontrola modelu
J X -A I?3 02-EF

L‘l F: Vestavény EMC filtr
E: Evropsky standard
L Maximalné pouzitelny vykon motoru

002 | 0,2 kW

004 | 0,4 kW

007 | 0,75 kW

015 | 1,5kW

022 | 2,2 kW

037 | 3,7 kW

040 | 4,0 kW

055 | 5,5 kW

075 | 7,5 kW

Trida napéti
2 3 fazové 200 V AC(trida 200 V)
B 1 fazové 200 V AC(tfida 200 V)
4 3 fazové 400 V AC(tfida 400V)

Stupen kryti

Montaz do panelu ( min. IP10) nebo

A
modely pro montéz do rozvadéce

Kontrola prislusenstvi
VsSimnéte si, Ze tento manual je pouze pro doplriky, které jsou soucasti
modelu JX. Montazni Srouby a jiné nezbytné soucasti musi byt dodany
uzivatelem.



Historie revizi

Historie revizi

Kéd revize manualu je jako posledni €ast katalogového €isla manualu, které je

umisténo vlevo dole na predni a zadni strané.

Kat. &. 1558-E2-02

f— Koéd revize

Kéd revize

Datum revize

Zmeény a revidované stranky

02

fijen 2009

Prvni tisk
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O tomto manualu

O tomto manualu

Tento uZivatelsky manual je sestaven do kapitol pro pohodli uzivatele nasledovné.
Pochopeni nasledujici konfigurace usnadriuje efektivnéjsi pouziti vyrobku.

Prehled

Kapitola 1 Prehled

Popisuje vlastnosti a nazvy dild.

Kapitola 2 Vzhled

Popisuje vnéjsi rozméry, instalaéni rozméry, vzhled perifernich
zafizeni/vybér instrukci a dalsi udaje nezbytné pro projekt.

Kapitola 3 Provoz

Popisuje nazvy ¢asti, provoz ménice, véetné pouziti tlacitek
na digitalnim operatoru a funkce zobrazovani.

Kapitola 4 Funkce

Popisuje funkce ménice.

Kapitola 5 Cinnost Gdrzby

Popisuje pfi¢iny a mozné napravy v pfipadé poruchy ménice, véetné
feSeni moznych problém (feSeni problém).

Kapitola 6 Kontrola a udrzba

Popisuje polozky pro pravidelnou kontrolu a/nebo udrzbu ménice.

Kapitola 7 Specifikace

Popisuje specifikace ménice, jakoz i specifikace a rozméry
perifernich zafizeni.

Dodatek

Popisuje shrnuti nastaveni parametrd jako odkaz pro uzivatele, ktefi
pouzivaji tento méni¢ a pochopeni funkci.
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1-1 Funkce

n 1-1 Funkce

Prehled

JX Modely ménicu

Jmenovity napéti Stuper kryti Max, pouzitelny vykon motoru Model

0,2 kW JX-A2002
0,4 kW JX-A2004
0,75 kW JX-A2007
1,5 kW JX-A2015

3-faze 200 V AC
2,2 kW JX-A2022
3,7 kW JX-A2037
5,5 kW JX-A2055
7,5 kW JX-A2075
0,4 kW JX-A4004
0,75 kW JX-A4007

IP20

1,5 kW JX-A4015

3-faze 400 V AC 2,2 kW JX-A4022
4,0 kW JX-A4040
5,5 kW JX-A4055
7,5 kW JX-A4075
0,2 kW JX-AB002
0,4 kW JX-AB004

1-faze 200 V AC 0,75 kw JX-AB00O7
1,5 kW JX-AB015
2,2 kW JX-AB022

Mezinarodni standardy modell (Smérnice EC a smérnice UL/cUL)

Méni¢ JX splfiuje standardni pozadavky smérnic EC a UL/cUL pro celosvétové pouziti.

Klasifikace

Aplikovatelny standard

Smérnice EC

Smérnice EMC

EN61800-3: 2004

Smeérnice nizkého napéti

EN61800-5-1: 2003

Smérnice UL/cUL

uL508C

20




1-1 Funkce

Kompaktni zjednoduseny ménic pro zakaznické prostredi a pozadované
aplikace

Jednoduché zapojeni a snadna instalace

Hlavni okruh se zapojuje pomoci hornich/spodnich vodi¢d. Kromé toho, montaz ménicu vedle sebe
a vestavéna tlumivka nulové faze pfispivaji k Uspofe mista v ovladacim panelu.

Velky rozsah kapacit a napajeni

| pfes svou kompaktni velikost, poskytuje méni¢ JX velky rozsah kapacit od 0,2 do 7,5kW. Kromé toho
jsou trifazové 200V, tfifazové 400V, a jednofazové / tfifazové 200V béznych typu vyrobeny pro spinéni
podminek napajeni pro pouziti mimo Japonsko.

PID Funkce

Jsou vybaveny funkci PID pro snadnéjsi fizeni ventilatorl a ¢erpadel. To pomaha pfi fizeni pratoku
vzduchu a tlaku.

Funkce nouzového zastaveni
Prepnuti jednoucelového piepinace (S8) méni nastaveni multifunkéniho vstupu (vstup 3) na
vstup bezpecénostniho vypnuti. MizZete pfimo vypnout vykonovy fidici modul motoru bez obsluzného
softwaru.

Soulad se smérnicemi
Rada JX je v souladu se smérnicemi CE a UL/cUL.

Smeérnice RoHS
Standardni modely jsou v souladu s nafizenimi smérnice RoHS.

Potla¢eni Sumu a vyssich harmonickych
Trifazové modely obsahuiji tlumivku s nulovou fazi (filtr radiového Sumu) jako standardni
specifikaci.
Pro jedno/tfifazové bézné typy jsou dostupna pfisluSenstvi pro dalsi potlaceni.
Pokud je pfidana volitelna DC tlumivka, fada JX bude splhovat pozadavky stanovené ministerstvem
zivotniho prostredi, infrastruktury, dopravy a cestovniho ruchu Japonska.

Moznost vybéru I/O signalu
Série JX ma moznost rdznych 1/O signalli pro Siroké pouziti v aplikacich.
*Vstup analogového napéti: 0 az 10 V
*Vstup analogového proudu: 4 az 20 mA

21

pajyaid



Prehled

1-2 Vzhled a nazvy soucasti

1-2 Vzhled a nazvy soucasti

Horni kryt

/— Chladi¢

Digitalni operator

~

\\\?\

~
N

Celni kryt Vlastni kryt

FREQ (FREKVENCE) regulator

Nl

Spodni kryt

*Velikost chladiCe je zavisla na vykonu motoru.
*Existuji dvé velikosti v zavislosti na vykonu motoru, ale zakladni struktura je stejna.
+Odstrarite horni kryt pro pfipojeni napajeni, motoru a fidicich signal(.

Zapojeni konektoru RJ45

PFipojte komunikacni kabel po odejmuti krytu komunikaéniho konektoru. Odstrarite ¢elni kryt
pro pfepnuti komunikaci. Viz "Odejmuti €elniho krytu"(strana 31) pro postup jak odejmout ¢elni kryt.

| l

f JX INVEIII!TER W
IS0 g| oz | oPoweR

,-’":"-"-‘ oA OALARM
° N,

stoP | orun (7 TN\
B Q)
MIN IAX

M
Konektor komunikace \ |©H A H X7 H <) ‘
(s krytem) \ J

L]

® |

*Kryt konektoru komunikace je odnimatelny. Pro pfipojeni odstrarite Celni kryt.

22



1-2 Vzhled a nazvy soucasti

Nazvy soucasti pod ¢elnim krytem

Svorkovnice hlavniho okruhu
(vstupni strana)

( OmRON W
JX INVERTER

202000000 | oHz | oPOwER
000000 | oA | oALARM

° I
RESET | oPRG
Wl
‘C)” A H L2 || </ ‘ Nedotykejte se

/7 (OHROZENI ELEKTRICKYM PROUDEM:
TE
]

Pouze pro tovarni ucely)
l LI //' \
L S7__ s8

ﬁala oIIDI;;;LLIL:?'Ll'D:DLllollj %ﬁ o Om
@ lg

pajyaid

Konektor komunikace

Blok svorek reléového
vystupu \

OPE OF

]

Svorkovnice fidiciho okruhu

Svorkovnice hlavniho
okruhu (vystupni strana)

S7: OPE/485 voli¢ komunikace (Vychozi = OPE strana)
S8: Voli¢ funkce bezpecnostniho vypnuti (Vychozi = OFF)

(Vystraha)

Nezapineijte voli¢ funkce nouzového vypnuti (S8) bezdlvodné, pfifazeni multifunkéni vstupni svorky
se mlze zménit.

Pro detaily, viz "Funkce vstupu nouzového zastaveni" (strana 124).
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Vzhled

2-1 Instalace

2

-1

Instalace

AVAROVANI

/N

Vypnéte napdjeni a provedte spravné zapojeni. Nespravné provedeni midze mit za nasledek
vazné zranéni zplsobené elektrickym proudem.

Zapojeni musi byt provedeno pouze kvalifikovanou osobou. Nespravné provedeni mize mit
za nasledek vazné zranéni zplisobené elektrickym proudem.

Ujistéte se, Ze je jednotka uzemnéna. Nespravné provedeni miiZze mit za nasledek vazné zranéni
zpUsobené elektrickym proudem nebo pozar. (200-V tfida: typ-D uzemnéni, 400-V tfida: typ-C
uzemneéni)

AVYSTRAHA

Nepfipojujte rezistor na svorky (PD+1, P/+, N/-) pfimo.
Tato akce bude mit za nasledek ¢aste€né vzplanuti, vytvoreni tepla nebo poSkozeni jednotky.

Nainstalujte zafizeni pro zastaveni pro zajisténi bezpeénosti. Neprovedeni mize mit za nasledek
lehké zranéni. (PFridrzna brzda neni zafizeni pro zastaveni navrzené pro zajisténi bezpecnosti.)

Ujistéte se, Ze je pouzit specifikovany typ brzdného rezistoru/Regeneracni brzdna jednotka.

V pfipadé brzdného rezistoru, instalujte tepelné relé, které bude monitorovat teplotu rezistoru.
Neprovedeni muize mit za nasledek shorfeni v disledku vytvofeni tepla brzdnym
rezistorem/Regeneracni brzdné jednotka. Nastavte sekvenci, ktera umozni vypnuti napajeni
ménice pokud bude detekovano nezvyklé prehrati na brzdném rezistoru/regeneraéni brzdné
jednotce.

£\
L
AN
A
O
O

V ménici jsou pouzity soucasti s vysokym napétim, které, pokud budou zkratovany, mohou
zapfricinit zni¢eni sebe nebo jiného majetku. Umistéte kryty na volna mista nebo udélejte jina
opatfeni pro zajisténi, ze zadny kovovy predmét jako napfiklad Spony nespadnou dovnitf

pfi instalaci nebo zapojovani.

Bezpecnostni informace

Instalace a skladovani

Neskladujte vyrobek nebo nepouzivejte na nasledujich mistech.
*Umisténi vystavené pfimému slunecnimu svétlu.
*Umisténi vystavené teploté okoli, ktera prekracuje specifikace.
*Umisténi vystavené vihkosti okoli, ktera pfekracuje specifikace.
*Umisténi vystavené kondenzaci vlivem zmén teploty.
*Umisténi vystavené korozivnim nebo hotlavym plynim.
*Umisténi vystavené ohrozeni hofenim.
*Umisténi vystavené prachu(zvlasté Zeleznému prachu)nebo solim.
*Umisténi vystavené ohroZeni vodou, olejem nebo chemikaliemi.
*Umisténi vystavené naraztim nebo vibracim.
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2-1 Instalace

Preprava, instalace a zapojeni

*Produkt nehazejte nebo nevystavujte silnym narazdm. Tato akce miize mit za nasledek po$kozeni dil(i nebo

selhavani.

*Nedrzte za predni kryt, ale béhem pfepravy drzte za chladic.

*Nepfipojujte napajeni AC napétim na vstupni/vystupni Fidici svorky. Tato akce miize mit za nasledek

poskozeni vyrobku.
*Ujistéte se, Ze Srouby na svorkovnici jsou bezpecné dotazeny.
Elektroinstalace musi byt provedena po instalaci téla ménice.
*Nepfipojujte jinou zatéz nez tfifazovy indukéni motor na vystupni svorky U, V.a W.
+Prijméte dostatecna opatreni stinéni pfi pouziti vyrobku v nasledujicich mistech. Neprovedeni mize mit za
nasledek poskozeni vyrobku.
Umisténi vystavené statické elektfiné nebo jiné formé ruSeni.

Umisténi vystavené silnému magnetickému poli.

Umisténi blizko silovych vodicu.

pajyzA

Opatreni pro uziti

Instalace

*Instalujte ménic vertikalné na desku nebo na DIN listu (volitelné).
Instalujte méni¢ na nehoflavou plochu jako tfeba kovovou desku.

Umisténi instalacnich Sroubt

Model
JX-A2002
A2004
A2007 ' ceomen
o0z || L=
ABO004 (][] m@
Velikost O N
Sroubu pro t
instalaci: M5

Umisténi instala¢nich Sroubu

Umisténi instala¢nich Sroubu

Model l
JX-A2015 X
A2022 L1 N
A2037
A4004
A4007
A4015
A4022
A4040
ABO0O7
AB015
AB022

Velikost Sroubu
pro instalaci: M5 T U

Umisténi instala¢nich Sroubt

Model
JX- A2055
A2075
A4055
A4075

Velikost Sroubu
pro instalaci: M6

Umisténi instala¢nich Sroubl

&) o]
L1

o) o
N L1
n _fl
f —
misténi instalacnich Sroubl
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2-1 Instalace

Hlavni napajeci okruh

*Potvrdte, Ze jmenovité vstupni napéti ménice je stejné jako stfidavé napajeci napéti.

Prostredi instalace

*Zvyseni teploty okoli ma za nasledek snizeni zivotnosti ménice.

*Ménic¢ uchovavejte z dosahu topnych téles (jako napfiklad brzdny rezistor, DC tlumivka, etc.).
Jestlize je ménic instalovan v ovladacim panelu, udrzujte teplotu okoli ve specifikovaném rozsahu,
uvazte i odstupové vzdalenosti pro ventilaci.

LSS II777777, A 777727)

é

Vzhled

D E—

5 cm min.

MMM

7
o
7

AMIMITIMININ

!
7/

*MUzete nainstalovat nékolik méni¢t JX vedle sebe v rozvadédi (instalace bok na bok). Opét plati, Ze teplota
okoli musi byt ve specifikovaném rozsahu (40°C nebo nize).

V//////////W
= 7

£l N
C ==
B

[SAl~=]

AN\

DO
:
MM

*Pokud teplota okoli bude od 40°C do 50°C, nosna frekvence by méla byt redukovana a kapacita ménice
zvysena. Viz derating vlivem okolni teploty.
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2-1 Instalace

*Chcete-li zvysit nosnou frekvenci, snizte vystupni proud (nebo snizte jmenovity proud) jak je zobrazeno na grafu nize.

(1)Teplota okoli 40°C

tfida 200 V 0,2 a2 2,2 - 5,5/7,5kW Fida 400V 042522 -55/7 5kW
__100% < ~ 100% e
S S
ke \ ° \
g g
g 95% & 95%
> >
£ 3,7kWT £ <
2 g0 2 N
g 0% S 90% =5
% % 3,7k r/'\ )
he)

% 85% 5 85% o
s s
= ;g
g— 80% > 80%
2 2
= <

75% 75%

2 4 6 8 10 12 ‘2 4 6 8 10 12

Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]

(2)Teplota okoli 50°C
tfida 200 V 0,2/0,4/2,2/5,5kW
/

tFida 400V 5,5kKW
—100% 100% P

3 NS N B [0t
3 95% — el 3 95% 0,4a3 1.5/7.5kW
g N S —\| 3 RN
> 90% 5 90%
H 0,75kW/\ \ z
()
é 85% )\ : 85% 55w
3 80% E 80%
= 33,7kW N\ 2 37w
3 75% 3 75% :
a o \<
= a
§ 70% z 70% \
2 65% 2 65% ! ‘ ‘ -
- =
60% 60%
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]
(3)Instalace bok na bok(teplota okoli:40°C)
trida 200 V 022222 5517.5W tfida 400V 048222kW
100% 100% “
—_ — N \’
S S \\
T 95% 3 95% N\ SN
[<]
a a
> z f
3 3,7 kW 3 7,5kW
8 5
[0}
85% E 85%
?E, ’ s 7 N
b T \
3 80% 3 80%
a = /\
g £ 3,7KW! \
5 2
w 0
2 >
>
Z 70% 70% L—t L L L !
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]
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Vzhled

2-1 Instalace

*Pfed instalaci méniCe zakryjte vSechny ventilaCni otvory, abyste zabranili vniku cizich téles.
Po dokon¢eni instalace a pfed uvedenim do provozu se ujistéte, ze jste kryt z ménice odstranili.

Ventilacni otvory
(Obé strany a vrsek)
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2-2 Zapojeni

2-2 Zapojeni

Odstranéni a montaz celniho krytu

Odejmuti €elniho krytu
Povolte montazni Sroub v levé dolni ¢asti Celniho krytu. Zvednéte spodni ¢ast Celniho krytu a télo
pridrzujte.

<
N
=2
®
Q

1. Povolte montazni Sroub €elniho krytu.
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Vzhled

2-2 Zapojeni

Montaz celniho krytu
Zavéste horni ¢ast celniho krytu do hackl a zatlacte na obé strany souc¢asné, dokud
nezapadnou na misto.

1. Zavéste horni ¢ast do hackl. (Dva hacky)

[

000000000000
UUUUUUUUHHZ%%%”/
—
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2-2 Zapojeni

Standardni schéma zapojeni

Méni¢

e S S
3(N/L3) WIT3
3 fazové 200 V AC Poznamka:

1 fazové 200 V AC *1 P24 24V DC Pro pfipojeni DC tlumivky odstrafite
3 fazové 400 V AC 1 PCS zkratovaci propojku.
LogkaNPN| *
( I 5 4Tk PD/+1
Multifunkéni vstup 5 0 —t DC tlumivka 5
P+ --- =
. 4 @
Multifunkéni vstup 4 < O — 1 o
Multifunkéni vstup 3 3
Multifunkéni vstup 2 2 N/ -
Multifunkéni vstup 1
AL1

1 AL2 Reléovy vystup

Vystup analogového monitoru

MEéric¢ frekvence 10,\T< DC 1 @ Multi-funkéni vystup
Jednotka nastaveni
frekvence 1 az 2 kQ 10 kQ
--> 24V DC
Vstup napajeni 250Q CM2/ T
4 a7 20 mADC_ Spole¢ny pro multifuknéni vystup
RGzné svorkovnice maiji rlizny spole¢ny bod.
Svorky 1,2,3,4,5 AM H, O, Ol 11 Hiawni napéjeci okruh
*2 ! 2.0 s min. '
Logika NPN - L Povel chod !
Spoleénys L CcM2 Y = l l !
Logika PNP - PCS ! !
Vystupni frekvence 4 ! :\ )

: [}
Rychlost otaceni motoru / \: |

*1.) Pouzijte svorky L1 a N pro jednofazové modely JX-ABLII[]

*2.) Jestlize je hlavni okruh zapnut a zaroven je aktivni povel chodu, motor se za¢ne otacet za 2 sekundy nebo
pozdéji.
Zabezpecte pracovni cyklus alespori na 5 minut pro pfepinani stavu napajeni ON/OFF. Jinak bude Zivotnost ménice
znacné zkracena.

Nevypinejte hlavni okruh béhem ¢€innosti.
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2-2 Zapojeni

Zapojeni napajeni a motoru

(Priklad) JX-A2004 (Priklad) JX-A2037
Svorkovnice hlavniho okruhu (vstupni strana) Svorkovnice hlavniho okruhu (vstupni strana)

O

g2
QOO0
B @@ A
Svorkovnice hlavniho okruhu (vystupni strana) |©
3 [Cldldioodio]

vaorkovnice hlavniho okruhu (vystupni strana)

Napajeni

Napajeni Uzemnéni Uzemnéni
 — — _’u
oO|0|0|TlO oO|0o|O |00
RILYS/IL2|T/ILY © | © R/L1|[S/L2[T/IL3| © | ©

|
|

S |UIm1 VT2 WIT3 S [UTUVIT2WIT3| N/- | P/+ | +1
Q

Uzemnéni Uzemnéni
motoru \ motoru

Motor Motor

*Nepfipojujte napajeni jinam nez na R/L1, S/L2, nebo T/L3.
*Neodstranujte zkratovaci propojku mezi P/+2 and +1, kromé pfipadu kdy je pfipojena DC tlumivka.

Note 1: Nainstalujte jistic svodového proudu na stranu vstupu napajeni.
(Vyberte jisti¢ svodového proudu, ktery ma vyssi citlivost svodového proudu a vyhnéte
se zbyte¢nému provozu.)
Pokud je zapojeni mezi motorem a méni¢em pfiliS dlouhé (delSi nez 10 m), elektronicka
tepelna ochrana motoru bude selhavat vlivem vyS$Sich harmonickych. Nainstalujte AC
tlumivku na vystupni strané ménice, nebo pouzijte proudovy snimac¢ misto tepelného relé
motoru.
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2-2 Zapojeni

Poznamka 2: Uzemnéni pfipojte bezpecné, jak je uvedeno (uzemnéni typu D pro tfidu 200V
a uzemnéni typu C pro tfidu 400V). Nesdilejte zemnici elektrody s jinym svykonovym
elektrickym zafizenim.

Priklad nespravného uzemnéni Priklad spravného uzemnéni

Ménic @ Manic D n

Ménic &) Méni¢ &

Bod uzemnéni 5
Ménic D Ménic &) >
/ (13
L o
Zapojeni svorek fridiciho okruhu a svorek relé
| s
Reléovy |_Slolol |o|o|o|o|o/|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o|

vystup
1
AL2|AL1|ALO a @

Vystup Vstup

analogového referencni Multifunk&ni
monitoru frekvence Multifunkéni vstup vystup
1l Il [ |

AMIH|O [OI|L |54 |3 |21 |L [PCS|P24|cm2(11

Zkratovaci
propojka

35



Vzhled H

2-2 Zapojeni

Priklad zapojeni svorkovnice fidiciho okruhu (Logika NPN)

I: Pro logiku NPN(NPN): Externi vstup napajeni
Pro logiku PNP(PNP): Vystup napajeni
Poznamka: Tovarnim nastavenim, je vstupni logika svorek multifunkénich vstupt
nastavena na logiku NPN s pouzitim vnitfniho zdroje

\

N ~
B B
o o
S S S
= = = S
= = 3 3 c
2 ' £ 5 2
> o o = s =2
= [ [} 4 L c 2
9 2 5] ® 3 S o 2
@ @ = = o % T @
- ©
g & § § ® £ §o
n = = = = 5 =
a a S S = = Z g
= £ = = & 5 Eg
® 2 = = S 3 o=
> = = S 3 % 9
O »n
AM H @] Ol L 5 4 3 2 1 L PCS | P24 | CM2| 11
B et aiuiaieieiaiele I Zkratovaci propojka
(pro logiku NPN
— [poku je pouzit @
m Proménny rezistor Interni zdroj ])
— referenéni Poznamka 2
— frekvence(1 az 2 kQ) N v v N o .
| Poznamka 3 Signal dosazeni

frekvence (27 V DC 50

Méfic frekvence mA max.) Poznamka 1

Poznamka 1: Pokud pfipojujete relé na multifunkéni vystupni svorku, nainstalujte ochranou diodu
paralelné s relé. Vystupni okruh nemusi fungovat v dusledku $picek napéti pokud je relé
spinano/rozpinano.

Poznamka 2: Odstrante zkratovaci propojku, pokud je pouzit externi zdroj napajeni.

Poznamka 3: Pro vedeni analogového signalu, pouzijte stinény krouceny vodi¢ a pouzijte stinici obal
jak je zobrazeno nize. Dodrzte délku 20 m nebo méné.

/ Nainstalujte stinici obal.

_____________ '_\ e . e . e e ~ .
Pfipojeni uzemnéni neni vyzadovano.

r
1
1
I
I
1
1
1
I
I
1
1

Pripojte na svorku uzemnéni ménice.

Poznamka 4: Ulozte vedeni mimo vykonovy kabel hlavniho okruhu a od vedeni fidiciho okruhu
relé. (Vice nez 10 cm od sebe)
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Vybér ztisobu sekvence vstupu (logika NPN/logika PNP)

Vybér zplsobu logiky pro multifunkéni vstupni svorky

Pokud je pouzito interni napajeni, mizete logiku pfepnout zménou zkratovaci propojky na
svorkovnici fidiciho okruhu. Vychozim nastavenim je logika NPN.

<logika NPN> <Logika PNP>
1 L |PCS| P24 (CM2 1 L |PCS|P24 |CM2

| Zkratovaci |J) Zkratovaci
T propojka ? propojka

Poznamka 1: Odstrante zkratovaci propojku, pokud je pouzit externi zdroj napajeni.

Uvnitr ménice Pokud je pouzit externi zdroj napajeni
Pokud je pouzit interni zdroj napajeni jep ) napaj

Logika NPN

+V P24 +V

3 Zkratovaci ( PCS 4 b | PCS E
I propojka 24 V DC

I

24V DC

i
L
-

[® ®
|| L dee| T

COM
Vystupni jednotka etc. Ménic¢ Vystupni jednotka etc. Mé&nic
COM| P24 -
= COM P24
Zkratovaci _[PCS Toa v DG x T24VDC |pcs |
3 propojka< 3 24V DC
L =
% 1
£ x .
P —
_SE =
g_) ?_. =
. & :
oV ov @
Vystupni jednotka etc. Ménic

Vystupni jednotka etc. Ménic
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Zapojeni svorek hlavniho okruhu

Pripojeni svorek hlavniho okruhu

Zapojeni Aplikované zafizeni
Motorovy . , _— Velikost poiistk
. Aplikovany model ménice Lot : €lIKOSL poJIStky
vystup Kabel napajeni | JIStC svodoveho (tfida J)
(kW) proudu (ELB) Jmenovitych 600V
0,2 JX-A2002 1,25 mm? 5A 10 A
JX-A2004 10 A
0,4 1,25 mm? 5A
JX-A4004 3A
075 JX-A2007 2,0 mm? 10A 15 A
’ JX-A4007 1,25 mm? 5A 6 A
1 JX-A2015 2,0 mm? 15 A 15 A
5
JX-A4015 2,0 mm? 10A 10 A
05 JX-A2022 2,0 mm? 20 A 20 A
’ JX-A4022 2,0 mm? 10 A 10 A
. JX-A2037 3,5 mm? 30 A 30 A
’ JX-A4040 2,0 mm? 15 A 15 A
JX-A2055 5,5 mm? 50 A 40 A
55
JX-A4055 3,5 mm? 30 A 20 A
S5 JX-A2075 8,0 mm? 60 A 50 A
’ JX-A4075 3,5 mm> 30 A 25 A
0,2 JX-AB002 2,0 mm? 5A 14 A
0,4 JX-AB004 2,0 mm? 5A -
0,75 JX-AB007 2,0 mm? 10 A -
1,5 JX-AB015 5,5 mm? 15 A -
2,2 JX-AB022 5,5 mm? 20A -

*Pro svorky hlavniho okruhu, vzdy pouzijte izolované vodiCe se jmenovitym napétim 600 V a se jmenovitou
teplotou 80°C nebo vyssi.

*Pouzijte svorky krimpovaciho typu s izola¢ni ochranou pro pfipojeni svorek.

*Az dva vodiCe mohou byt pfipojeny na jednu svorku.

*Pro prevenci mozného poklesu napéti, zvyste prlrez vodice v zavislosti na délce kabelu.

*Pro pfipojeni modelu 200 V na blok svorek reléového vystupu, pouzijte vodi¢e 0.75 mm?2.

*Pro pfipojeni sedmi nebo vice vodi¢t do svorkovnice fidiciho okruhu, pouZijte stinéné vedeni 0.5 mm? nebo
méné.

+Signalni vedeni odizolujte v délce 5-6 mm, a pfipojte obnazeny vodi¢. (V pfipadé lankovych vodicu se ujistéte, ze
nejsou draty rozmotané.)

*Ujistéte se, Ze maximalni vnéjsi primér signalniho kabelu je 2.0 mm nebo méné (kromé kabelu signalu
alarmu). (Pro kabely a viceZilové kabely s izolaci kabelu spliite,Ze znaceni kabelu a i plast jsou oholeny v délce
40 mm nebo vice od konce pfipojeni. Silné kabely mohou branit fadnému uzavreni krytu svorkovnice.)

*Pro splnéni smérnic UL pouzijte vzdy pojistku certifikovanou UL (J typ) na stranu napajeni.

*Pouzijte vodi¢ uzemnéni s vétSim prifezem, nez je zobrazen vykonovy kabel vySe.

38



2-2 Zapojeni

Vyberte citlivost proudu jistiCe svodového proudu (ELB), v zavislosti na celkové vzdalenosti (L) mezi méni¢em a zdrojem

napajeni, a motorem a ménicem.

Pro modely s vestavénym filtrem je v nékterych pfipadech nutné ¢asové zpozdéni ELB.

Rozmisténi svorek

L Proudova Privodce svodovym proudem: Pokud je pouzit vodi¢ CV skrz kovovou trubku,
citlivost (mA) svodovy proud je 30 mA/km.
100 m max. 30 Vzhledem k vys$Si specifické indukéni kapacité vodi¢e H-1V, svodovy proud je n
osmkrat vyssi. Pouzijte vodi€ s citlivosti proudu o jednu aroven vyssi. Svodovy
300 m max. 100 proud zde zminény je efektivni hodnota prvni harmonické a vy3ssi frekvence
proudu jsou vylouceny.
800 m max. 200

paIyzA

Svorkovnice hlavniho okruhu Model(JX-) Velikost &roubd VW(mm)
Horni &ast téla 71
Q
Spodni ¢ast téla A2002 az A2007
AB002 az AB004 M3,5 7.1
Hlavni okruh
(@fomfirmsfirmy -
9,2 nebo 13
Horni ¢ast téla
A2015 az A2037
A4004 az A4040
Q ABO07 a2 M4 9.2
Spodni Gast téla ABO22(*1)
(@fomfimferf Yoo .
A2055 a2 A2075 M5 13 Hlavni okruh
A4055 az A4075 Svorkovnice
*1. Pro JX-ABLIJ; R/L1 koresponduje s L1 a T/L3 s N, Svorka S/L2 neni dostupna.
Pfipojte vstup pro jednofazovy 200 VAC na svorky L1 and N.
Reléovy vystup
Svorkovnice Svorkovnice fidiciho okruhu
AL2| AL1 | ALO [av[H oo | L]s[4a]a]2]1]L [pcs|paafoma 11|
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Vzhled

A2002 az A2007 24218(132 22 2‘218% A2055 az A2075
'\(/lf)?jl ABO002 az AB004 ABOOT a5 AB022 A4055 az A4075
\Velikost Sroubu W (mm)  |Velikost Sroubu W (mm) [Velikost Sroubu W (mm)
Hlavni okruh M3,5 7.1 M4 9,2 M5 13
Ridici okruh M2 - M2 - M2 -
Relé M2,5 - M2,5 - M2,5 -
Uzemnéni M4 - M4 - M5 13

Utahovaci moment Sroubu

Sroub Utahovaci moment
M2 0,2 Nem(max, 0,25 N+m)

M2,5 0,5 Nem(max, 0,6N+m)

M3,5 0,8 Nem(max, 0,9 Nem)
M4 1,2 Nem(max, 1,3 Nem)
M5 3,0 Nem(max, 3,3 Nem)

Vysvétleni zapojeni svorek hlavniho okruhu

Symbol Svorka nazev Funkce Priklad zapojeni
svorky
R/L1,S/L2, | Svorka vstupu Pinoite zdroi napaieni
T/L3 ™ zdroje napajeni POl J napajent.
U/T1, Vystupni T
VIT2, W/T3 | svorka ménice Pripojte motor.
Normalné spojeno zkratovaci propojkou.
PD/+1, Svorky pro externi | Odstrarite zkratovaci propojku mezi ELB
P/+ DC tlumivku PD/+1 a P/+ kdyzZ je pfipojena DC
tlumivka. ) ) )
Svorka pro pfipojeni TV -
P+, N/- regeneracni brzdné Pro pfipojeni volitelné brzdné jednotky. c|> N? - ?
. apajeni
jednotky
o L Neodstranujte zkratovaci propojku
. . | Uzemnéni (Pfipojte uzemnéni pro mezi PD/+1 a P/+ kdyz neni
S Svorka uzemnéni | prevenci elektrické rany a redukci piipojena DC tlumivka.
ruseni.)

*  Pro JX-ABLJ symboly svorek, R/L1 koresponduje s L1, S/L2 s L2, a T/L3 s N/L3.
Jednofazové 200VAC pfipojte na vstupni svorky L1 a N.
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Schéma zapojeni hlavniho okruhu

| — |

Regeneraéni
brzdna jednotkg

Jisti¢ okruhu MC AC tlumivka
(MCCB) filtr ruseni  Pojistka

FON OO R/L1 P\/:- l\j;- u/T1
—TONOTO S/L2 ViT2 M
OO0 T/L3 * WIT3
Napajeni
Méni& E
JX = >
* Pro JX-AB( 111 symboly svorek, R/L1 koresponduji s L1 a T/L3 s N. g

Zapojeni svorek hlavniho okruhu (Vstupni strana)

Instalace jisti¢e okruhu (MCCB)

*Vzdy pfipojte méni€ a zdroj napajeni pomoci jistiCe okruhu (MCCB) pro ochranu ménice pred
moznym poskozenim nasledkem zkratu.

*\Vzdy pfipojte vstupni svorky napajeni (R/L1, S/L2, and T/L3) a zdroj napajeni pfes MCCB (jistic),
podle kapacity ménice.

«Instalujte jeden MCCB na ménic.

*Vyberte vhodnou kapacitu MCCB podle velikosti pojistek na strané 38.

*Pokud vybirate ¢asovou charakteristiku MCCB, ujistéte se, ze jste vzali v ivahu i ochranu proti pfetiZzeni
ménice
(150% béhem 60 s jmenovitého vystupniho proudu).

*Naprogramovanim sekvence jak je zobrazeno nize, miizete vypnout napajeni pomoci reléovych vystupu
(AL2, AL1, a ALOQ) Série JX.

Jisti¢ okruhu MC

(MCCB)
g RIL1 Ménit JX
[}
A, i SiL2
e TIL3 *
Napajeni

L2
LO

(30 V DC, 50 mA max.)

DC (24 V) relé

* pro JX-ABLIJ] symboly svorek, R/L1 koresponduji s L1 a T/L3 s N.

Instalace prerusovace chyby uzemnéni

*VVystup méniCe pouziva vysokofrekvenéni spinani a tak generuje vysokofrekvencni svodovy proud. (Obecné
plati, Ze pokud je napajeci kabel 1 m, svodovy proud je cca 100 mA na méni¢ a cca 5 mA je pfidano za kazdy
dal$i metr napajeciho kabelu.)

*Na vstupni ¢asti zdroje napajeni, nainstalujte specialni pferuSovac chyby uzemnéni pro ménice, ktery
vylu€uje vysokofrekvenéni svodové proudy a detekuje pouze svodové proudy ve frekvenénim
pasmu, které je nebezpecné pro ¢lovéka. (Vyberte pferuSovac chyby uzemnéni s proudovou citlivosti
minimalné& 10 mA na méni¢ nebo vy38i, jestlize je pouZit vestavény nebo externi filtr.)

*Nebo pouzijte pferusovac chyby uzemnéni s proudovou citlivosti 200 mA nebo vice na méni¢ a s ¢asem
¢innosti 0,1 s nebo vice.
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Instalace magnetického stykace (MC)

«Jestlize je napajeni hlavniho okruhu vypnuto pomoci sekvence, magneticky stykac(MC) miize byt
pouzit. (Pfi nuceném zastaveni zatéZze magnetickym stykacem na primarni strané hlavniho okruhu,
nicméné regeneracni brzdéni nepracuje a zatéz zastavuje dobéhem (volny chod).)

«Casté rozpinani a spinani magnetického stykade (MC) miZze zpUsobit pokozeni ménice.

Pro prodlouzeni Zivotnosti internich elektrolytickych kondenzator(i ménice omezte frekvenci
na ne Castéji naz jednou za 30 minut.

Posloupnost pripojeni ke svorkovnici
«Vstup napajeni maze byt pripojen k jakékoliv svorce protoze sled fazi pfipojeného napajeni na
svorkovnici neni podstatny (R/L1, S/L2, and T/L3).

Instalace AC tlumivky
« Jestlize je ménic pfipojen k vysokovykovému transformatoru (660 kVA nebo vice) nebo je pouzit
kondenzator pro zlep$eni uciniku, velky Spickovy proud miize protékat okruhem vstupniho
napajeni a mlze zapficinit zni¢eni prevodniku.
*Nainstalujte volitelnou AC tlumivku na vstupni strané ménice. AC tlumivka zleps$i G€inik na vstupni
strané napajeni.

Instalace prepét'ové ochrany
*VVzdy pouzijte pfepétovou ochranu nebo diodu pokud magneticky styka¢ (MC), elektromagneticka
relé, solenoidové ventily, solenoidy, a magnetické brzdy jsou pouzity.

Instalace EMC filtru na vstupni strané
*Vystup ménice pouziva vysokofrekvencni spinani, takze mize byt ruseni prenaseno z ménice
do napajeciho vedeni, ovliviujici periferni zafizeni.
+Je doporuceno instalovat filtr ruseni na vstupni stranu ménice pro snizeni pfenosu ruseni. (Instalace
filtru ruSeni na vstupni strané mGze snizit ruseni z napajeciho vedeni do ménice.)

Doporucené vstupni filtry pro ménic

Vyhovujici EMC

AX-FIJ
jistic
okruhu
Napajeni (MCCB)
[ P
! AX-F1Jxxxx &nic
M : Ménic
P% JX
L 4
jisti€
okruhu —
(MCCB)
¢ |
) Jiné zafizeni
[

* Pouzijte doporuceny filtr ruSeni pro kazdy ménic. Filtry ruSeni pro vSeobecné ucely mohou byt
méné efektivni a nemusi snizovat ruseni,
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Zapojeni svorek hlavniho okruhu (Vystupni strana)

Pripojeni svorkovnice k zatézi
*Pripojte svorky motorového vystupu U/T1, V/T2, a W/T3 k vodi¢im motoru U, Va W.
« Zkontrolujte, zda se motor otagi vpred pfi povelu VPRED. Piepojte jakékoliv dvé vystupni
svorky (U/T1, V/T2, W/T3) a zapojte zpét, pokud se motor ota&i vzad pfi povelu VPRED,

Nikdy nepfipojujte napajeni na vystupni svorky
«Jestlize je napéti aplikovano na vystupni svorky, bude interni okruh ménice poskozen. Nikdy
nepfipojujte napajeni na vystupni svorky U/T1, V/T2, nebo W/T3.

<
N
=2
®
Q

Nikdy nezkratujte nebo nezemnéte vystupni svorky

*Nikdy se nedotykejte vystupnich svorek rukou.

»Jestlize se vystupni vodic¢e dostanou do kontaktu s kovovym pfedmétem, vyskytne se chyba
uzemnéni a/nebo elektricka rana. To je velmi nebezpecné. Budte opatrni a nezkratujte vystupni
vodice.

Nepouzivejte kondenzator pro zlepseni Gciniku nebo filtr ruseni
*Provedeni miize mit za nasledek poskozeni ménice nebo shoreni ¢asti. Nikdy nepfipojujte
kondenzator pro zlepSeni uciniku nebo LC/RC filtr ruSeni na vystupni okruh.

Nepouzivejte elektormagneticky spinac¢
* Pokud je zatéz k meénici pripojena béhem chodu, spinaci proud bude pUsobit na nadproudovy
ochranny okruh v ménici. Nepfipojujte elektromagneticky spina nebo magneticky styka¢ (MC)
na vystupni okruh.

Instalace filtru ruseni na vystupni strané
Pripojte filtr ruseni k vystupni strané ménice pro redukci indukovaného a radiového ruseni.

Jisti¢ okruhu

Napajeni (MCCB)

[ % —

: Méni¢ Filtr rugeni

v || Filtr ruseni

! JX 3G3AX-NFO

X— _—

Signalové / \‘ -
vedeni Indukované Radiové ruseni

ruseni

AM radio

Ridici obvod

Indukované ruseni: Elektromagneticka indukce miiZze vytvaret ruseni na signalovém vedeni zplsobujici poruchu
fidiciho obvodu .

Radiové ruseni: Elektromagnetické viny z ménice a I/O kabely mohou zpUsobit ruSeni radiového pfijimace.

Protiopatreni proti indukovanému ruseni
Pro snizeni indukovaného ruseni z vystupni strany je nasledujici metoda ucinna.
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*Vlozte kabely spole€né do namontované kovové trubky. Uchovejte kovovou trubku minimalné 30 cm
od signalového vedeni pro redukci indukovaného ruseni.

Jisti¢ okruhu

MCCB
Napéjeni ( )
A oottt )
1 T
! Ménic ! '
1
X . '
e - — R |
l 30 cm min.
Signalové =
vedeni N
Ridici obvod

Délka kabelu mezi méniéem a motorem
Pouzijte kabel 50 m nebo méné mezi méni¢em a motorem. Pokud je délka kabelu delsi, rozptylova
kapacitance mezi vystupem ménice a uzemnénim je uUmé&rné zvysSena. Zvyseni rozptylové
kapacitance zpUsobi zvyseni vysokofrekvenéniho svodového proudu ovliviiujici proudovy snima¢ na
vystupu ménice a perifernich zafizeni. Jestlize Vas systém vyzaduje délku kabelu 50 m nebo vice,
provedte nasleduijici:
*VodiCe v kovové trubce.
*Pouzijte oddélené kabely pro kazdou fazi pro redukci kapacitance kabelu.
*Nastavte ménic na nizsi nosnou frekvenci (b083).

Nepouzivejte jednofazové motory
+ Jednofazovy motor pouziva pro spousténi kondenzator nebo diléi fazi pro ur€eni sméru otaceni
po rozbéhu, a proto neni vhodny pro regulaci otatek pomoci méni¢e. Nepouzivejte jednofazové
motory.
* Pokud je pouzit u motoru rozbéhovy kondenzator, mize byt kondenzator poskozen nahlym
nabitim a vybitim zplsobenym vystupem méni¢e. Pokud je pouzit start motoru dil¢i fazi,
spoustéci civka muze vyhoret protoze odstredivy spina¢ neni funkéni.

44



2-2 Zapojeni

Specifikace svorek Ridiciho okruhu

Symbol Nazev svorky a funkce Vychozi Specifikace
svorky .
nastaveni
Svorka pro externi zdroj napajeni 24 VDC £10%
pcg | vstupni signdl (vstup)......Pro logiku NPN 30 mA max.
Interni svorka napajeni pro vstupni - 24 VDG +10%
signaly (vystup)............. Pro logiku PNP 100 mA max.
1 Multifunkéni vstup svorky 1 az 5 Vpfed/stop
2 Vytv)grte’ 5 funkm 2,31 funkei Vzad/stop Kontaktni vstup
Vstupni a pfifadte je svorkam od 1 do 5. i
SWp! sepnuto: ON
signal 3 Reset chyby (Start)
Pfifazeni svorky se zméni _ rozepnuto :
4 automaticky pokud je pouzita Chyba nouzového OFFp(Sto )
funkce nouzového zastaveni. Viz zastavenl P
Funl;ce VSt.,Upl: nouz102v:ho Multikrokova Minimalni &as sepnuti:
5 zastaveni" (strana )- referencni 12 ms min.
rychlost 1
L Spole¢ny vstupni signal -
Signal Analogové monitorovani Analogové
monitorovani AM frekvence/Analogové monitorovani monitorovani
vystupniho proudu frekvence
A . . 10 VDC
H Napajeni pro referenéni frekvenci - 10 MA max.
0az10VDC
Vstupni impedance 10 kQ
Vstupv ] (0] Signal napéti referencni frekvence - Pokud instalujete proménny
referencni rezistor na FS, FV, a FC
frekvence (1 az 2 kQ)
. - 4 az20 mADC
Ol Signal proudu referenéni frekvence - Vstupni impedance 250 Q
L Spolecny pro referenéni frekvenci -
Svorka multifunk&niho vystupu Signal dosazeni
11 Vyberte status ménice a pfifadte jej frekvence pri
Vystupni y P el konstantni | 27 VDC
signal ke svorce P1. rychlosti 50 mA max.
CM2 Spolecny pro vystupni signal -
AL2
| a1 | a2 | Ao |
o Charakteristiky kontaktu
Signal AL1 $ 250 VAC 2,0 A(odporova zatéz)100 VAC min,
reléoveho B&hem normalni ¢innosti : AL2-ALO spojeno 0.2 Alindukeni ztE2)10 mA
vystupu B&h b AIni &innosti neb .. . 30VDC 3,0 A(odporova zatéz)5 VDC
ALO &hem abnormalni ¢innosti nebo napajeni 0.6 A(indukéni zat&2)100 mA

vypnuto : AL1-ALO rozpojeno
(Vychozi)
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Funkce a zapojeni svorek fFidiciho okruhu

Funkce Symbol Nazev svorky Funkce a zpUsob pripojeni Prarez
svorky svorky vodice
Vyberte funkce a pfifadte je ke svorkam 1 az 5.
1 (Obrazek nize zobrazuje zapojeni pro logiku NPN.)
Kontakt 2 . -
3 Multifunkéni [t s JaJa3]2]1]
(pro funkci 4 vstup JJ JJ ‘L (L JJ
pfepinani) 5 il Tl fl Tl Tl
P24 |Interni 24VDC |24 VDC vystup
L Vstup spole¢ny | Spole¢ny vstupni signal
Napajeni Pokud je mutlifunkéni vstup nastaven na logiku NPN, PCS
Vstu svorka funguje jako svorka vstupu externiho zdroje.
PCS b Pokud je mutlifunkéni vstup nastaven na logiku PNP, PCS
napajeni L , . . .
svorka funguje jako svorka vystupu interniho zdroje.
Napajeni pro » Externi napéti pro fizeni je 0 a2z 9,8 V
H referenéni (Jmenovity vstup: 10 V) 1
frekvenci vystup
Vstup referenéni
0" frekvence
(napétové fizeni)
Externi Proménny rezistor L
analoaovs __ (1 nebo 2 W min.) 0a29,8VDC Stinény
refere%éni Vstup referencni 1a22kQ (Jmenovity vstup: 10 V) vodic 0,14
frok o1 |frekvence Vstupni impedance 10 kQ az 0,75
rekvence (Proudové fizeni) mm?
Doporuceny
prafez
Spo|eény vodice:
L pro referenéni 4 az 19,6 mA DC 0,75 mm2
frekvenci (Jmenovity vstup: 20 mA)
Vstupni impedance 250Q
* Vyberte z frekvence nebo vystupniho proudus-
Specifikace vystupni svorky
Vystup AM Multifunkéni 0 az 10 VDC plny rozsah
monitoru analogovy 1 mA max.
vystup
Multifunkéni Spe(.:lflkéce vystupni svorky'
11 istup 2 Mezj kaZdou svorkou a PC je pokles
Vystup s vystup napéti 4V max. pfi zapnutém napajeni
otevieny Vystup s otevienym kolekotrem
ym 27 VDC max
kolektorem | ., | Spoletny pro 50 mA max.
multifuknéni Vyberte status ménice a piifadte jej ke svorce 11.
vystup
AL2 PO
. Reléovy vystup | N e
Reléovy AL1 Vybér funkci je stejny jako pro multifunkéni vystup.
vystup ALO Releovvy’vystup
spole¢ny

*1. Soucasny vstup proudu a napéti neni mozny. Nepfipojujte sou¢asné vedeni signal.
*2. Tovarnim nastavenim, multifunkéni vystup 11 je nastaven na NO kontakt. Pro pfepnuti na NC kontakt, zmérite

CO031 nastaveni.

*3. Neprivadéjte zaporné napéti. Provedeni mlze mit za nasledek poskozeni ménice
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*4. Pro externi analogovy vstup, jak je uvedeno vySe, pro pfipojeni pouzijte stinény vodic a stinéni pfipojte na svorku L

pro stabilni ¢innost.

*5. Nize jsou specifikace kontaktd reléového vystupu.

Vystupni Kontakt Odporova zaté? Indukéni zaté?
svorka kapacita
Max 250 VAC 2,5 A 250 VAC 0,2 A
' 30VDC 3 A 30 VDC 0,7 A
AL2-ALO
Min 100 VAC 10 mA
: 5VDC 100 mA <
N
Max 250 VAC 1 A 250 VAC 0,2 A =
: 30 VDC 1 A 30 VDC 0,2 A )
AL1-ALO o
Min 100 VAC 10 mA
: 5VDC 100 mA

UvnitF ménice

(Tovarni
nastaveni)

*6. Tovarnim nastavenim je kontakt reléového vystupu (AL2, AL1) nastaven (C036) na NC kontakt mezi AL2 a ALO
a NO kontakt mezi AL1 a ALO.

Voli¢ rezimu

Komunikace RS-485/Voli¢ provozu (S7)
Vyberte rezim vzhledem k pfipojenému pfislusenstvi ke komunikacnimu konektoru.
Pokud pouzivate 3G3AX-OP01 dodavanym s ménicem, je k dispozici bez ohledu na stav

pfepinace.
Symbol Nazev Status Popis
7 Komunikace RS-485/ 485 RS-485 Komunikace modbus
voli¢ provozu OPE [Vychozi] | Digitalni operator (Volitelné: 3G3AX-OP1)

Voli€ nouzového zastaveni (S8)
Pouzijte voli¢ pro povoleni funkce vstupu nouzového zastaveni.

Symbol Nazev Status Popis
Voli¢ ON Nouzové zastaveni vstup povoleno "
S8 nouzového OFF
zastaveni [Vychozi] Normal

*1 Svorka multifunkéniho vstupu 3 je pfepnuta na svorku vstupu nouzového zastaveni a pfifazeni dalSich
multifunk&nich vstupll je rovnéz zménéno automaticky. Nenastavujte na ON bezd(vodné. Pro detaily, viz
"Funkce vstupu nouzového zastaveni" (strana 124).
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Soulad se smérnicemi EC

Splnéné normy

*Smérnice EMC EN 61800-3
*Smérnice nizkého napéti EN 61800-5-1

Pojem shody

Smérnice EMC

Vyrobky OMRON jsou soucasti elektrickych zafizeni a pouzivaji se v rdznych strojich nebo vyrobnich
zafizeni. Z tohoto divodu usilujeme o to, aby nase vyrobky splfiovali normy EMC a souvisejici, tak,
Ze stroje nebo zafizeni, které maji zaclenéné nase vyrobky, by mély snadno splfiovat normy EMC.
Modely JX vyhovuji normam EMC EN 61800-3 podle nasledujici instalace a zpUsobu zapojeni jak je
zobrazeno niZe. Va3e stroje nebo zafizeni se v§ak mohou liSit podle typu a kromé toho, provedeni
EMC zavisi na konfiguraci, zapojeni nebo umisténi zafizeni nebo fidicich panell které nesplriuji
pozadavky norem EC na vyrobky. To nam nasledné neumoznuje potvrdit stav a soulad stroj, ve
kterych jsou pouzity nase vyrobky. Proto je potvrzeni kone¢né shody s EMC pro cely stroj

nebo zafizeni na Vas.

Zapojeni napajeni

*Ujistéte se, ze jste pfipojili vstupni svorky napajeni (R/L1, S/L2, a T/L3) a zdroj napajeni
pfes odpovidajici specializovany EMC filtr ruSeni AX-FIJLIL] pro modely bez integrovaného filtru.
jednofazové JX-ABLIL-F a tfifazové 400V JX-A4LJ-F modely maji integrovany filtr splfujici
EN61800-3 jak je zobrazeno nize.

Model Pozadavky EMC Pozadavky Nosna frekvenve | Kabel motoru
jednofazové 200V EN61800-3 kategorie C1

EN61800-5-1:2003 3KHz 5m (stinény)
trifazové 400V EN61800-3 kategorie C3

*Pouzijte co nejkratSi kabel uzemnéni.
*Pouzijte co nejkratSi kabel mezi méni¢em a filtrem ruSeni

Modely JX vyhovuji normam EMC EN61800-5-1 provedenim instalace a zplsobu zapojeni, jak je

zobrazeno nize.

*Modely JX jsou oteviena zafizeni. Ujistéte se, Ze jste nainstalovali do rozvadéce.

*Napajeni a napéti (SELV) by mélo byt vedeno v zesilené nebo dvojité izolaci pro zapojeni svorek
fidiciho okruhu.

* Pro spInéni pozadavkd smérnic LVD (nizké napéti) , musi byt méni¢ chranén jisticem okruhu
(MCCB) pro pfipad, ze se vyskytne nahodny zkrat. Ujistéte se, ze jste nainstalovali jisti¢
okruhu (MCCB) na stranu napajeni ménice.

*Pouzijte jeden jisti¢ okruhu (MCCB) na ménic.

*Pouzijte svorky krimpovaciho typu s ochrannou izolaci pro pfipojeni k hlavnimu okruhu svorky.

*Pokud nepouzivate brzdny rezistor nebo brzdnou jednotku, pfipojte krimpovaci typ svorek s
ochrannou izolaci k svorkam pfipojeni brzdného rezistoru (P/+, N/-).

Dulezité poznamky
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*Vstupni ferity jsou potfebné pro soulad s normou EMC z pohledu harmonického zkresleni (IEC
61000-3-2 a 4).

*Pokud délka kabelu motoru prekracuje 5m, pouzijte vystupni tlumivku pro vyhnuti ne¢ekanym
problémuim vlivem svodového proudu z kabelu motoru.



2-2 Zapojeni

+Integrovany EMC filtr obsahuje Y kondenzatory pfipojené k zemi. To znamena, ze svodovy
proud z Y kondenzator(i bude mit vliv na jisti¢ svodového proudu (ELB) na vstupni strané.
Prosim podivejte se na nasleduji tabulku pro pomoc s vybérem ELB. VSimnéte si, ze hodnoty
jsou jmenovité pro tok pouze skrz kondenzator. Svodovy proud kabelu motoru a motoru by
mély byt posuzovany pfi vybéru ELB. Skutec¢na hodnota se mdze liSit v zavislosti na Vasem

systému.

Svodovy zemni proud @50Hz 200V [mA rms]

Model
Uzemnéni nulového bodu Uzemnéni jedné faze
JX-AB002~AB004-F 4,2 -
JX-AB007~AB022-F 8,3 -

Svodovy zemni proud @50Hz 400V [mA rms]

Model
Uzemnéni nulového bodu Uzemnéni jedné faze
JX-4004~A4040-F 3,6 8,7
JX-A4055~A4075-F 35,7 80,4

Hodnoty jsou témé&F imérné vstupnimu napéti.
«Jako uzivatel musite zajistit, ze HF (vysokofrekvencni) impedance mezi frekvenénim ménicem,
filtrem a zemi je co mozna nejmensi.

*Ujistéte se, Ze spojeni je vodivé a ma co nejvétSi moznou kontaktni plochu (pozinkovana montazni

deska).

<
N
=2
®
Q.

*VVyhnéte se smyckam vodiCe, které funguji jako antény, zejména smycek, které zaujimaji velkou plochu.
*VVyhnéte se zbyte€nym smyckam vodice.
*VVyhnéte se paralelnimu uspofradani signalového a vykonového vedeni nebo pak budou

nachylné k ruseni.

*Pouzijte stinény vodi¢ pro kabel motoru a vSechny analogové a digitaini fidici vedeni.

*Umoznéte efektivni stinéni oblasti téchto vedeni jako co nejvétsi mozné; tj., neodtrariujte
stinéni (ochranu) dale od konce kabelu nez je nezbytné nutné.

+S integrovanymi systémy (napfiklad, pokud nastavitelny frekvenéni méni¢ komunikuje
s néjakym typem nadfazeného zafizeni nebo pocitatem ve stejném rozvadéci a jsou
pfipojeny ke stejnému uzemnéni + PE-potencidl), pfipojte stinény fidicich vedeni k zemi +
PE (ochranna zem) na obou koncich. S distribuovanymi systémy (napfiklad komunika&ni
nadrazeny fidici obvod nebo pocitac neni ve stejném rozvadéci a je mezi systémy odstup),
doporuéujeme pfipojeni stinéni fidicich vedeni pouze na konci pfipojeni k nastavitelnému
frekvenénimu ménici. Pokud mozno, vedte druhy konec Fidicich vedeni pfimo k sekci
prichodu kabelu nadfazeného zafizeni nebo pocitace. Stinéni motorového kabelu musi byt

vzdy pfipojeno na uzemnéni + PE na obou koncich.

*Pro dosazeni velké plochy kontaktu mezi stinénim a zemi + PE-potencial pouzijte PG Sroub
s kovovym télém nebo pouzijte kovovou montazni objimku.
*Pouzijte pouze kabel s opletenim, pocinovanym médénym stinénim (typ “CY”) s 85% krytim.
* Souvislost stinéni by neméla byt pferuSena na jakémkoliv bodu kabelu. Pokud pouzivate
tlumivky, stykaCe, svorkovnice nebo bezpecénostni spinate na vystupu motoru, je
nezbytné, aby nestinéna Cast byla co nejkratsi.
*Né&které motory maji gumové tésnéni mezi svorkovnici a t&€lem motoru. Velmi ¢asto,
svorkovnice motoru a zejména zavity pro pfipojovani kovového PG Sroubu, jsou
nalakovany. Ujistéte se, Ze je vzdy kovové spojeni dobré mezi stinénim kabelu motoru,
kovovym spojenim PG Sroubu, svorkovnici a télem motoru. Pokud je nutné, opatrné
odstrarite lak mezi povrchy vedeni.
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* Pfijméte opatieni pro minimalizaci ruSeni které je Casto spojené s instalovanymi kabely.

*Oddélte rusici kabely minimalné 0,25 m od kabell nachylnych k ruseni. Zvlasteé kritickym
bodem je paralelni vedeni kabelll pies velké vzdalenosti. Pokud se dva kabely protinaji (jeden
kfizuje druhy), je interference nejmensi pokud se kfizuji v Uhlu 90°. Kabely nachylné k ruseni
by proto mély protinat motorovy kabel, kabely meziobvod(, nebo vedeni reostatu v pravych
Uhlech a nikdy by nemély byt vedeny soubé&zné s nimi pfes velké vzdalenosti.

*Minimalizujte vzdalenost mezi zdrojem ruseni a bodem odruseni, ¢imz se snizuje vliv emitovaného
rudeni k bodu odruseni.

*Méli byste pouzivat pouze zafizeni bez ruseni a udrzovat minimalni vzdalenost 0,25 m od
nastavitelného frekvenéniho ménice.

*Nasledujte bezpecnostni opatieni pro instalaci filtru.

*Pokud instalujete externi EMC filtr, zajistéte, Ze svorka uzemnéni (PE) filtru je fadné pfipojena
na svorku uzemnéni nastavitelného frekvenéniho ménice. Pfipojeni HF uzemnéni pomoci
kovového kontaktu mezi télem filtru a nastavitelnym frekven&nim ménic¢em, nebo pouze
pfes stinéni kabelu, neni povazovano za pfipojeni ochranného vodice.

Filtr musi byt pevné a trvale spojen s potencialem uzemnéni tak, aby se zabranilo
nebezpecdi Urazu elektrickym proudem po dotyku, pokud dojde k poruse filtru.
*Pro dosazeni ochranného uzemnéni pro filtr:

*Uzemnéte filtr s vodi¢em minimalné 10 mm?2 prarezu.

*Pfipojte druhy zemnici vodi€, pouZitim samostatné zemnici svorky paralelné k ochrannému
vodiéi. (Prdfez kazdého jednotlivého ochranného vodi¢e musi byt dimenzovan pro
pozadovanou jmenovitou zatéz.)
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AVAROVANI

Neodstranuijte ¢elni kryt pokud je zapnuto napajeni a 5 minut po vypnuti napajeni.
Tato akce mize mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

Neobsluhujte digitalni operator nebo pfepinace s mokryma rukama.
Tato akce mlze mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

Kontrola méni¢e musi byt provadéna po vypnuti napajeni. Nespravné provedeni mlze mit za nasledek vazné
zranéni zpusobené elektrickym proudem.
Hlavni napajeni neni nutné vypinat, pokud je aktivovana funkce nouzového zastaveni.

Nemeérite zapojeni, nepfepinejte rezim (S7, S8), volitelna zafizeni nebo nevymériujte ventilatory pokud je
pfipojeno napajeni.
Tato akce mize mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

AVYSTRAHA

Nedotykeijte se chladi¢e ménice, brzdnych rezistort a motoru, které jsou velmi horké po dobu napéjeni
a néjakou dobu po vypnuti napajeni. Tato akce mize mit za nasledek spaleni.

Provedte bezpec¢nostni opatfeni jako napfiklad nasazeni jistice (MCCB), ktery bude vyhovovat kapacité ménice
na strané napdjeni. Neprovedeni miize mit za nasledek poSkozeni majetku zplisobené zkratem zatéze.

Provoz a sefizeni

Bezpecnostni informace

*Ujistéte se a ovérte povoleny rozsah motor( a stroju pfed provozem, protoZe rychlost ménice muze byt
snadno zménéna z nizké na vysokou.
*Pokud je nutné, opatfete samostatnou pfidrznou brzdou.

Opatreni pro uziti

Chyba funkce opakovani
*Pokud pouzivate funkci opakovani po poruse, nepfiblizujte se pfili§ ke stroji, protoze stroj mize
neoCekavané spustit pokud bude zastaven alarm.

*Ujistéte se a ovérte, Ze je signal CHOD vypnut pred resetem alarmu, protoZe se stroj mize
neoCekavané spustit.

Funkce non stop pri kratkodobém vypadku napajeni
*Nepfiblizujte se pfilis ke stroji, pokud je vybran restart ve funkci nonstop pfi kratkodobém vypadku
napajeni (b050), protoze se stroj mize neocekavané spustit po zapnuti napajeni.

Povel zastaveni ¢innosti
*Dodejte samostatné tlaCitko nouzového zastaveni, protoze STOP tlacitko na digitalnim operatoru je funkéni
pouze tehdy, pokud je povoleno v nastaveni.
*Pokud kontrolujete signal béhem pfivedeni napéjeni a napéti je chybné aplikovano na vstupni fidici svorky,
motor se muze neocekavaneé spustit. Ujistéte se a ovéfte bezpelnost pfed kontrolou signalu.
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3-1 Postup testovani chodu

| Polozka | Popis | Referenéni strana |

| Instalace a montaz | Instalujte ménié podle podminek instalace. | 26 |

*Ujistéte se, Ze jsou instalacni podminky spinény.

A
| Vedeni a pipojeni

Pripojte k zdroji napajeni a perifernim zafizenim. | 31 |

l *Vyberte periferni zafizeni, které splfiuje specifikace, a spravné zapojte.

| Napajeni zapnuto Zkontrolujte nasledujici pfed zapnutim napajeni. |

*Ujistéte se, ze je vhodné napajeci napéti dodavano a ze vstupni svorky napajeni
(R/L1, S/L2, a T/L3) jsou fadné zapojeny.
JX-A2[1: 3 fazové 200 az 240 VAC
JX-AB[J: 1/3 fazove 200 az 240 VAC
(Pripojte k L1 a N/L3 pro jednofazové)
JX-A4(1: 3 fazove 380 az 480 VAC
*Ujistéte se, ze vystupni motorové svorky (U/T1, V/T2, a W/T3) jsou k motoru pfipojeny
spravné.
*Ujistéte se, ze svorky fidiciho okruhu a Fidicich zafizeni jsou fadné zapojeny a ze
vSechny svorky fizeni jsou rozpojeny.
*Nastavte motor na stav bez zatéze (ij. nepfipojeno k mechanickému systému).
*Po kontrole vySe uvedeného, zapnéte napajeni.

ZOAO.d '

v
Kontrola stavu displeje Ujistéte se, Ze nejsou zadné zavady v ménici. |

*Pokud je napajeni zapnuto normalnég, displej zobrazuje:

RUN LED indikator :ON  ALARM LED indikator : OFF
NAPAJENI LED indikator : ON  Povel chodu LED indikator : ON
Indikator urovné LED :ON Data LED indikator(frekvence): ON
Data disple;j : Zobrazuje hodnotu nastavenou v d001.

Pokud se vyskytne chyba, kod chyby bude zobrazen na datoveém displeji. V tomto
pfipadé, viz "Kapitola 5 Cinnost udrzby" a provedte nezbytné zmény pro napravu.

h 4
Inicializace parametr(i

Inicializace parametr(. |

*Nastavte parametr ¢. b084 na "02", a zmacknéte tlacitko zatimco pfidrzite
[ ]a tlacitko soucasné.

| Nastaveni parametrd Nastaveni parametrii potfebnych pro testovaci chod. |

*Nastavte vybér vykonu motoru (HO03) a vybér pocétu péli motoru (H004).

v
| Cinnost bez zatéze

Spustte motor bez zatéze pomoci digitalniho operatoru. |

*Pouzijte regulator FREQ na digitalnim operatoru pro otaceni motoru.

v
|Cinnost se skute€nou zatézi

PFipojte mechanicky systém a obsluhujte pomoci digitalniho operatoru. |

*Pokud neni zadny problém s provozem bez zatéze, pfipojte mechanicky systém k
motoru a obsluhujte pomoci digitalniho operatoru.

| Provoz | Viz "Kapitola 4 Funkce", a nastaveni potfebnych parametru. |
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Napajeni zapnuto

Kontrolni body pred zapnutim napajeni
*Ujistéte se, Ze je vhodné napajeci napéti dodavano a Ze vstupni svorky napajeni
(R/L1, S/L2, a T/L3) jsou fadné zapojeny.
JX-A20: 3 fazové 200 az 240 VAC
JX-ABL: 1 fazové 200 az 240 VAC (Pripojte k L1 a N)
JX-A401: 3 fazové 380 az 480 VAC
*Ujistéte se, ze vystupni motorove svorky (U/T1, V/T2, a W/T3) jsou k motoru pfipojeny spravné.
*Ujistéte se, ze svorky fidiciho okruhu a Fidicich zafizeni jsou fadné zapojeny a ze vSechny svorky
fizeni jsou rozpojeny.
*Nastavte motor na stav bez zatéze (ij. nepfipojeno k mechanickému systému).

Napajeni zapnuto
*Po kontrole vySe uvedeného zapnéte napajeni.

Kontrola stavu displeje

*Pokud je napéjeni zapnuto normalné, displej zobrazuje:

[Normalni] CHOD LED indikator (béhem CHODU): ON ALARM LED indikator : OFF
NAPAJENI LED indikator :ON Povel chodu LED indikator : ON
Indikator urovné LED :ON Data LED indikator(frekvence): ON
Data displej : Zobrazuje hodnotu nastavenou v d001

«Pokud se vyskytne chyba, viz "Kapitola 5 Cinnost Gdrzby" a provedte nezbytné zmény pro napravu.

[Chyba] CHOD LED indikator(béhem CHODU): ON  ALARM LED indikator : ON
NAPAJENI LED indikator :ON Povel chodu LED indikator : ON
Indikator urovné LED :ON Data LED indikator (frekvence): ON
Data disple;j : Kéd chyby, jako "E-01" je zobrazeno.

(Zobrazeni se liSi v zavislosti na typu chyby.)
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Inicializace parametru

*Pro inicializaci parametr( pouzijte nasledujici postup.
*Pro inicializaci parametr(i nastavte parametr b084 na "02".

Sekvence tlagitek Displej priklad Popis
,-' '-' Napajeni
zapnuto

Zmacknéte jednou tlagitko rezimu a poté zmacknéte tfikrat tladitko snizovani
pro zobrazeni "b--- ".

€
)

Zméacknéte tlacitko rezimu.
"b001" je zobrazeno.

>
{

Pouzijte tlagitko zvySovani nebo sniZzovani pro zobrazeni "b084".

Zmacknéte Tlacitko rezimu. Nastavena hodnota v "b084" je
zobrazena.

>
<<

Pouzijte tlagitko zvySovani nebo sniZzovani pro zobrazeni "02".

Zmacknéte Tlacitko enter. Nastavena hodnota je vlozena v "b084" je
zobrazena.

STOP
RESET

<<

Zmacknéte Tlacgitko STOP/RESET zatimco pridrzite Tlagitko rezimu a
snizovani zarover.

Pokud displej blika, uvolnéte Tlagitko STOP/RESET nejdfive a pak tlacitka

rezimu a snizovani.

]
l.
-y
|
-

'
-’

'
-_"n’

Inicializace displeje.

(v1s)

\—
i
l~
-n
l‘
-

-
2
-
-
-

- am

Cislo parametru je znovu zobrazeno za pfiblizné 1 s.
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Vybér nastaveni vykonu motoru (H003)a Vybér poctu pé6lt motoru (H004)

Gislo é. _ Rozsah Jednotka| Vychozi |Zména béhem
parametru | registru. Nazev Popis nastaveni nastaveni| nastaveni | CHODU
tfida 200 V
0,2/0,4/0,75/
Vybér vykonu Nastavuje vykon motoru 1,5/2,2/3,7/ Zavislé na
HO003 1165h pfipojeného k ménici. 5,5/7,5 kW vykonu. ne
motoru -
tfida 400V
0,4/0,75/1,5/
2,2/3,7/5,5/7,5
. . . Nastavuje pocet poll
HO04 1166h  |VYDEr pOCtUPOIUl o400, pripojeneho 2/4/6/8 poly 4 ne
motoru K ménigi.
Sekvence tlacitek Displej priklad Popis

cD

Zmacknéte Tlagitko rezimu dvakrat pro zobrazeni vybéru rezimu.

>
€

Pouzijte tlacitko zvySovani nebo snizovani pro zobrazeni "H ".

Zmacknéte Tlacitko rezimu. "HO03" je zobrazeno.

Zmacknéte Tlacitko rezimu. Nastavena hodnota v "H003" je
zobrazena.

>
<<

Pouzijte tla¢itko zvySovani nebo sniZzovani pro nastaveni jmenovitého
vykonu motoru.

<)

Zmacknéte Tlacitko enter. Nastavena hodnota je vlozena.

(veca1s)

Cislo paramtetru je znovu zobrazeno.
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3-2 Testovani provozu

Cinnost bez zatéze
*Spustte motor bez zatéze (ij., nepfipojeno k mechanickému systému) pouzitim digitalniho operatoru.
* Pred Cinnosti digitalniho operatoru zkontrolujte, Ze FREQ regulator je nastaven na "MIN."
* Ujistéte se, Ze LED indikator nad regulatorem FREQ a nad indikatorem LED povelu CHOD sviti.

Vpred/Otaceni vzad pomoci digitalniho operatoru

Sekvence tlagitek Displej pfiklad Popis
— Stisknéte a drzte tlagitko rezimu po dobu 3 sekund nebo vice pro zobrazeni n
C_) ' ' ' ' "d001" a poté stisknéte znovu.
] ' . ' ' (Zobrazuje se referencni frekvence.)
o
-
o
'-' '—, Zmacknéte Tlagitko CHOD. <
RUN LED indikator povelu chodu sviti o
Ll | N
Y O

/f// %Q | ems e Otacejte pomalu regulatorem FREQ.

[ i\ ' ’ ' ’ ' ' Monitor hodnoty referenéni frekvence je zobrazen.

”\ /] ,_' o ,_' ’_' Motor se zacne otacet vpred v zavislosti na referenéni frekvenci.
MIN MAX

+Otacenim regulatoru FREQ se ujistéte, Ze nejsou zadné vibrace nebo abnormalni zvuky z motoru.
*Ujistéte se, Ze se nevyskytly Zadné chyby béhem &innosti ménice.
*Pfepnéte mezi chodem vpred a vzad pomoci vybéru sméru otaceni na operatoru (FO04).

Zastaveni motoru
*Po dokonc&eni provozu bez zatéze zmacknéte Tlacitko STOP/RESET. Motor se zastavi.

Cinnost se skute€nou zatézi
*Po kontrole ¢innosti s motorem ve stavu bez zatéze pfipojte mechanicky systém a pracujte
s aktualni zatézi.
* Pred Cinnosti digitalniho operatoru zkontrolujte, Ze FREQ regulator je nastaven na "MIN."

Pfipojeni mechanického systému
*Po potvrzeni, ze se motor UpIné zastavil, pfipojte mechanicky systém.
*Ujistéte se, ze vSechny Srouby jsou dotazeny pfi upeviiovani os motoru.

Provoz pomoci digitalniho operatoru

*Protoze se mohou vyskytnout pfipadné chyby béhem &innosti, ujistéte se, Ze tlacitko
STOP/RESET na digitalnim operatoru je snadno dostupné.
*Pouzijte digitalni operator pro provozovani ménice stejnym zplisobem jako pfi provozu bez zatiZeni.

Kontrola stavu provozu
*Poté, co se ujistite, Ze smér Cinnosti je spravny a ze ménic¢ funguje hladce pfi nizké rychlosti, zvyste
referencni frekvenci.
*Po zméné referencni frekvence nebo sméru otaceni se ujistéte, Ze nejsou zadné vibrace nebo abnormalni
zvuky z motoru.
Ujistéte se, ze vystupni proud (zobrazeni vystupniho proudu [d002]) neni nadmérny.
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Provoz

3 -3 Nazvy soucasti a popisy digitalniho operatoru

3-3 Nazvy soucasti a popisy digitalniho
operatoru

LED indikator povelu CHOD ——

OmRON )
JX INVERTER
Displej dat - OHz | OPOWER
oA OALARM
—=©O O
~un || STOP | oRUN [/ W\ 0 o
RESET | oPRG reguiator
Funkéni tlacitk MIN MAX
COIANIX»z |
\ J/

Nazev Popis
OPOWER LED indikator napajeni Sviti, kdyz napajeni je pfivedeno do fidiciho okruhu.
OALARM LED indikator alarmu Sviti, kdyz se vyskytne chyba ménice.
CHOD (béhem . o e
ORUN CHODU) LéD indikator Sviti, kdyz ménic je v chodu.
LED indikétor Sviti, kdyz nastavena hodnota kazdé funkce je zobrazena na displeji dat.
OPRG programovani Blika béhem varovani (kdyz neni nastavena hodnota spravna).
"_" ’,-" "-" ’,_" Displej dat Zobrazuije pfislusna datahj:;c;\n/*:;ezehr;c’;nr:';trjkvence, vystupni proud
a .
OHz LED indikator dat displeje Sviti podle indikace na displeji dat.
oA Hz: Frekvence A: proud
fO% Indikator urovné LED Sviti, kdyz zdroj referenéni frekvence je nastaven na FREQ regulator.
/ x FREQ requlator Nastavuje frekvenci. Dostupny pouze pokud zdroj referenéni frekvence
A\ ﬂ 9 je nastaven na FREQ regulator. (Zkontrolujte, Ze LED indikator urovnd
MIN MAX sviti.)
LED indikator povelu CHOD Sviti, kdyz Povel chodu je nastaven na Digitalni operator.
O (Tlacitko CHODu na digitalnim operatoru je dostupné pro provoz.)
Aktivuje ménic.
RUN Tlagitko Dostupné pouze pokud je vybran provoz pomoci digitalniho operatoru.
CHOD (Zkontrolujte, ze LED indikator povelu chodu sviti.)
Vpred/Otaceni vzad. Zavisi na “F004” nastaveni
STOP Tlacitko STOP/RESET Zpomaluje a zastavuje méni¢. Funkce jako reset tlagitko pokud se vyskytne
RESET chyba ménice.
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3-3 Nazvy soucasti a popisy digitalniho operatoru

Nazev

Popis

J

Tlacgitko rezimu

PFepina mezi : rezimem monitorovani (d_I1J1]), rezim zakladnich funkci
(FOOT) a rezimem rozSifenych funkci (ACIC, b0, COO0, HOO).

S timto tlacitkem, mlzete zménit displej, jak je zobrazeno nasledovné.
[Dopliikova informace]

Pro skok na “d001” z jakéhokoliv funkéniho rezimu, podrzte tlaCitko
rezimu 3 sekundy.

_
!
!
|
-——

N

nebo

<«
|
]
L]

|0

B L ]
x(

[ =3
x
|
i

)
<!
)
L.

,
3l
_

~'_l

| J—
|

.

Poznamka: VZzdy zmacknéte Tlagitko enter pro ulozeni zménénych dat.

Tlacitko
enter

Aktivace a ulozeni zménénych dat.
(Pro zménu nastavenych datse ujistéte, Ze jste zmackli tlacitko enter.)
Nemackejte TlaCitko enter pokud nechcete zmény ulozit,
napfiklad,pokud jste zménili data neimysiné.

Tlacgitko zvySovani

Méni rezim.
Také zvySuje nastavené hodnoty kazdé funkce.

3|

Tlagitko snizovani

Méni rezim.
Také snizuje nastavené hodnoty kazdé funkce.
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3-4 Postup provozu (Pfiklad: Tovarni nastaveni)

3-4 Postup provozu
(Priklad: Tovarni nastaveni)

Zobrazeni rezimu monitorovani, rezimu zakladni funkce a rezimu
rozSirené funkce

Napajeni zapnuto

¥

N .
g 1. Udaje nastaveného monitorovani jsou zobrazena. (Vychozi je "0.0")
o
- [ e ]
o 7 50| onz | oPower
[ '.'-' oA OALARM

Oe
STOF ORUN F %\
M RESET | oPRG g
M MAX

EEcE)

zmacknéte
! B 4

2. Kod rezimu monitorovani je zobrazen (jako "d001").

*Zmacknéte jednou tlagitko rezimu pro navrat z kédu
displej rezimu monitorovani na zobrazeni
monitoru.

(" omron W
JX INVERTER

T | o
‘Ul'l { |°A

STUF‘ URUN
(

OPOWER
OALARM

H‘JI

\\f—?ll

zmacknéte

zmacknéte

) 2 4

("d002" je zobrazeno.)

( omron W
JX INVERTER
0000 0| on OPOWER
.-' [N .: oA OALARM

zmacknéte

zmacknéte

~ ¥

(13 krat)

(13 krat)

(Pokracovani na dalSi strang)
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3-4 Postup provozu (Pfiklad: Tovarni nastaveni)

3. Kéd reZimu zakladnich funkci je zobrazen (jako "FO01").

[ SRR
,: 1071 || oHz | oPOwWER
LIl (|oa | oAarm

o
RUN STOP ORUN DX
RESET | OPRG i
MIN MAX
=) 2 (=
. »

Zmacknéte Zmacknéte n
|t ¥

(4 krat) (4 krat)
4. Kéd rezimu rozSifenych funkci je zobrazen(jako "A ").

U

(omron ) *Rezim rozSifenych funkci 3
] oz | epower Zobrazuje v pofadi A <> b <> C < H. P
[ OA | OALARM N

-]
STOP ORUN D\
RESET | OPRG g
MIN X

BEEEE)

zmacknéte zmacknéte
~ ¥ (A
(4 krat) (4 krat)

5. Kéd rezimu monitorovani je zobrazen (jako "d001").

*Vraci ke kroku 2.

( omRron W
JX INVERTER

10T (| one | ePower
LULILL []oa [oaamm

STOF | ©RUN // \
RESET | OPRG \.ﬂ
MIN

MAX
|| A ¥

<J
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Provoz

3-4 Postup provozu(Pfiklad: Tovarni nastaveni)

Funkce nastaveni

« PFepnuti rezimu povelu CHODu. (Digitalni operator — Ridici svorkovnice)
*Pro prepnuti rezimu povelu CHODu z digitalniho operatoru (tovarni nastaveni) na fidici svorkovnici
potiebujete zménit vybér referencni frekvence (A001) z digitalniho operatoru (02) na svorku (01).

62

1. Zobrazeni rezimu rozSifené funkce (jako "A ").

(" SR )
'- _ OHz ©OPOWER
' oA OALARM
o
] - @
RESET OPRG
SA~] dl
N

‘Zmééknéte C)

*Pro zobrazeni "A " nasledujte rezim indikace popsany v "Zobrazeni
rezimu monitorovani, rezimu zakladni funkce a rezimu rozsirené
funkce" (strana 60).

* Ve vychozim nastaveni, LED indikator povelu
CHOD se rozsviti jakmile vybér povelu CHODu
bude nastaven na digitalni operator.

2. Kéd rezimu roz8ifenych funkci je zobrazen (jako "A001").

CITIT (] one | ovowen
{0l |]|oa | ocaarm

RESET OPRG

° //\
aun || STOP ] oRuN %

‘ Zmacknéte

("A002" je zobrazeno.)

OHz OPOWER
OA OALARM

STOP onunff\\
RUN | ReseT | orre @
=k

(" omron W

BRI

‘ Zmacknéte

3. Nastaveni kédu rezimu rozSifenych funkci je zobrazeno (nastaveni v "A002").

( omRol W
JX INVERTER

171 71| oHz | oPOwER
{I_ | oA | oALarm

o
C RUNm
won [[5T28] e @

RESET oPRG

‘ Zmacknéte

(Pokracovani na dalsi strané)

+"02 (Digitalni operator)" (vychozi nastaveni)

je zobrazeno ve vybéru povelu CHODu

(A002).
*LED indikator programovani (PRG) se rozsviti
pokud je zobrazeno nastaveni rezimu rozsSifené
funkce.



3-4 Postup provozu (Pfiklad: Tovarni nastaveni)

(Zménte A002 nastaveni.)

-
-

|| oHz | ePOwWER
[|oa OALARM

=
.

o f‘
aun |[STCE] oRun £
RESET | ©PRG ﬂ

[2[all¥]

‘ Zmacknéte

4. Kod rezimu monitorovani je zobrazen (jako "A002").

[ PR e )

OHz OPOWER

-
LILIL |oa | oaarm

STOP | ©oRUN W
RESET | OPRG g
iy 9

( omRon W
JX INVERTER

,_JM|

Zmacknéte

()@ krat)

*Zménte Vybér povelu CHODu na svorku "01".

*Zmacknéte Tlacitko enter pro ulozeni
zménénych dat nastaveni.

* Vybér povelu CHODu je zménén na svorku a
LED indikator povelu CHOD zhasne.

*Nyni mGzete pfepnout na jiny kéd
rozSifené funkce.

ZOAOUd H

5. Rezim rozSifenych funkci je zobrazen (jako "A ).

( omRon W
JX INVERTER
1 OHz | OPOWER
i oA OALARM

STOP | ©RUN // \
RESET | oPRG \ﬂ
IN MA;

[SAa]~] 2]

Kédy nastaveni funkce

*Nyni se mlizete presunout na jiny kéd rozsifené funkce,rezim monitorovani a
rezim zakladnich funkci.

*MUzete vlozit kody pro monitorovaci rezim, zakladni funkéni rezim a rezim rozsifenych funkci
pfimo, jakoz i prostiednictvim zplsobu posouvani.

*Nize je pfiklad kde kéd d001 rezimu monitorovani je zménén na rozSifenou funkci A029.

1. Zobrazeni kédu rezimu monitorovani (jako "d001").

[ PR ren )
_(ITI7] | | oH: | oPower
LILILL | |oa | oAarm

=]
STOP ORUN /fDN
REIFNO)
MIN A

EE2E

‘ Zmacknéte a zaroven

(PokraCovani na dalSi strané)
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3-4 Postup provozu (Pfiklad: Tovarni nastaveni)

2. Zména kodu funkce.

[ JX INVEnRTEH W
AT || omz | oPower
FALILL (| oa | oaamm

o
STOP onunm
N MK

2Alx]~]]

K]
- ‘ Zmacknéte

(2 kréat)

("A001" je zobrazeno.)

( omrRon W
JX_INVERTER

'_-' ,-’ '-’ ' OHz ©POWER

!n! '—' ‘_l I oA OALARM

o
STOP onunm
RESET | OPRG ﬂ
MIN MAX

SR~ E

‘ Zmagknste| - |

("A" je vlozeno.)

Provoz

3. Zmérite 3. Cislice kodu funkce.

(" omron W
JX INVERTER

[ I | onz | crowen
FULILD | |oa [ oaamm
&

BEEc]

‘y Zmacknéte

("0" je vlozeno.)

4. Zmérite 2. &islice kédu funkce.

kTR )
CITITT 1] ok | opower
FILILL |oa | oanmm
STOP | ©RUN
=)

SR~

|
; Zmacknéte

(2 krat)

(Pokracovani na dalsi strané)
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*Mzete zménit 4. Cislici pokud "d" blika.

*"A" blika.
*Zmacknéte Tlacitko enter pro uloZeni blikajici Eislice.

*"0" na pozici 3. Cislice blika.

*Zmacknéte Tlacitko enter pro ulozeni "0"
3. Cislice pokud nechcete ménit.

*Zmacknéte Tlacitko rezimu pro znovu blikani pozice na "A" .

+"0" na pozici 2. ¢islice blika.
*Zmacknéte Tlacitko rezimu pro znovu blikani
3.pozice "0".



3-4 Postup provozu (Pfiklad: Tovarni nastaveni)

("A021" je zobrazeno.)

«"2" na pozici 2. Cislice.

OmRON
JX INVERTER
111 21 1| oxz | opower
IUU l|oa [ oaLarm
STOF DFlUN
=
RESET OPRG
)

Slal~=]

‘ Zmacknete n

5. Zmérite 1. Cislici kddu funkce.

%IRM\%TER *"1" na pozici 1. €islice blika. 3
CITH I 1] oHe | opower *Zmacknéte Tlacitko rezimu pro znovu blikani (<3

' “ “ uy| on | onam .2"na pozici 2. ¢islice. o
N

=)
EEEE

‘ nebo

(2 krat) (8 krat)
("A029" je zobrazeno.)

*"9" na pozici 1. Cislice blika.

JX |NVEHTER
o Il OHz | OPOWER
IUU oA | oALARM
STDP oRUN
RESET OPRG

\DH ~=

‘ Zmacknéte H

("9" je vlozeno.)

6. Vybér kodu funkce je hotov.

JOX".IIrN{9E|-H!TER
1071 ZIC)| otz | epower
' J (1= TJ|oa | oaarm
\CJ H I~=]
"A029" vybér dokonden. «Zmacknéte Tlacitko reZzimu pro zménu udaju pro A029.

(Doplrikova informace)
*Pokud vlozite ¢islo parametru, které neni zahrnuto v seznamu parametr(i, zobrazeni se
vrati k pfedeslému zobrazeni parametru.
*Zmacknéte Tlacitko enter pro posun Cislice doprava a Tlacitko rezimu pro posun Cislice doleva.
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Provoz

3-5

Prenos parametr(

3-5 Prenos parametru

*1,
3
*3,
*4,

*5.

=
="
1

ro
[o]™ * Zmacknéte tladitko
=B [
Crr o
oL o
'y
5 [A]| | [#]
i 2
FOOH
el ()3
[(A] * 1
=& 5 I
A--- —.[A00 (——=[0000]
* * (=]
l J
’nnn:"uauu‘
e A_1_1
' (<] (o]
- _ o 1 |e—
[} Fr -
A A 2J
j j
F--- N EEEE]
A
.
, (<] |
H--- AOOT
u E?
v o

Udaje nejsou uloZeny stisnutim tlagitka rezimu.

Zmacknéte Tlagitko enter pro ulozeni udaja.
Pokud zmacknete Tlacitko reZimu po navratu k zobrazeni ¢isla parametru bez uloZeni udajd v rezimu

rozSifenych funkci, je vybrana funkce vybéru rezimu.
Pokud zmacknete Tlacitko enter s d*** nebo FO01 zobrazenim, zobrazena hodnota je ulozena jako pocatec¢ni

zobrazeni, které se zobrazi, pokud bude zapnuto napajeni.
Pokud zméacknete Tlacitko enter, prvni islice kazdého nastaveni parametru je uloZzeno jako pocate¢ni

zobrazeni, které se zobrazi, pokud bude zapnuto napajeni.
(Piiklad: |F 002, A---

Pro zobrazeni ucitého monitoru pokud bude zapnuto napajeni, zmacknéte TlacCitko enter se zobrazenym
monitorem. Jestli je parametr pro kod rozSifené funkce ulozen po stisknuti tlaCitka enter, vSak tento kéd (A---, b---,
C---, d---, nebo H---) zavisi na dalSim zapnuti napajeni. Pro prevenci tohoto, vzdy zmacknéte Tlacitko enter znovu

s pozadovanou hodnotou zobrazeni po uloZeni parametru.

, etc.)
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3-6 Seznam parametr(

3-6 Seznam parametru

Rezim monitorovani (dOO0)

¢ . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi zrvnena . Modbus
aram Nazev (Digitalni operator) nastaven béhem | jedng Adresa | strana
param. g P CHODU | tka | (Hex)
d0o1 Zobrazeni vystupni 0,0 az 400,0 - - Hz 1002 80
frekvence
d002 Zobrazeni vystupniho 0,0 az 999,9 - - A 1003 80
proudu
F: Vpred
d003 | Zobrazeni sméru otaceni o: Stop - - - 1004 80
r: Vzad
0,0 az 999,9
d004 Zobrazeni hodnoty 100,0 az 999,9 1005 M 80
zpétné vazby PID 1000 az 9999 - - - 1006 L
(Povoleno pokud je vybrana funkce PID)
Priklad)
. @ ON Svorka
d005 Zobrazeni 5] = 09 S OFF 4,2:ON i} i} i} 1007 | 81
multifunkéniho [
vstupu 5 4 3 2 1 Svorka
5,3, 1: OFF
’ on Priklad)
d006 Zobrazeni g gj B B orr  Svorka 11: ON - - | - | 1008 | &1
multifunkcniho ! \ Svorka AL2: OFF
vystupu AL2 11
0,0 az 999,9
- ] 100,0 az 999,9
ooy | bzt visuen B
(po konverzi) 1000 az 3996 (10000 az 39960)
(Vystupni frekvence x Konverzni faktor z b086)
do13 Zobrazeni vystupniho 0 az 600 - - \% 100C 82
napéti
0 az 9999
do16 Celkovy tas chodu 1000 a2 9999 i i ho| M| 82
100 az 999 (10000 az 99990 hodin)
0 az 9999 1010 M
do17 Zobrazeni ¢asu napajeni 1000 az 9999 . . h 1011 L 82
100 aZ 999 (10000 az 99990 hodin)
d018 | Zobrazeni teploty chladice| 0,0 az 200,0 °C 116A 82
d080 Zobrazeni frekvence 0 az 9999 - - - 0011 82
chyby
d081 Zobrazeni chyby 1 _ 0012 az
(Posledni) Kod chyby(okolnosti vyskytu)— Vystupni 001B
| frekvence [Hz] — Vystupni proud [A] — Interni 001C az
d082 Zobrazeni chyby 2. | b napeti [V] — Gas chodu [h] — - - 0025 | 8
Cas sepnuti <
i 0026 az
d083 Zobrazeni chyby 3 [h] 002F
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Provoz

3-6 Seznam parametr(

Zakladni funkéni rezim (FOOD)

C. . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi zr:nena . Modbus
param Nazev (Digitalni operator) nastaveni béhem | jedng Adresa | strana
etru CHODU | tka | (Hex)
FO01 Nastaveni vystgpnl Startovaci frekvence az prvni nebo druha max. - Ano Hz - 84
frekvence/monitor
frekvence
0,01 az 99,99 1014 M
F002 Cas zrychleni 1 100,0 az 999,9 10.0 Ano S 1015 L 84
1000 az 3000
* - . 0,01 az 99,99
Fopp | ~druhy cas zrychleni 100,0 az 999,9 100 | Ano s 1155%12'\3 84
1000 az 3000
0,01 to 99,99 1016 M
F003 Cas zpomaleni 1 100,0 az 999,9 10.0 Ano s 1017 L 84
1000 az 3000
" - . 0,01 az 99,99
Fo03 | ~druhy cas zpomaleni 1 100,0 a2 999,9 100 | Ano | s 1155%?;'\(' 84
1000 az 3000
F004 Vybér sméru <?tacen| OO:_Vpred 00 Ne ~ 1018 85
operatorem 01: Vzad
* druhé fizeni je zobrazeno pokud SET(08) je pfifazeno k jednomu z digitalnich vstup(.
Rezim rozsirenych funkci
.. . , .| zména Modbus
Cislo Nazev funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Vyehozi | em jedno| Adresa | strana
parametru . (Digitalni operator) nastaveni CHODU | tka | (Hex)
Vybér referenéni 00: Digitalni operator (FREQ regulator)
A001 frekvence 01: Svorka 00 Ne - 1019 86
02: Digitalni operator (F001)
*vybér druhé 03: Komunikace modbus
A201 . N - -
0 referenéni frekvence 10: Vysledek vypoctu frekvence 00 ¢ 8
Vybér povelu
A002 y CHpODu 01 §v9rka ’ 02 Ne - 101A 86
= e 02: Digitalni operator
2 vyber druheno 03: Komunikace modbus _ _
g A202 povelu CHOD 02 Ne 86
& [TA003 | Zzakladni frekvence 30 az max. frekvence [A004] 50 N H 101B 87
= e z
§ A203 *druha zakladni 30 az max. frekvence [A204] 50 150C
% frekvence
™ A004 | Maximalni frekvence 50 101C
* 3 imalni 30 az 400 Ne Hz 88
A204 druha maximalni 50 150D
frekvence
02: Pfepind mezi O/FREQ regulatorem
pomoci svorky AT
. 03: Pfepina mezi FI/FREQ regulatorem pomoci
A005 O/Ol vybér svorky AT 02 Ne - 101D 88
04: Pouze vstup O
05: Pouze vstup Ol
Qo
g A011 |O pocatecni frekvence 0,0 az max. frekvence 0,0 Ne Hz 1020 89
>
83 A012 | O kone¢na frekvence 0,0 az max. frekvence 0,0 Ne Hz 1022 89
g A013 | O pocatecni pomér 0az 100 0 Ne % 1023 89
A014 O kone&ny pomér 0az 100 100 Ne % 1024 89
AO15 O vybér startu 00: Externi startovej\m frekvence (A011 01 Ne _ 1025 89
nastavena hodnota)
01: 0 Hz
A016 O, Ol vzorkovani 1az17 8 Ne - 1026 90
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3-6 Seznam parametr(

t Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Zmeéna Modbus
paé?sqz)e r Nazev funkce (Digitalni operator) naitaven béhem | jedno| adresa( | strana
9 P chodu | tka | Hex)
Multikrokova . .
A020 . 0,0/Startovaci frekvence az max. frekvence 6,0 Ano Hz 1029 90
referenéni rychlost 0
A220 dfruha mUItlk;chiYg 0,0/Startovaci frekvence az druha max. 6,0 Ano Hz 150F 90
reference rychlosti frekvence
A021 Mulflk’rokova 0,0 102B
referencni rychlost 1
A022 Multikrokova 0,0 102D
referencni rychlost 2
A023 Mulflk'rokova 0,0 102F
referenéni rychlost 3
A024 Mul}lk’rokova 0.0 1031
referenéni rychlost 4
= _ _
S | A025 Multikrokova 0,0 1033
2 referencni rychlost 5
o N z
< | A026 Multikrokova 0,0 1035
7 referenéni rychlost 6
]
5 Multikrokova
[&]
> | A%27 | eferencni rychlost 7 0.0 1037
‘©
> N z
2 | Aozs Multikrokova 0,0/Startovaci frekvence az max. frekvence | 0,0 Ano | Hz | 1039 | 90
g referencni rychlost 8
£ Multikrokova
S | A029 referenéni rychlost 9 0.0 1038
A030 Multikrokova 0,0 103D
referencni rychlost 10
A031 Multikrokova 0,0 103F
referencni rychlost 11
Multikrokova
A032 referencni rychlost 12 0.0 1041
Multikrokova
A033 referencni rychlost 13 0.0 1043
Multikrokova
A034 referencni rychlost 14 0.0 1045
Multikrokova
A035 referenéni rychlost 15 0.0 1047
A038 | Krokovaci frekvence 0,00/Startovaci frekvence az 9,99 6,00 Ano Hz 1048 92
VVbé&r zastaveni 00: Zastaveni volnym chodem
A039 y krokovani 01: Zastaveni zpomalenim 00 Ne - 1049 92
02: Zastaveni brzdénim injekci DC
g A041 Vybér zvyseni 00 104A
@ momentu 00: pouze ruéni zvydeni momentu
g * ybe vSeni 01: automatické (jednoduché) zvyseni Ne - 93
g | 241 vybér zvyseni : omenty 00 1510
= momentu 2
(]
2 PTE——
2 | nosa2 N’avpet’l ruéniho 5.0 104B
N zvySeni momentu
< - S roET 0,0 az 20,0 Ano % 93
S | A242 napeti rucniho 0,0 1511
o zvy$eni momentu 2
o
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3-6 Seznam parametr(

% . , . | Zména Modbus
agrilgtru Nazev funkce Zo(bDriaziglwr:ingb:r;(t);s)ah dat r:g;iz\?; béhem |jednot| adresa( | strana
P 9 P . chodu | ka | Hex)
A043 Fre’kvven’ce ruéniho 25 104C
zvySeni momentu
E ok — 0,0 az 50,0 Ano % 93
& | A243 rekvence rucnino 0,0 1512
£ zvy$eni momentu 2
o
E Vybér Vit 00:charakteristika s konstantnim momentem (VC
£ | A0 charaktesristiky 01: Ch isti Y ( 00 104D
8 : Charakteristika s redukovanym -
ol momentem (VP 1,7 vykon) Ne 93
Nl A2aa " Vybér Vif 06: Charakteristika se specialnim redukovanym 00 1513
S charakteristiky 2 momentem (Special VP)
E 93
O | A045 Zisk vystupniho 100, 104E | /)
_ napetll 2,0 az 100 Ano %
A245 | ziskdruheho 100, 1514 | 93
vystupniho napéti
e e 00: Zakazano
Aost | VIPerbrzdent bC 01: Povoleno 00 Ne | _ | 1051 | o5
/ 02: Frekvenéni fizeni [A052 nastavena hodnota]
| pos2 | Frekvence brzdéni 0,0 a2 60,0 0,5 Ne Hz | 1052 | 95
S DC injekci
o = Py
£ | aos3 | Cas prodievy brzdéni 0,0a25,0 0,0 Ne s | 1053 | 95
(&) DC injekci
a
5 | Aosg | VYkon brzdéni DC 0az 100 50 Ne | % | 1054 | 95
2 injekci
@ = "
Aoss | CasbrzdéniDC 0,0 a2 60,0 0,5 Ne s | 1085 | 95
injekci
Vybér zpusobu 00: Krajni provoz
ADS6 brzdéni DC injekci 01: Urovnovy provoz 01 Ne - 1056 95
A061 | Horni limit frekvence 0,0/Dolni limit frekvence az max. frekvence 0,0 105A
* ; i limi Ne Hz 98
A2e1 | druhy homilimit g o0t limit frekvence a2 druha max. frekvencd 0,0 1517
frekvence
A062 | Dolni limit frekvence |0,0/Startovaci frekvence az Horni limit frekvence| 0,0 105B
* v limi 7 5 7 limi Ne Hz 98
A262 druhy dolni limit 0,0/Startovaci frekvence az druhy horni limit 0.0 1518
frekvence frekvence
;é A063 Preskakovana 0,0 105D
n frekvence 1
= Sitka preskakované
£
= A0B4 frekvence 1 0.5 105E
£
8 | A0S Pfeskakovana Preskakovana frekvence: 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz 1060 09
'S s frekvence 2 Sifka preskakované frekvence: 0,0 aZ 10,0
% A0G6 ifka prfeskakované 0.5 1061
frekvence 2
A067 Preskakovana 0,0 1063
__frekvence 3
A0G8 Sifka preskakované 0.5 1064
frekvence 3
AO71 | VybérPID 00: Zakazano 00 Ne | _ | 1068 | 100
01: Povoleno
A072 PID zisk P 0,2 az5,0 1,0 Ano - 1069 100
= | A073 PID zisk | 0,0 az 150,0 1,0 Ano S 106A 100
ﬁ A074 PID zisk D 0,00 az 100,0 0,0 Ano S 106B 100
g A075 PID méfitko 0,01 az 99,99 1,00 Ne Cas 106C 100
V¥bér z08tné b 00: Ol
ybér zpétné vazby 01: O
A076 PID 02: Komunikace RS-485 00 Ne - | 106D | 100
10: Vystup funkce provozu
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3-6 Seznam parametr(

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi ervlena . Modbus
arametru Nazev funkce (Digitalni operator) nastaven béhem [jednot| adresa strana
P g P chodu | ka (Hex)
00: OFF (Odchylka = Cilova hodnota-Hodnota
— zpétné vazby)
o Ao77 PID funkce Vzad 01: ON (Odchylka = Hodnota zpétné vazby- 00 Ne - 106E 100
N Cilova hodnota)
= Funkce omezeni
a | A078 . 0,0 az 100,0 0,0 Ne % 106F 100
vystupu PID
00: Vzdy ON
A081 Vybér AVR 01: Vzdy OFF 02 Ne _ 1070 104
x 02: OFF béhem zpomalovani
>
<
Vybér napéti tfida 200 V: 200/215/220/230/240
A082 AVR tfida 400V: 380/400/415/440/460/480 2007400 Ne v 1071 104
A085 | Vybér rezimu CHODu 00: Normaini provoz 00 Ne - | 1072 | 104
01: Provoz s Usporou energie o
Odezva Uspory 3
A086 energie/sefizeni 0az 100 50 Ne % 1073 104 <
presnosti (o]
1074 M N
A092 Cas zrychleni 2 0,01 az 99,99 15,00 1075 L
. — _ 100,0 az 999,9 Ano S 105
| A202 druhy ¢as zrychleni 2 1000 az 3000 15,00 11211%,{'
o
“©
3 Cas zpomaleni 2 1076 M
S | A093 P 0,01 a2 99,99 15,00 1077 L
§ ____ 100,0 a2 999,9 Ano | S 105
5| A203 druhy cas 1000 az 3000 15,00 151B M
c zpomaleni 2 151C L
g vybér zrychl./zpomal
= | Aogg | VYPerZenizpomal 00 1078
g krok 2 00: Pfepinano pomoci multifunk&niho vstupu
P Ne - 105
N *druhy vybar 09(2CH)
8 | A294 01: Pepinano nastavenim 00 151D
g zrychl./zpomal. krok 2 - Frep
UE_, frekvence zrychleni
- | A095 4 0,0 107A
3 krok 2
g 0,0 az 400,0 Ne Hz 105
&) A295 *druha frekvence 0.0 151F
£ zrychleni krok 2 ’
N
[0}
[h4
A096 frekvence 0,0 107C
zpomaleni krok 2
*druha frekvence 0,0 az 400,0 Ne Hz 105
A296 zpomaleni krok 2 0,0 1521
Vybér krivky 00: pfimka
AD97 zrychleni 01: S-kfivka 00 Ne - 107D 106
A098 Vyber krivky 00: primka 00 Ne _ | 107 | 106
zpomaleni 01: S-kfivka
A101 Pocatecni frekvence 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz 1080 89
® ol 106
o
3 89
< | A102 Konec¢na frekvence 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz 1082
g ol 106
E T N . 89
@ | A103 | Pocate¢ni pomér Ol 0az 100 0 Ne % 1083
5 106
E) A104 | Koncovy pomér Ol 0az 100 100 Ne % 1084 1?)2
5
. . o 00: Pouziva pocatecni frekvenci Ol [A101] 89
A105 Vybér poc€atku Ol 01: 0 Hz start 01 Ne _ 1085 106
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3-6 Seznam parametr(

. . .| Zména Modbus
. . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi N .
Cislo Nazev funkce (Digitalni operétor) nastaven béhem |jednot| adresa strana
parametru 9 P chodu | ka | (Hex)
Provozni frekvence 00: Digitalni operator (FO01)
A141 . 1 N 108E 107
nastaveni vstupu A 01: Digitalni operator (FREQ regulator) 0 e - 08 0
g 02: Vstup O
2 Provoz frekvence 03: Vstup Ol
A
S Al42 nastaveni vstupu B 04: Komunikace RS-485 02 Ne - 108F 107
N
g 00: Prirastek (A + B)
Dc% A143 | Vybér operatoru 01: Odecet (A - B) 00 Ne - 1090 107
02: Nasobeni (A x B)
8 | at45 | Velikostpridane 0,0 a2 400,0 0,0 Ano | Hz | 1001 | 107
c frekvence
2
g
£ Smér pfidané 00: Prida hodnotu A145 k vystupni frekvenci
@©
E A146 frekvence 01: Odecte hodnotu A145 od vystupni frekvence 00 Ne - 1093 107
A151 |Pocatecni frekvence VR 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz 1095 89
v A152 |Konecna frekvence VR 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz 1097 89
= | A153 | Pocate¢ni pomér VR 0az 100 0 Ne % 1098 89
C
& | A154 | Konegny pomér VR 0az 100 100 Ne % 1099 89
®? | A155 Vybér pocatku VR 00: Pouziva poca.tecnl frekvenci VR [A151] 01 Ne ) 109A 89
01: 0 Hz start
00: Alarm
01: 0 Hz start
‘= | b001 Vybér opakovani 02: Start shodnou frekvenci 00 Ne - 10A5 108
:% 03: Chyba po zastaveni zpomalenim
Q .
! na shodnou frekvenci
2 Povoleny ¢as
® | b002 kratkodobého 0,3 az 25,0 1,0 Ne S 10A6 108
% vypadku napajeni
2 5 108
© | b003 Cas prodlevy 0,3 az 100,0 1,0 Ne S 10A7
8 opakovani 119
§ Vybér zastaveni
g b004 behem kratkoggbe’ho 00: .Zakazano 00 Ne ) 10A8 108
£ vypadku napéjeni / 01: Povoleno
o chyby podpéti
D
Q Vybér Casu opakovani . .
§ | b005 |  pfikratkodobém o1 _OE?' 16 krat 00 Ne _ | 10m9 | 108
é vypadku napajeni - bez omezeni
Restart pocatecni 00: Frekvence pfi vypadku
b011 [frekvenci s odpovidaijici 01: Max. frekvence 00 Ne - 1170 108
aktivni frekvenci 02: Nastavena frekvence
5 Uroven elektronické Umenovity
2 b012 teplotni ochrany proud 10AD
2e
o 0,2 x Jmenovitého proudu az ) Ne A 110
25| 212 *druha droven 1,0 x Jmenovitého proudu Jmenovity 1527
S° elektronické teplotni proud
< ochrany
w
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3-6 Seznam parametr(

vypadku napajeni

X ; Vvchozi Zména |, dnot Modbus
. Nazev funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Y | b&hem Jekno adresa | strana
parametru (Digitalni operator) nastaveni chodu a (Hex)
2 Vybér charakteristik
@ | b013 | elektronické tepelné 00 10AE
_*}; o ochrany 00: Charakteristika s redukovanym momentem 1
5% *druhy vybér 01: Charakteristiky s konstantnim momentem Ne - 110
é S| p213 char:_aktt?ristik , 02: Charakteristika s redukovanym momentem 2 00 1528
2 elektronické tepelné
w ochrany
boz1 |  VYbéromezeni 00: Zakézéno 01 10B5
pretiZent 01: Povoleno pfi zrychlovani/konstantni rychlost Ne _ 111
b221 *druhy V}'/bér omezeni provoz 01 1529
pretizeni 02: Povoleno pfi provozu s konstantni rychlosti
1,5 x
b022 | Urover omezeni Jmenovity 10B6
_ i d
c pretiZzeni prou Ne ) 11
>N
= " - + . . . . . 1,6 x
,g b222 druhd Uroveri 0,1 x jmenovity proud az 1,5 x jmenovity proud Jmenovity 152A
= omezeni pretizeni proud
N
g b023 Paramvettrwomfazeni 1,0 10B7
S pretizeni Ne S 111
b293 *druhy Pafar'rletr’ 0,1 az 3000,0 1,0 152B
omezeni pfetizeni
b028 V)'/bér Z(?rO'Jve Of:nezeni 00 10BB
pretiZzeni
———— 00: b022, b222 nastavené hodnoty Ne - 111
b228 druhy V)fbevr zlcverJ’e 01: Vstupni svorka O 00 152C
omezeni pretiZzeni
= Konstanta poméru
> R
€| bo2g |  zPomalovanipfi 05 Ne S | 1171 | 108
g S restart'u s OdeVIda']ICI 0,1 az 3000,0
0w aktivni frekvenci
So g
<= Uroven restartu s i
> VS R Jmenovity
3 bO30 | aktivni odpovidajici | 0,2 x jmenovity proud az 2,0 x jmenovity proud | proud Ne A 12 108
frekvenci
00: Jiné udaje nez b031 nemohou byt zménény
pokud je svorka SFT sepnuta.
01: Jiné udaje nez b031 a specifikovany
o parametr frekvence nemuze byt zménén pokud je
[ - ) svorka SFT sepnuta.
b031 01 N 10BC 113
§ Vyber softwarového | 5. jing ydaje nez b031 nemohou byt zménény. © -
zamku 03: Jiné tidaje nez b031 a specifikovany
parametr frekvence nemuze byt zménén.
10: Jiné udaje nez ménitelné parametry
béhem ¢innosti nemohou byt zménény.
c
Q9 V}'/bér funkce non StOp 00: Zakazano
‘® o . :
§ b050 Rn kratkodot?.eml 01: POVOlenO(StOp) 00 Ne 10C9 114
5 vypadku napajeni 02: Povoleno(Restart)
X
©
g Pocatecni napéti non
£ -
>| bost | stop funkce pri 0,0 Ne v | 1ocA | 114
5 kratkodobém vypadku 0,0 a2 1000
8 napajeni
©
[e]
X
T
= Koncova Uroven
s b052 | zpomaleni funkce non 0,0 Ne \Y 10CB | 114
g H kratk .
) stop pfi kratkodobém 0,0 a2 1000
c
[e]
4
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3-6 Seznam parametr(

% . . .| Zména |, Modbus
cobvnlsebo ozl | W babar 9079 acrsa | st
P 9 P chodu (Hex)
E Cas zpomaleni funkce 0.01 a3 99.99
® , ,
50053 | e e 100,0 a2 999,9 10 | Ne | s | 10cC | 114
c >
2 vypadku napajeni 1000 az 3000
®
o
>
>
£
‘©
8 Pocatecni Sitka
E zpomalovani funkce
3 | bo54 non stop 0,0az10,0 0.0 Ne | Hz | 10CE | 114
ot pfi kratkodobém
Q vypadku napajeni
)
(2]
g
N Z
o
> Proporcionalni zisk
2 b055 | prepétové ochrany 0,2 az 5,0 0,2 Ano - 1173 115
o béhem zpomalovani
Integracni ¢as
o | P056 | prepétové ochrany 0,0 az 150,0 0.2 Ano S 1174 115
g, b&hem zpomalovani
b080 Sefizeni AM 0 az 255. 100 ano | .| 1ock | 1Y
(Sdileno s C086 pro kompenzaci AM) 140
b082 | Startovaci frekvence 0,5az9,9 1,5 Ne Hz 10D1 17
118
b083 | Nosna frekvence 2,082 12,0 3,0 Ne | kHz | 10D2 | , .
® 00: Maze zobrazeni chyb
S | b084 | Vybér inicializace 01: Inicializasce dat 00 Ne - 1003 | 119
% 02: Maze zobrazeni chyb a inicializuje data
S b
< | bogs | VYPSr parametry 00" Neméite. 00 Ne | _ | 10D4 | 119
inicilizace
b086 Koeficient konverze 0.1a%99.9 10 Ano _ 10D5 119
frekvence
b087 | Vybeér stop tladitka 810_: zP:IX:sz:Z 00 Ne _ | 10D6 | 119
b088 Vybér zastaveni 00: 0 Hz start 00 Ne 10D7 119
volnym dob&hem 01: Restart s odpovidajici aktivni frekvenci -
01: Zobrazeni vystupni frekvence
02: Zobrazeni vystupniho proudu
- . 03: Zobrazeni sméru otaceni
Vyb b
‘@ | b089 y e;izclJe_reazem 04: Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID 01 Ano - 10D8 | 120
S Piel 05: Zobrazeni multifunkéniho vstupu
06: Zobrazeni multifunkéniho vystupu
07: Zobrazeni konvertované frekvence
b091 |  Vybér zastaveni 00: Zpomaleni — Stop 00 Ne | _ | 10DA | 119
01: Zastaveni volnym chodem
S . 00: Vzdy ON
bogz | Tizent chiadiciho 01: ON béhem CHODU 01 Ne | _ | 10DB | 121
ventatoru 02: Zavisi na teploté chladice
b130 Funkce zastaveni 00: Zakazano 00 Ne - 10F5 116
prepéti LAD 01: Povoleno
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3-6 Seznam parametr(

=, . . .| Zména |, Modbus
ot vebo czsncat | om0 acrsa | st
P g P chodu (Hex)
Nast iu & - <
6131 | funkee zastavent trida 200 V: 330 a2 395. 380760 | Ano | V | 10F6 | 116
prepéti LAD tfida 400V: 660 az 790
Vybér funk . P,
b133 pl“'epét’g\r/éugcﬁreany 00: Zakazano 00 Ne - | 1176 | 115
b&hem zpomalovani 01: Povoleno
Nastaveni urovné 0 . 5
‘2| b134 | piepétové ochrany trida 200 V 330 az 395 380/760 | Ne \% 177 | 115
= b&hem zpomalovani tfida 400V: 660 az 790
b140 | Funkce potlaceni 00: Zakazano 01 Ne _ 10E7 121
nadproudu 01: Povoleno
b150 | Automaticka redukce 00: Zakazano 00 Ne _ 10F8 121
nosné frekvence 01: Povoleno
b151 Vybér funkce 00: Zakaz&no 00 Ne - | 10F9 | 121
pfipraven 01: Povoleno
C001 Multifunk'én'i vstup 1 00 1103
vybér 00: FW (vpred)
01: RV (vzad)
*druhy multifunkéni 02: CF1 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 1)
C201 u ty }]J 'LLI')' c 03: CF2 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 2)| 00 1532
vstup 1 vyber 04: CF3 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 3)
05: CF4 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 4)
. . 06: JG (krokovani)
C002 M“'t'f“’:/k,‘ggr"swp 2 07: DB (brzdéni externi DC injekci) 01 1104
y 08: SET (druhé fizeni)
09: 2CH (2krokové zrychleni/zpomaleni)
*druhy multifunkéni 11: FRS (zastaveni volnym chodem)
€202 vstup 2 vybér 12: EXT (externi chyba) 01 1533
- 13: USP (USP funkce)
%6‘ 15: SFT (softarovy zamek)
2 C003 Multifunk’énvi vstup 3 16: AT (pfepinani analogového vstupu) 18 1105
= vybér 18: RS (reset)
1 19: PTC (vstup termistoru) Ne _ 122
z ! ) o 20: STA (3 vodicovy start)
’jé Co03 | druhy multifunkeni 21: STP (3 vodi¢oveé zastaveni) 18 1534
2 vstup 3 vybér 22: FIR (3 vodicové vpred/vzad)
3 23: PID (PID povoledno/zakazanod)
= . L 24: PIDC (Reset | konstanty PID)
C004 M“'t'f“”",%”v' vstup 4 27: UP (UP/DWN funkce zrychlovani) 12 1106
vyber 28: DWN (UP/DWN funkce zpomalovani)
29: UDC (UP/DWN funkce smazani dat)
* ; : Xt 31: OPE (nuceny operator)
druhy multifunkéni o
C204 vstup 4 vyb&r 50: ADD (pfidéni frekvence) 12 1535
51: F TM (nucené blokovani svorek)
52: RDY (funkce pfipraven)
Multifunkéni vstup 5 53: SP SET (specialni druha fun*kce)
C005 vybér 64: EMR (nouzové zastaveni ) 02 1oz
255: Bez funkce
*1. EMR je nastaveno nucené prepinatem S8,
*druhy multifunkéni ne parametry. 02 1536
C205 L
vstup 5 vybér
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3-6 Seznam parametr(

. . . .| Zména |, Modbus
comenrebo ozncat | viehon ) bivem 0 acesa | s
P 9 P chodu (Hex)
co11 Multi’fu?kc'v;pi VStU‘p 1 00 110B
g vybér ginnosti
o . v .
a | co12 Multlfunkcpl vstu.p 2 00 110C
S vybér Cinnosti
3
4 c013 Multifunképi vstup 3 00: NO (v inc'ju rongjeno) 00 Ne _ 110D 122
E vybér €innosti 01: NC (v klidu spojeno)
< - o
‘5 Cco14 Multifunkéni vstup 4 00 110E
= vybér Cinnosti
=}
= Co15 Multifunképi vstu_p 5 00 110F
vybér €innosti
00: CHOD (signal béhem chodu)
Svorka multifunkéniho 01: F.A1 (prlcvr'\om s'lgl.wal !(onstantnl rychlosti)
, 02: FA2 (pfichozi signal nad stanovenou 00 1114
C021 vystypvu 11 frekvenci)
vybér 03: OL (pretizeni varovani)
04: OD (nadmérna odchylka PID)
05: AL (vystup alarmu) Ne - 133
06: Dc (detekce rozpojeni)
§_ Reléovy vystup 07: FBV (PID FB vystu'pvstavu)
% | coze 08: NDc (chyba sité) 05 1119
2 (AL2, AL1) . . S
S vybér funkce 09: LOG (vystup logické operace)
:g 10: ODc (Nepouzivejte,)
5 43: LOC (signal detekce lehké zatéze)
X
c . .
:g C028 V)’/bér AM 00: VySFupnl fl:ekvence 00 Ne _ 111B 140
= 01: Vystupni proud
1S
= Svorka multifunkéniho
Q| C031 vystupu 11 00 111D
‘% vybér kontaktu 00: NO kontakt na AL2; NC kontakt na AL1 Ne 139
z Reléovy vystup 01: NC kontakt na AL2; NO kontakt na AL1 -
C036 (AL2, AL1) 01 1122
vybér kontaktu
Rezim wstupu sianalu 00: Povoleno béhem zrychlovani/zpomaleni/
€038 Iehlilé zgtéieg konstantni rychlost 01 Ne - 1178 138
01: Povoleno pouze pfi konstantni rychlosti
039 Uroven detekce lehké 0,0 az 2’,0 X jmenovity pr’ou’d Jmenovity N ) 1179 138
zatéze (nastaveni 0,0: funkce zakazana) proud
co41 Uroveir'\ }/varo'véni Umenovity| 1124
5 pretizeni 0,0: Neni provadéno proud Ne A 111
£l *druha uroven 0,1 x Jmenovity proud az 2,0 x jmenovity proud jmenovity,
3 | C241 PR 153A
2> varovani pretizeni proud
)g Prichozi frekvence .« 0.0 N H 1126 134
= | C042 M P 0,0 az 400,0 , e z
o béhem zrychlovani
3
2 PFichozi frekvence Y
& | C043 b&hem zpomalovani 0,0.a2400,0 00 Ne He 128 134
(2]
< Uroveri nadmémé
o va 3,0 Ne % 1129 100
E C044 odchylky PID 0,0 az 100,0 o
(2]
S| €052 | Horni limit PID FB 5 100 Ne % 112E 100
0,0 az 100,0 0.0 112F
C053 | Dolni limit PID FB ’
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3-6 Seznam parametr(

X . . .| Zména | Modbus
oo crsnat | ieron) bavam 000 acrsa | s
P 9 P chodu (Hex)
Co70 . Vybér 02: Digitalni operator 02 Ne _ 1137
operatoru/Modbusu 03: ModBus
Vybér rychlosti 04: 4800 bps
C071 | komunikacevybér 05: 9600 bps 04 Ne - 1138 | 144
pfenosové rychlosti) 06: 19200 bps
o| Cor2 | VIEESE 12232 1 Ne | _ | 1139
3 omunikacni stanice
©
X .
= . . 00: bez parity
c
2 | cora mz;‘l’gg 01: Even (suda) 00 Ne - | 1138
e 02: Odd (licha)
Q
O Vybér stop bitu 1: 1 bit
4 1 Ne _ 113C
5| ©"8 komunikace 2: 2 bit
S 00: chyba
N . .
e ox 01: chyba po zastaveni zpomalenim 144
& | co7e Xg&i;g:g 02: Ignorovano 02 Ne - 113D
03: Volny chod
04: Zastaveni zpomalenim
cozy | Casovy limit chyby 0,00 a2 99,99 000 | Ne | s | 113
komunikace
cors Cas cexani 0 az 1000 0 Ne | ms | 113F
komunikace
| cost O sefizeni 0,0 a2 200,0 1000 | Ano | % | 1141 | 89
N
T
(2]
£ | cos2 Ol sefizeni 0,0 a2 200,0 100,0 Ano % 1142 | 89
«E
C086 |Sefizeni kompenzace AM 0,0 az 10,0 0,0 Ano v 1145 140
C091 Nepouzito pouzijte "00". 00 - - -
Nemeérite.
e 00: Neuklada udaje frekvence 00 Ne 1149 131
C101 | UP/DWN vybér 01: Uklada udaje frekvence -
00: Reset chyby pfi nabézné hrané vstupu RS
. 01: Reset chyby pfi sestupné hrané vstupu RS 00 Ne 114A 129
c102 Vybér Resetu 02: Povoleno pouze béhem chyby(Reset pfi -
nabézné hrané vstupu RS)
00: CHOD (signal béhem chodu)
. 01: FA1 (pfichozi signal konstantni rychlosti)
c141 Funkce logické 02: FA2 (pfichozi signal nad stanovenou 00 Ne _ 1150 | 137
:g operace vstupu A frekvenci)
- 03: OL (pretizeni varovani)
04: OD (nadmérna odchylka PID)
05: AL (vystup alarmu)
06: Dc (detekce rozpojeni)
Funkce logické 07: FBV (PID FB vystup stavu) 01 Ne 1151 137
C142 operace vstupu B 08: NDc (chyba sité) -
10: ODc (Nepouzivejte.)
43: LOC (signal detekce lehké zatéze)
00: AND
C143 | Vybér logické operace 01: OR 00 Ne - 1152 137
02: XOR
C144 Vystupni svorka 1'1 0.0 a2 100,0 0,0 Ne s 1153 138
Prodleva sepnuti
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3-6 Seznam parametr(

.. . . .| Zména | Modbus
arametry | Nezev funkee o Ot operéton) ntiaveni Dehem 0% adresa. | sirana
P 9 P chodu (Hex)
C145 | Vystupni svorka 11 0,0 az 100,0 0.0 Ne s | 1154 | 138
Prodleva rozpojeni ’ ’
2| c1ag | Releovyvystup 0,0 a2 100,0 0,0 Ne s | 157 | 138
s Prodleva sepnuti ’ ’
C149 Reléovy vystgp 00a21000 0,0 Ne s 1158 138
Prodleva rozpojeni ’ ’
o Tovarni
HO003 | Vybér vykonu motoru 200-V tfida nastaveni 1165
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 Ne KW 141
400-V tfida
Hoo3 | VYPer vikonu druhého 0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 Tovarni 1541
= motoru nastaveni
N
§ moror 4 Ne | Poly 141
c *vybér poctu pola 6 4 1542
o
H204 druhého motoru 8
HO006 | Parametr stabilizace 100 Ano % 1168
— 0 az 255 141
H206 druhy Rarametr 100 Ano % 1544
stabilizace
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4-1 Rezim monitorovani

4-1 Rezim monitorovani

Zobrazeni vystupni frekvence [d001]

Zobrazuje vystupni frekvenci ménice.
LED indikator zobrazeni "Hz" se rozsviti”, kdyz d001 je zobrazeno.

(Displej)
0,0 az 400,0: Zobrazuje v pfirGstcich po 0,1 Hz

Zobrazeni vystupniho proudu [d002]

Zobrazuje hodnotu vystupniho proudu ménice.
LED indikator zobrazeni "A" se rozsviti, kdyz d002 je zobrazeno.

(Displej)
0,0 az 999,9: Zobrazuje v pfirGstcich po 0,1 A

Zobrazeni sméru otaceni [d003]

Zobrazuje, zda je vystup ménice ve stavu vpred / vzad / stop. LED indikator CHODu se rozsviti
béhem otaceni vpred / vzad.

(Displej)
F: Vpred
o: Stop
r: Vzad

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID [d004]

80

Zobrazuje hodnotu zpétné vazby konvertovanou [A075] (Méfitko PID), pokud je vybér PID povolen
([AQ71] = 01).
"Zobrazeni displeje" = "Hodnota zpétné vazby PID (%)" x "Mé&fFitko PID"

[A075]

(Nastaveni)
A071: 01 (PID povoleno)
A075: 0,01 az 99,99 (Mlize byt nastaveno v pfirGstcich po 0,01)

(Displej)

0,00 a2 99,99 : Zobrazuje v pfirdstcich po 0,01
100,0 az 999,9 : Zobrazuje v pfirlstcich po 0,1
1000 az 9999 : Zobrazuje v pfirlistcich po 1



4-1 Rezim monitorovani

Zobrazeni multifunkéniho vstupu [d005]

Zobrazuije stav vstupu svorek multifunkénich vstupd.
C011 az C015 (vybér kontaktu) jsou vylou€eny, takze se zobrazi jen fyzicky stav bez ohledu na vybéru zda v klidu
rozpojeno nebo v klidu spojeno .

(Priklad) Multifunkéni vstup svorky 4, 2 :ON
Multifunkéni vstup svorky 5, 3, 1 : OFF
— —, Displej
) ) ) £ o f o
UDU U ' :! U:! OFF U . OFF

(E—

(OFF) (ON) (OFF) (ON) (OFF)
Zobrazeni multifunkéniho vstupu

Zobrazeni multifunkéniho vystupu [d006]

n
c
=
=
0
@

Zobrazuje stav vystupu svorek multifunkéniho vystupu a svorek reléového vystupu.

C031 a C036 (vybér kontaktu) jsou vylouceny, takZe toto zobrazeni indikuje stav signalu funkici (C021
a C026) pfifazené ke kazdé svorce multifunkéniho vystupu bez ohledu na vybéru zda v klidu rozpojeno
nebo v klidu spojeno.

(Priklad) Svorka multifunkéniho vystupu 11 :ON
Relé vystupni svorka AL2 : OFF

Displej

@@U:ﬂ@m § o
UUUUU'UDUOFF [] :oFF

(— (— (—
f t
AL2 1

(OFF) (ON)

Zobrazeni multifunkéniho
vystupu

Zobrazeni vystupni frekvence (Po konverzi) [d007]

Zobrazuje konvertovanou hodnotu ziskanou nasobenim vystupni frekvence ménice koeficientem
nastavenym v [b086].
Zobrazena hodnota = "Vystupni frekvence [d001]" x "Koeficient konverze frekvence [b086]"

(Displej)[d007]

0,00 2z 99,99 : Zobrazuje v pfirstcich po 0,01
100,0 a2 999,9 : Zobrazuje v pfirstcich po 0,1
1000 az 9999 : Zobrazuje v pfirastcich po 1
1000 az 3996 : Zobrazuje v pfirastcich po 10

(Rozsah nastaveni)[b086] 0,1 az 99,9: M(ze byt nastaveno v pfirGstcich po 0,1.

(Priklad)

Pokud vystupni frekvence [d001] = 50,0 Hz

a koeficient konverze frekvence [b086] = 1,1

displej [d007] zobrazuje "55,0" => 50,0 x 1,1 = 55,0
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4-1 Rezim monitorovani

Zobrazeni vystupniho napéti [d013]

Zobrazuje hodnotu vystupniho napéti (VAC) ménice.
LED indikator zobrazeni "V" se rozsviti.

(Displej)
0 az 600: Zobrazuje v pfirlistcich po 1 V.

Celkovy ¢as chodu [d016]

Zobrazuje ¢as chodu ménice.
(Displej)
0.az9999. : Zobrazuje v pfirGstcich po 1 hodina.

1000 az 9999 : Zobrazuje v prirGstcich po 10 hodinach.
[100 az [999 : Zobrazuje v pfirdstcich po 1000 hodinach.

Zobrazeni €asu napajeni [d017]
Zobrazuje celkovy €as pfivedeni napajeni ménice.

(Displej)

0.az9999. :Zobrazuje v pfirtstcich po 1 hodina.

1000 az 9999 : Zobrazuje v pfirastcich po 10 hodinach.
[100 az [999 : Zobrazuje v pfirtistcich po 1000 hodinach.

Zobrazeni teploty chladic¢e [d018]
Zobrazuje teplotu chladice.

(Displej)
0. az 200. : Zobrazuje v pfirastcich po 1 °C.

Zobrazeni frekvence chyby [d080]
Zobrazuje Cislo, kolikrat byl ménic v chybe.

(Displej)
0. az 9999. : Zobrazuje v pfirdstcich po 1 krat.
1000 az 6553 : Zobrazuje v pfirdstcich po 10 krat.
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4-1 Rezim monitorovani

Zobrazeni chyb 1[d081], 2[d082], 3[d083]

Zobrazuje podrobnosti poslednich tfi chyb.
NejcastéjSi chyba je zobrazena pfi zobrazeni chyby 1.

(Displej)

+Kéd (E01 az E60)"

*Vystupni frekvence v Case sepnuti chyby (Hz)
*\ystupni proud v ¢ase sepnuti chyby (A)
+Interni DC napéti v Case sepnuti chyby (V)
*Celkovy €as chodu pred chybou (hod)
*Celkovy €as napajeni pfed chybou (hod)

*1. Viz "Seznam kodu chyb"(strana 168) a "Zobrazeni chyb displeje"(strana 171).

(Sekvence zobrazeni chyby displeje)

c
(‘I)K()d chyby?  (2)Frekvence chyby (3)Proud chyby  (4)P-N napéti chyby (5)Celkovy &as chodu (6)Cas napajeni =
a'
T - rmrl---+[ conl---+» ornl---+~[ Joo|---+ IC |---- o ]---
’l__l’l'_lll,_-ll :'“"”:': /_:"4'4----4 O |« ---| . <----} aa0 ‘<---- [ P I0.«- ! )
|
: £ : : : : i
| [ |
. o : : : | : !
1 [ D AR P R e o e e em - Leeoca!
1 | 1 | | | | !
1 1 1 1 1 1 1 !
o bm e e e e e e - t-—------— = === =-=-=--=-=--- t-—----=-=--=-- Im-—---=--- T----- -
! ! ! ! l |
I ] 1 ] I 1
e e e e e e e e e e e e e e == | [ PSS g I 1
[=)]
* il |
1 1 1 v v
2.Zobrazuje. - - -~ _i pokud nedo$lo k chybé.

Zobrazeni DC napéti [d102]

Zobrazuje napéti hlavniho DC okruhu ménice.

(Displej)
0,0 a2 999,9 : Zobrazuje v pfirGstcich po 0,1 V.

Zobrazeni elektronické tepelné ochrany [d104]

Zobrazuje pfepoctenou celkovou hodnotu elektronické tepelné ochrany. Pokud bude prekroCena, nastane
chyba pretizeni 100%(E05).

(Displej)
0,0 az 100,0 : Zobrazuje v pfirGstcich po 0,1%.
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4-2 Rezim funkce

4-2 Funkcénirezim

<Skupina F: Zakladni funkéni parametr>

Nastaveni vystupni frekvence/zobrazeni

*Nastavuje vystupni frekvenci ménice.
+S referenéni frekvenci nastavenou na Digitalni operator (JA001] = 02), mlzete nastavit vystupni
frekvenci v FOO1. Pro jiné zpUsoby, viz [A001] sekce v kapitole "Vybér referen¢ni frekvence"
(strana 86).
*Pokud je frekvence nastavena v [F001], ta sama hodnota je automaticky nastavena
v multikrokové referenéni rychlosti 0 [A020]. Pro nastaveni druhé referencni rychlosti pouzijte
[A220], nebo pouzijte [FO01] se svorkou SET sepnutou. Pro nastaveni s pouzitim svorky SET
pfifadte 08 (SET) k pozadovanému multifunkénimu vstupu.

Cislo parametru Nazev funkce Data \Vychozi nastaveni jednotka
FOO1 Nastaveni vystupnl’
frekvence/zobrazeni
A020 MuI:[ik'rokové 0.0/Startovaci frekvence az max. 6.0 Hz
referenéni rychlost 0 frekvence
. druha multikrokova
A220 referencni rychlost 0
Souvisejici parametry A001, A201, C001 az C005

* Pro pfepnuti na druhou multikrokovou rychlost pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji
sepnéte.

Cas zrychleni / zpomaleni

Nastavuje ¢as zrychleni / zpomaleni pro motor. Pro pomaly pfechod, nastavte vy$si hodnotu, a
pro rychly pfechod, nastavte malou.

Cislo parametru Nazev funkce Data \Vychozi nastaveni| Jednotka
F002 Cas zrychleni 1
" F202 druhy &as zrychleni 1
- 0,01 az 3000 10,0 s
FO03 Cas zpomaleni 1
" F203 druhy &as zpomaleni 1
Souvisejici parametry A004, A204, C001 az C005

* Pro pfepnuti na druhy €as zrychleni / zpomaleni 1 pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji
sepnéte.
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4-2 Funkeéni rezim

*Zde nastaveny Cas zobrazuje €as zrychleni / zpomaleni od 0 Hz s maximalni frekvenci.

| kdyZ je nastaven kratky ¢as zrychleni / zpomaleni, aktualni ¢as zrychleni / zpomaleni nemiize byt
krat$i nez minimalni €as zrychleni / zpomaleni, ktery je uréen mechanickym momentem setrvacnosti

Vystupni frekvence

Max. frekvence
A004/A204

Nastavena hodnota vystupni frekvence

AKtUINT Cas |
zrychleni |

F002/F362

i

a momentem motoru. Pokud nastavite krat$i ¢as, nez je minimalni ¢as, mize dojit k chybé
nadproudu / prepéti.

Cas zrychleni Ts

751:

U +J < Ny
955X(T§ *TL)

Cas zpomaleni Ts

B

Vybér sméru otaceni digitalnim operatorem

Vybira smér otaceni motoru pouzitym pfi povelu CHOD prfes digitalni operator. Toto je

i +Jmx Ny
955x(Ty +Ty,

zakazano pfi svorkach.

JL:Moment setrvacnosti zatéze pfevedeny na hfidel motoru [kg-m?]
Jv:Moment setrvacnosti motoru [kg-m?]
Nwm :Rychlost otaceni motoru [r/min]

Ts:Max. moment zrychleni s fizenim méni¢em [N-m]
Ts:Max. moment zpomaleni s fizenim mé&ni€em driving [N.m]

TL:Pozadovany moment fizeni [N-m]

ad)jun4

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
Vybér sméru 00: Vpred 00
F004 otadeni operatorem 01: Vzad B
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4-2 Funkd&ni rezim

<Skupina A: Standardni funkéni parametr>

Vybér referenéni frekvence

Vybira zpusob referenéni frekvence.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
A0O1 Vybeér referencni 00: Digitalni operator (FREQ regulator)
frekvence 01: Svorka
02: Digitalni operator (FO01) 00 -
* A201 Vybér druhé referencni 03: Komunikace modbus
frekvence 10: Vysledek vypoctu frekvence
Souvisejici parametry A005, A141 az A143, A145, A146

* Pro prepnuti na druhou referen¢ni frekvenci pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Data Zdroj referenéni frekvence
00 FREQ regulator
01 Nastavena hodnota reference napétim nebo proudem ze svorky.
02 F001 hodnota nastavena pomoci digitalniho operatoru.
03 Komunikace modbus
10 Vysledek funkce €inné frekvence

Vybér povelu CHODu

Vybira zpusob povelu CHOD / STOP.

Cislo parametru Nazev funkce Data \Vychozi nastaveni Jednotka
A002 Vybér povelu CHODu 01: Svorka
— - 02: Digitalni operator 02 -
. Vybér druhého poveld 03: Komunikace modbus
A202 CHOD
Souvisejici parametry F004, A005, C001 az C005

* Pro pfepnuti na druhy Povel chodu pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Data Zdroj povelu chodu
Zapnuti / vypnuti pomoci FW a RV pfifazené ke svorce.
01 Povel STOP je aktivovan pokud oba povely Vpred(FW)/Vzad(RV) jsou pfivedeny
zaroven.
02 Pouziva tlaCitka RUN a STOP/RESET na digitalnim operatoru.
03 Pouziva komunikaci Modbus.
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4-2 Funkéni rezim

Zakladni frekvence

Zakladni frekvence a Napéti motoru
PrizplGsobte vystup ménice (frekvence/napéti) charakteristice motoru. Budte opatrni, zvlasté pokud
nastavujete zakladni frekvenci pod 50 Hz. Jinak m{ize motor shoret.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
A003 Zakladni frekvence 30 az max. frekvence [A004]
- . 50,0 Hz
* A203 er;:‘eak\Z/:E'j‘:”' 30 a2 max. frekvence [A204]
Souvisejici parametry A004, A204, A081, A082

* Pro pfepnuti na druhou zakladni frekvenci pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Vystupni napéti

-
Vybér napéti c
AVR(A082) H--------- pm—— - =
| =
(2
D
. |- Vystu
Zakladni fr()alkveace(Hz)
frekvence
(AO03/A203)

* Vyberte napéti motoru podle specifikaci motoru. Pokud napéti prekro¢i danou troveri, mize motor shoret.
*Méni¢ nemUze poskytnout vy$s$i napéti, nez je pfivedené napéti.

Maximalni frekvence

Nastaveni maximalni hodonoty vystupni frekvence.

*Hodnota zde nastavena bude maximalni hodnotou (napf.10 V v rozsahu od 0 do 10 V) externiho
analogového vstupu (referenéni frekvence).

*Maximalni vystupni napéti ménice od zakladni do maximalni frekvence je napéti stanovené vybérem napéti
AVR A082.

*Méni¢ nemUze poskytnout vy$s$i napéti, nez je pfivedené napéti.

Vystupni napéti

Vybér napéti
AVR(100%)
(A082)

1 T
Zakladni Maximalni frekvence

frekvence
A004/A204
(A003/A203) ( )
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4-2 Funkéni rezim

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A004 Maximalni frekvence
. druha maximalni 30 a2 400 50,0 Hz
A204 frekvence
Souvisejici parametry A003, A203, A081, A082

* Pro pfepnuti na druhou max. frekvenci pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Analogovy vstup(O, Ol, VR)
Dva typy externich analogovych vstup(l jsou dostupné pro referencni frekvenci plus vestavéné VR.
Pro napétovy vstup mlzete nastavit frekvenci od 0 do maxima pouzitim napétiod 0 V do 10 V

n mezi vstupy O a L. Pro proudovy vstup pouzijte 4 az 20 mA mezi vstupy Ol a L. VSimnéte si, Ze napéti
a proud nemuZe byt pfivedeno zaroveri. Rovnéz nepfipojujte signalové vedeni pro vstupy O a Ol
zaroven.

L [nfofo]c] | oo
o [AT] = !
Referencni napéti(10V) <—, O: Nastaveni frekvence
Napstovyvstup ~ —>— | Ménic VR W

Proudovy vstup —s——

Funkce

Uzemnéni analogu | H | o | ol | L |

Pfepinani mezi vstupy se da provést pomoci digitalniho vstupu nastaveni parametrur A005.

Data \Vychozi nastaveni Jednotka

00: Pfepina mezi O/Ol pomoci svorky
AT

02: Pfepina mezi O/FREQ regulatorem
. pomoci svorky AT

AOD5 Vybér O/Ol 03: Prepina mezi OI/FREQ regulatorem 02
pomoci svorky AT

04: Pouze vstup O

05: Pouze vstup Ol

Cislo parametru |  Nazev funkce

Souvisejici parametry A011 az A016, A101 az A105, A151 az A155, C001 az C005, C081, C082

Potfebna nastaveni A001 =01

Prifadte AT (16) na néktery z multifunkénich vstupu s referenéni frekvenci nastavenou
na svorkovnici (A001 nebo A201 = 01).

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Zavisi na kombinaci s nastavenim A005
PFepinani analogového (viz tabulka niZe).
16 AT
vstupu
OFF Stejné jako vyse.
Souvisejici parametry C001 az C005

Nastaveni jsou nasledujici.(VR: FREQ regulator)
Neni-li AT pfifazeno na néktery z multifunkénich vstup(, to znamena, Ze vstup AT = OFF v tabulce

vyse.
nastavena hodnota A005 00 02 03 04 05
Stav vstupni svorky AT OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON
Analogovy vstup povolen| OL OolL oL VR olL VR oL OolL
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4-2 Funkdni rezim

Externi frekvence (Napéti/Proud) sefizeni
Externi analogovy vstup (Referencni frekvence)

O-L svorka: 0 az 10 V (napétovy vstup)
OI-L svorka: 4 az 20 mA (proudovy vstup)
Taktéz nastavte vystupni frekvenci pro regulator FREQ na digitalnim operatoru.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
2%1 O/Ol/Pocatecni frekvence
A151 VR 0,00 az 400,0
(Nastavuje pocatecni / koncovou 0,0 Hz
A012 O/Ol/Koneéna frekvence frekvenci)
A102 VR
A152
A013
A103 O/Ol/Pocate¢ni pomér VR 0
A153 0az 100
(Nastavuje pocatecni / koncovy pomér % g'
A014 : X7 :
L. . vzhledem k externi referenéni frekvenci S
A104 O/Ol/Koneény pomér VR mezi 0 az 10 V a 4 a2 20 mA.) 100 =
A154 (2]
®
A015 I 00: Pogatedni frekvence(A011
A105 O/OI/Vybér pocatku VR nastavena hodnota) 01 -
A155 01: 0 Hz
Souvisejici parametry A005, A016, AT vstup
*Pro vstup napéti v rozsahu od 0 do 5 V na svorku O-L nastavte A014 na 50%.
(Priklad 1) A015/A105 = 00 (Priklad 2) A015/A105 = 01
Max. frekvence—=-----------------moemno- = Max. frekvence o------------------------- =
A012/A102/A1524 - = = - - - - - ~ A012/A102/A152 - = - - == - -
AOTT/A101/A151 t— AO11/A101/A151 +----4
0 Referenéni frekvence 0 Referenéni frekvence
A013/A103 A014/A104 100% A013/AI\1O3 A014/A104 100%
/A153 /A154 (10 V/20 mA/VR max.) IA153 IA154 (10 V/20 mA/VR max.)
(0 V/4 mA/VR min.) (0 V/4 mA/VR min.)

O/Ol Serizeni

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
C081 O sefizeni 0,0 az 200,0 100 %
C082 Ol sefizeni 0,0 az 200,0 100 %

*MUzete sefidit vstup frekvence O/Ol.
*Pouzijte toto pro zménu plného rozsahu vstupu.
*Nastavena frekvence 0 Hz se dosahne nastavenim 0,0.
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4-2 Funkdni rezim

*Toto se vraci na hodnotu tovarniho nastaveni po inicializaci.

Nastavena
frekvence

Max.

200% nastavefli
frekvence i

Max. 100% nastaveni

frekvence/2

50% nastaveni

oV, 4mA 5V, 12mA 10V, 20mA

Vzorkovani O, Ol

Nastavuje aplikovani vestavéného filtru na nastaveni frekvence signalt pomoci externiho
napétového / proudového vstupu.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
A016 O, Ol vzorkovani 1az17 8 -
Souvisejici parametry AO011 az A016, C001 az C005

*Pomaha odstrarovat ruseni v okruhu nastaveni frekvence.
*Nastavte vy$$i hodnotu Udaje, pokud nemUze byt zajistény stabilni provoz kvuli
rudeni. Vemte na védomi, Ze ¢im je vy33i hodnota udaje, tim je pomalejsi
odezva.
+ V pfipadé nastaveni "17", je v ném uvedeno nastaveni 16 vypocet klouzavého priméru bez
ohledu na kolisani napéti odpovidajici 0,1 Hz. Kdyz se stane méné pravdépodobné, Ze bude
frekvence kolisat, rozliSeni analogového vstupu klesne. Toto nastaveni neni vhodné pro zafizeni,
ktera vyzaduji rychlou odezvu.

Funkce provozu multikrokové rychlosti

Nastavuje rtizné rychlosti CHODu pomoci kodl a prepina nastavenou rychlost pomoci svorek.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka

Multikrokova referenéni

A020 rychlost 0 60

* druha multikrokova ’

A220 referencni rychlost 0
Multikrokova referenéni

A021 rychlost 1
Multikrokova referenéni

A022 rychlost 2
Multikrokova referencni

A023 rychlost 3 0.0/Startovaci frekvence az max. Hz
Multikrokova referencni frekvence [A004]

A024 rychlost 4 0.0
Multikrokova referenéni ’

A025 rychlost 5
Multikrokova referenéni

A026 rychlost 6
Multikrokova referenéni

A027 rychlost 7

. Multikrokova referenéni
A028 az A035 rychlosts 8 az 15
Souvisejici parametry F001, C001 az C005, vstupy CF1 az CF4
Potfebna nastaveni FO001, A001 =02

* Pro pfepnuti na druhou multikrokovou referenéni rychlost O pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a
poté ji sepnéte.
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4-2 Funkéni rezim

Vybér rychlosti se da provést nastavenim téchto hodnot do parametru digitalnich vstupt C001 az C005

Data Symbol Nazev funkce Status Popis

02 CF1 Nastaveni multikrokové binarni ON Binarni operace 1: ON
rychlosti 1 OFF Binarni operace 1: OFF

03 CF2 Nastaveni multikrokové binarni ON Binarni operace 2: ON
rychlosti 2 OFF Binarni operace 2: OFF

04 CF3 Nastaveni multikrokové binarni ON Binarni operace 3: ON
rychlosti 3 OFF Binarni operace 3: OFF

05 CFa Nastaveni multikrokové binarni ON Bindrni operace 4: ON n
rychlosti 4 OFF Binarni operace 4: OFF

*Prifazenim 02 az 05 (CF1 az CF4 ) na néktery z multifunkénich vstupll mizete vybrat
multikrokovou rychlost od 0 do 15. Vemte na védomi, Zze multikrokové svorky nepfifazené g'
k néjakému multifunk&nimu vstupu jsou povazovany za "OFF"(napf., kdyz 02 (CF1) a 03 (CF2) 3
jsou pfifazeny k multifunk&nimu vstupu, mély by byt k dispozici multikrokové rychlosti 0 az 3.) a-
*Pro rychlost 0 muzete zménit referencni frekvenci vybérem referencni frekvence (A001).(napi pokud ®
je referen¢ni frekvence nastavena na fidici svorkovnici (svorka, A001: 01), mGzete ji zménit pomoci
vstupnich svorek O a Ol.)
*Pro rychlost 0, pouzijte A020/A220 kdyz je referencni frekvecne nastavena na Digitalni
Operator (A001: 02).
*MUzete také vybrat multikrokovou rychlost zapnutim / vypnutim svorek multikrokové rychlosti
(CF1 az CF4) a nastavenim frekvence multikrokové rychlosti pomoci FO01.

Multikrokova Svorky multikrokové rychlosti Odrazejici rychlost
rychlost CF4 | CF3 | CF2 | CF1
0. 0 0 Referenéni zdroj podle nastaveni v A0OO1
1. 0 1 A021
2. 1 0 A022
3. 0 1 A023
4 0 0 A024
5. ; 1 A025
6. ] 0 A026
7. 1 A027
8. 0 0 A028
9. 0 1 A029
10. ] 0 A030
11. 1 1 A031
12. 0 0 A032
13. ; 1 A033
14. 1 0 A034
15. 1 A035
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4-2 Funkcéni rezim

Funkce operace krokovani

Motor se otaci kdyz je vstup sepnut..

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
A038 Krokovaci frekvence 0.00/Startovaci frekvence az 9,99 6,00
A039 Vyber zasiavent 0%1%?35252%?152?1%? 00 "
02: Zastaveni brzdénim injekci DC
Souvisejici parametry C001 az C005, JG vstup
Potfebna nastaveni A002 = 01, A038 > b082, A038 > 0, A039

*Ménic¢ bézi rychlosti nastavenou v A038, zatimco svorka JG pfifazena k jedné z multifunk&nich
vstupnich svorek je sepnuta. Vybér zastaveni je také k dispozici v A039.
Krokovani muize byt pfifazeno k jednomu z multifunk&nich vstupd nastavenim této hodnoty do C001

az C005.
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
. ON Pracuje s nastavenou krokovaci frekvenci.
06 JG Cinnost krokovani
OFF Stop
Souvisejici parametry C001 az C005
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«Poku je frekvence nastavena na vy$s$i hodnotu, ¢innost krokovani mize snadno vést k chybé.
Sefidte A038 tak, Zze nebude ménic€ v chybé.
(kdyz A039 = 01) |

JG

FW

RV

Vystupni frekvence
A038

Poznamka 1:provedeni Cinnosti krokovani sepnéte svorku JG pfed svorkou FW nebo RV.
(Provedte to samé pokud je zdroj povelu chodu nastaven na Digitalni operator.)

[ 1

JG

FW

Vystup
frekvence L . . . . ,
Krokovani neni funkcni, pokud je signal

FW sepnut pred signalem JG

Poznamka 2: Kdyz A039 je nastaven na 02, nastavte Brzdéni DC injekci.



4-2 Funkéni rezim

Vztah mezi zvySenim momentu a V/f charakteristikou

Urcuje vztah vystupniho napéti proti vystupni frekvenci.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A041 Vybér zvySeni momentu 00: Rugni zvySeni momentu
01: Automatické (jednoduché) zvysen 00 -
* A241 druhy vybér zvySeni momentu momentu
A042 Napéti ru¢niho zvy$eni momentu 0,0az20,0 5,0
(Pomér k hodnoté vybéru napéti AVR %
" A242 Druhé napéti ruéniho zvy$eni momenty A082) 0,0
A043 Frekvence ru¢niho zvy$eni momentu . 2,5
0,0 az 50,0 Y
* A243 Druha frekvence ru¢niho zvy$eni (Pomér k zakladni frekvenci) 0.0 °
momentu ’
A044 Vybér V/f charaktesristiky 00: Charakteristiky s konstantnim
momentem (VC) -
01: Charakteristika s redukovanym 00 c
* A244 S\ x _ momentem (VP 1.7x napajeni) - =
Druhy Vybér V/f charaktesristiky 06: Charakteristika se specialnim =
redukovanym momentem (Special VP) 8
A045 Zisk vystupniho napéti
20 az 100 100 %
A245 Zisk druhého vystupniho napéti
Souvisejici parametry A082, HO03/H203, H004/H204

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Zpusob Fizeni (V/f charakteristiky)

Charakteristiky s konstanthnim momentem (VC)
*Vystupni napéti je pfimo umérné k vystupni frekvenci.
Zatimco je umérna od 0 Hz do zakladni frekvence, vystupni napéti je konstantni od zakladni
do maximalni frekvence bez ohledu na frekvenci.

Vystupni napéti
(100%)

Vystupni
frekvence(Hz)

0 Zakladni frekvence Max.frekvence
(A003/A203) (A004/A204)

Charakteristiky s redukovanym momentem (VP 1.7x napajeni)
*Vhodné pro ventildtory nebo Cerpadla, kterd nevyzaduji velky kroutici moment v rozsahu nizké rychlosti.
Tyto poskytuji vysokou Uc¢innost, redukovany hluk a vibrace, z divodu snizeni vystupniho napéti v
rozsahu nizké rychlosti.

Vystupni
napéti - """ T /T T T T TR
(100%)
Vystupni
i frekvence(Hz)
0 t
Zéakladni Max. frekvence
frekvence (A004/A204)
(A003/A203)
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Charakteristiky se specialnim redukovanym momentem (Special VP)

*VVhodné pro ventilatory nebo Cerpadla, ktera vyZzaduji moment v rozsahu nizké rychlosti pomoci
charakteristik VC v této oblasti..

(1.7 vykon)
' Vystupni
i frekvence(Hz)
t t }
10% zakladni Zakladni Max. frekvence
frekvence  frekvence (A004/A204)
(A003/A203)
a b c

Interval A - poskytuje charakteristiky s konstantnim momentem (VC) v rozsahu od 0 Hz do 10%
zakladni frekvence. (PFiklad) Pokud je zakladni frekvence 50 Hz, méni¢ poskytuje
charakteristiky s konstantnim momentem v rozsahu od 0 do 5 Hz.

Interval B - Poskytuje charakteristiky s redukovanym momentem v rozsahu od 10% do 100%
ze zakladni frekvence.
Méni¢ dodava napéti podle krivky 1,7 vykonu frekvence.
Interval C - Poskytuje konstantni napéti v rozsahu od zakladni frekvence do maximalni frekvence.

Zvyseni momentu

Tato funkce pomaha kompenzovat nedostate¢ny moment motoru v rozsahu nizké rychlosti.

«Kompenzuje pokles napéti zplispobené primarnim odporem motoru nebo zapojenim zvys$ujicim
moment v rozsahu nizké rychlosti.

*Pro vybér jednoduchého zvySeni momentu ve vybéru zvySeni momentu (A041/A241) nastavte vybér
vykonu motoru (HO03/H203) a vybér pocétu pélt motoru (H004/H204) podle Vaseho motoru.

Ruéni zvyseni momentu [A042/A242, A043/A243]

+Pridejte napéti nastavené v A042/A242 a A043/A243 k charakteristice V/f a dodani vysledného
napéti. Pfidana hodnota je nastavena v procentech na zakladé podminky vybéru napéti AVR (A082)
jako 100%.

*Frekvence ru¢niho zvySeni momentu (A043/A243) je nastavena v procentech na zakladé podminky
zakladni frekvence jako 100%.

Vystupni napéti
(100%) T~~~ ~"~"—-~-~-= T T T :
Napéti ruéniho B R . i
zvySeni momentu .7 b
(A042/A242) - _ V/f charakteristiky
ad ¢ (Priklad: VG)
- 1 I I
H T T
0 — Zakladni frekvence Max. frekvence
Frekvence ruéniho zvy$eni (A003/A203) (A004/A204)

momentu (A043/A243) , i
Vystupni frekvence (Hz)
*Pokud zvysite nastavenou hodnotu ru¢niho zvySeni momentu (A042/A242),budte opatrni
na piebuzeni motoru. Jinak mize motor shoret.

Jednoduché zvyseni momentu [A041/A241]

*Pokud je vybrano jednoduché zvySeni momentu ve vybéru zvySeni momentu (A041/A241: 01), je
provozovano k nastaveni vystupniho napéti v zavislosti na arovni zatizeni.

*Pro vybér jednoduché zvySeni momentu ve vybéru zvySeni momentu (A041/A241) nastavte vybér
vykonu motoru (H003/H203) a vybér poc¢tu polt motoru (HO04/H204) podle Vaseho motoru.

*MUzete se vyhnout pfipadné chybé nadproudu béhem zpomalovani trvalym nastavenim vybéru
AVR na ON (A081: 00).

*Dostate¢né charakteristiky nemohou byt ziskany, pokud vyberete dva nebo vice motord nizsi
kategorie, nez je stanoveno.
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Zisk vystupniho napéti

*Méni vystupujici napéti ménice v procentech na zakladé podminky vybéru napéti AVR
[A082] jako 100%.
*Méni¢ nemuze poskytnout vy$si napéti, nez je pfivedené napéti.

kdyz A045 = 100
Vybér Napéti /
motoru (A082) /- ~------- i 1
|
/
AO45 - - = A —— :
4 ' 1
/ !
’ I
4 ]
/ 1
// i |
Y/ ' [}
% :
Zakladni Max. frekvence
frekvence (A004/A204)
(AO03/A203)

Brzdéni DC injekci (DB)

Tato funkce bezpecné zastavi otaCeni motoru béhem zpomalovani.

ad)jun4

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
00: Zakazano
B L 01: Povoleno
Vybér brzdéni DC injek -
A0S yber brzden Injeket 02: DB kdyz vystupni frekvence 00
< A052
A052 Frekvence brzdéni DC 0.0 a2 60,0 05 Hz
injekci
AO53 Cas prodlle\./y bfzdenl DC 00a250 0.0 s
injekci
A054 Vykon brzdéni DC injekci 0az 100 50 %
A055 Cas brzdéni DC injekci 0,0 az 60,0 0,5 s
AO56 Vybér zpu§qbu t?rzdenl OQ: Krajni Provoz 01 _
DC injekci 01: Urovnovy provoz
Souvisejici parametry C001 az C005

*Dvé metody jsou dostupné pro brzdéni DC injekci: Jednou je externi zplsob pomoci
multifunkéniho vstupu (brzdéni externi DC injekci); jiny je interni zplsob provadény automaticky
pro zastaveni motoru (interni Brzdéni DC injekci).

*Nize jsou typy provozu:

Krajni provoz: DB je v ¢innosti béhem daného ¢asového intervalu od vstupu signalu DB.
Urovnovy provoz: DB je v &innosti, kdyz je vstoupen signal.

RezZim frekvenéniho Fizeni: DB je v &innosti, kdyZ b&hem provozu dosahne frekvence urcité
urovné.

*Pokud je brzdéni DC injekci v ¢innosti pfi vysoké rychlosti motoru, mize se vyskytnout chyba
nadproudu (EO1 az E04) nebo pretizeni (E05). Pro interni Brzdéni DC injekci, Vam muze
nasledujici nastaveni pomoci se vyhnout takové situaci:

Snizte frekvenci brzdéni DC injekci (A052).
Zvyste Cas prodlevy brzdéni DC injekci (A053)

Pro brzdéni externi DC injekci pomoci multifunkéniho vstupu pouzijte svorku externiho brzdéni DC

injekci (spolu se zpomalenim do zastaveni).
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4-2 Funkéni rezim

Brzdéni externi DC injekci (A051 = 00)
+Priradte 07 (DB) k pozadovanému multifunkénimu vstupu. Brzdéni DC injekci muiZe byt pouzito
sepnutim / rozepnutim svorky DB bez ohledu na vybéru brzdéni DC injekci (A051).

Data Symbol Nazev funkce Status Popis

ON Brzdéni DC injekci se provadi béhem

zpomalovani.
07 DB Brzdéni externi DC injekci
OFF Brzdéni DC injekci se neprovadi béhem
zpomalovani.
Souvisejici parametry C001 az C005

*Nastavte vykon brzdéni DC injekci v A054.

*Pokud ¢as prodlevy brzdéni DC injekci (A053) je nastaven, vystup ménice se vypne béhem
specifikovaného ¢asoveho intervalu a stav motoru bude volny béh. Po uplynuti nastaveného ¢asu
zacne brzdéni DC injekci.

+Nastavte Cas brzdéni DC injekci (A055) nebo nastaveni DB, ptiéemz vemte v Uvahu vytvaieni
tepelné energie motorem. Dlouhé nepfietrzité uzivani DB muze zpUsobit shorfeni motoru.

*Provedte jednotliva nastaveni podle Vaseho systému po vybrani arovné nebo krajniho provozu

8 v A056
-é (a) Krajni provoz (A056: 00) (b) Urovnovy provoz (A056: 01)
: v e
D (Priklad 1 a) W (Priklad 1 b) W
o - DB —
Vystupni frekvence Vystupni frekvence
< TA055
(Priklad 2 a) (Priklad 2 b)
FW
]
FW !
| |
SR w—
DB M1 b !

L Vystupni frekvence !
Vystupni frekvence ! ! ‘

I A055 !

<>
Priklad 3 a Priklad 3 b
( ) M ( ) Fw |
DB 1 DB | I
Vystupni frekvence - Voiny chod Vystupni frekvence | ZVoln)'/ chod
A053  A055 AD53
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Interni Brzdéni DC injekci (A051 = 01)
*Provadi Brzdéni DC injekci pro zastaveni motoru bez &innosti svorky. Pro pouZiti
této funkce nastavte Vybér brzdéni DC injekci (A051) na 01.
*Nastavte vykon brzdéni DC injekci v A054.
*Nastavte frekvenci pro pocatek Brzdéni DC injekci v A052.
* Pokud ¢as prodlevy brzdéni DC injekci (A053) je nastaven, vystup je vypnut kdyz frekvence
dosahne urovné stanovené v A052 béhem zpomalovani a stav volného béhu nastane
pro ur€eny interval. Za¢ne brzdéni DC injekci po uplynuti nastaveného Casu.
*Nize jsou krajni /Groviiové provozy v internim Brzdéni DC injekci.
Krajni provoz: Uptedriostriuje Cas brzdéni DC injekci (A055), provadi Brzdéni DC injekci pro
uréeny interval.
Brzdéni DC injekci je aktivovano po ¢as nastaveny v A055, pokud vystupni frekvence
dosahne hodnoty nastavené v A052 po rozepnuti povelu CHODu (FW).
| v pfipadé, Ze pfikaz CHODu je sepnuty béhem Brzdéni DC injekci, pozdéjsi je
; efektivni béhem Casu nastaveného v A055. (Priklad 4-a), (Pfiklad 5-a)
Uroviiovy provoz: Upfedniosthiuje Povel chodu, méni na normalni ¢innost, ignoruje Cas brzdéni DC

injekci (A055). EI
Pokud je povel CHODu sepnuty béhem Brzdéni DC injekci, navraci se k normalni ;
¢innosti, ignoruje ¢as nastaveny v A055. 3)
(Pfiklad 4-b), (Pfiklad 5-b) ®
(a) Krajni provoz (b) Uroviiovy provoz
(Priklad 4-a) (Pfiklad 4-b)

A — — W =)

Volny chod _Volny chod

Vystupni frekvence, Vystupni frekvence

~_ /| vieumiiene
| Dorsseed \T\

\ |

A052 i
A053  A055 A052 T on A055
(Pfiklad 5-a) (Pfiklad 5-b)
FW | |

FW _I Kr

Vystupni frekvence

W Vystupni frekvence
] oy
\ | A L

fe——> :

Interni Brzdéni DC injekci (V ¢innosti pouze pfi Nastavena frekvence: A051 = 02)

Brzdéni DC injekci je povoleno pokud vystupni frekvence je niz8i nez Frekvence brzdéni DC

injekci (A052) béhem cinnosti.

*Ani externi(A051 = 00) a nebo interni (A051 = 01) Brzdéni DC injekci nejsou dostupné, kdyz je
vybrana tato funkce.

+V Cinnosti pouze pokud je povel CHODu sepnut.

*Zacne brzdéni DC injekci kdyz obé&, aktualni i referencni frekvence, jsou nizSi nez A052.
(Priklad 6-a)
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*Pokud referen¢ni frekvence dosahne 2 Hz nebo vy$Si, poté nastavena hodnota v A052, Brzdéni DC
injekci je uvolnéna a vystup se vraci k normalu. (Pfiklad 6-a)

*Pokud je referencni frekvence "0" kdyz se provoz startuje analagovym vstupem, pocatec¢ni
¢innost je Brzdéni DC injekci, protoze referenc¢ni frekvence i aktualni frekvence jsou "0".(Pfiklad 6-b)
*Pokud je povel CHODu sepnuty se stanovenou referenéni frekvenci (nebo zadana hodnota vyssi
nez nastaveni v A052), pocatecni €innost je normalni vystup.

(Piklad 6-a) (PFiklad 6-b)
ON
Povel ON
chodu Povel chodu
052} ; - P02} oo ) T — 3
Referenéni | | Referenéni : ; !
Frekvence T 1 i frekvence
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence

«Cinnost vraceni do normalu se li§i v zavislosti na nastaveni na vybéru zpisobu brzdéni DC injekci

(A056).

(a) Krajni provoz

(b) Uroviiovy provoz

ON

Povel chodu

ON

Povel chody

T e E A A ] IR SRR R
Referencni Referenéni :
frekvence frekvence : '
M ‘ rokvans xmm/_\_

- frekvence
frekvence A053 !

Mezni frekvence

Tato funkce omezuje vystupni frekvenci ménice.

Cislo parametru Nazev funkce Data Viychozi nastaveni| Jednotka
S 0.0/Dolni limit frekvence [A062] az

A061 Horni limit frekvence Max. frekvence [A004] 0,0
. Druhy horni limit 0.0/Dolni limit frekvence [A262] az 0.0

A261 frekvence Max. frekvence [A204] ’ ’

z
AOB2 Dolni limit frekvence 0.0/Startovaci frekvence az Horni limit 0.0
frekvence [A061]

) Druhy dolni limit 0.0/Startovaci frekvence az Horni limit 00

A262 frekvence frekvence [A261] ’

Souvisejici parametry C001 az C005

* Pro pfepnuti na druhé Fizeni pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.
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4-2 Funkéni rezim

*MUzete nastavit jak horni tak dolni limit pro nastaveni frekvence. Tato funkce neakceptuje referencni
frekvenci mimo stanovena omezeni.

*Nastavte nejdfive horni limit.
Ujistéte se, ze horni omezeni (A061/A261) je vySSi nez dolni limit (A062/A262).
*Omezeni nebude fungovat pokud je nastaveno na 0 Hz.

Nastavena
frekvence

Max. frekvence(Hz)|
A004/A204

A0BT === ===~~ -

A062 |- | referenéni frekvence
ov 10V
4mA 20mA

Pokud je dolni limit nastaven, nastavena hodnota ma prioritu i kdyz 0 V (4 mA) je pfivedeno
pro referenéni frekvenci.

aJyjun4g

Funkce preskakovani frekvence

Tato funkce pomaha se vyhnout rezonanénimu bodu zatéZe stroje.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni Jednotka
A063 PFeskakovana frekvence 1
A065 Preskakovana frekvence 2 0,0 az 400,0 0,0
A067 Preskakovana frekvence 3
Hz
A064 Sitka preskak. frekvence 1
A066 Sitka preskak. frekvence 2 0,0az 10,0 0,5
A068 Sitka preskak. frekvence 3
Souvisejici parametry C001 az C005

*Wstupni frekvence nemuze byt nastavena v rozsahu frekvence nastavené funkci preskakované frekvence.
*VVystupni frekvence muze pouze projit skrz pfeskakovanou frekvenci béhem procesu zrychlovani a
zpomalovani, ale pokud je referencni frekvence nastavena uvnitf této oblasti, vystup bude
automaticky posunut mimo oblast nastaveni pfeskoku na vy$Si nebo nizsi frekvenci podle toho, zda
ménic zrychluje ¢i zpomaluje.

Vystupni

frekvence /
= 1 A068

AQB7 rmommmrmeemo oo ‘{"CT A068

A065 o ].JA068
[ /A066
N TA064
A063 i’ T%AOM
: Referenéni
frekvence
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4-2 Funkéni rezim

PID Funkce
Tato funkce povoluje fizeni procesu takovych prvkd jako pratok, objem vzduchu a tlak.

Cislo parametru Nazev funkce Data \Vychozi nastaveni| Jednotka
AO71 Vybér PID %?:: iao';izh'j:;’ 00 -
AQ72 Zisk P PID 0,2az5,0 1,0 -
AQ73 Zisk | PID 0,0 az 150,0 1,0 S
AQ74 Zisk D PID 0,00 az 100,0 0,0 S
AQ075 Méfitko PID 0,01 az 99,99 1,00 Time

00: Ol
A076 Vybér zpétné vazby PID 01: 0 00 -

02: Komunikace RS-485
03: Vystup funkce provozu

00: Odchylka = Cilova hodnota-
Hodnota zpétné vazby

Qo .

g A077 Reverzni funkce PID 01: Odchylka = Hodnota zpétné vazby- 00 B

c Cilova hodnota

=

T8 A078 Funkce omezeni vystupu 0,00 az 100,0 0,0 %

Uroven nadmérné . o
C044 odchylky PID 0az 100 3,0 %o
C052 Horni limit PID FB 100 %
0,0 az 100,0
C053 Dolni limit PID FB 0,0 %
Souvisejici parametry d004, A001, A005, C001 az C005, C021, C026

*Pro pouziti této funkce nastavte A071 na 01.

*Pro pfepnuti mezi povoleno/zakdzano pomoci svorkovnice (externi signal) pfifadte 23 (PID
povoleno/zakazano) k pozadovanému multifunkénimu vstupu. Vyberte OFF pro povoleni a ON pro
zakazani.

Zakladni struktura PID rizeni(Priklad)

Kontrolni
Ciovahodnota + Odchylka e {
K+

1 hodnota |Normal rizeni |:'> Senzor
0az 10V T,s } fs | ménice > @‘ §§

4 az20 mA g i
Zpétnavazba 0az10V Prevodnik
4 az 20 mA

Kp: Proporcionalni zisl  Ti: Integra¢ni ¢as  Td: Derivaéni as s: Operator €. Odchylka

PID Povoleno/zakazano

Funkce povoleni/zakazani PID zakazuje doCasné funkci PID prostfednictvim vstupni svorky. Toto
prekryva AO71 nastaveni pro fizeni frekvence motoru.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
PID ON Zakazuje funkci PID.
23 PID ovoledno/zakazanod
P OFF Nema viiv na funkci PID.
Souvisejici parametry C001 az C005
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4-2 Funkéni rezim

Vybér cilové hodnoty
+Cilova hodnota zavisi na vybrané svorce v referenéni frekvenci A001 jiné nez v AO76.

Nemuzete nastavit analogové vstupy O a Ol na hodnotu cilovou a zpétné vazby soucasné.

Nepfipojujte vedeni signall pro vstupy O a Ol zaroven.

Vybér zpétné vazby
*Vyberte svorku pro signaly zpétné vazby v A076.

Nastaveni vybéru svorek O/Ol A005 je zakazano, pokud fidici svorkovnice (svorka) 01 je nastavena

v A001.

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID

*MUzete zobrazit hodnotu zpétné vazby PID v d004.
*Zobrazena hodnota je zobrazena jako nsobna hodnota méfitka PID (AQ75).

Zobrazeni displeje = Hodnota zpétné vazby (%) x A075 nastaveni

Nadmérna odchylkal/vystup

*MiZete nastavit Uroveri nadmérné odchylky PID (C044) b&hem PID Fizeni. Pokud dosahne odchylka
PID Urover nadmérné odchylky PID (C044), svorka multifunkéniho vystupu je sepnuta.

aJyjun4

Cislo parametru Néazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
Urover nadmérné . 0
C044 odchylky PID 0,0 az 100,0 3,0 %o
«Prifadte 04 (OD) k nékteré svorce multifunkéniho vystupu vybérem 11 (C021) nebo k reléovému vystupu
(AL2, AL1) vybérem funkce (C026)..
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
Odchylka PID prekro¢ila nastavenou hodnotu
ON
v C044
04 oD Nadmérna odchylka PID
Odchylka PID nedosahla nastavené hodnoty
OFF
v C044.

Dostupné vystupni svorky

11 CM2, AL2 ALO (nebo AL1 ALO)

Potrebna nastaveni

C021, C026, C044

+C044 muze byt nastaveno od 0 do 100. Nastaveni koresponduje s rozsahem od 0 do maximalni cilové
hodnoty

Hodnota zpétné

vazby

Co044

<>

<>

co44 | v

ON

ON
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4-2 Funkéni rezim

PID Zpétna vazba (FB) Horni/dolni limit

Pokud hodnota zpétné vazby prekro€i horni omezeni nastavené v C052, FBV, ktery je pfifazen ke
svorce multifunkéniho vystupu, sepne. Pokud hodnota klesne pod dolni limit nastaveny v C053, FBV

rozepne.
To je efektivni jako povel CHOD v provozu s vice Cerpadly.
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Viz obrazek nize.
07 FBV PID vystup stavu FB Posouva vystup pokud je pfekro¢en horni limit
OFF | nebo spadne po dolni limit.
Dostupné vystupni svorky 11-CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)
Potrfebna nastaveni C021, C026, C052, C053

L PID hodnota FB
Horni limit

PID FB
(C052)

Dolni limit

o PID FB VAR
4 (C053)
< N \
: + +
LL

FW | ON |

FBV

OFF ON OFF
PID Provoz
P Provoz

*Provoz kdyz uroven fizeni je je umérna cilové hodnoté

Krok prechodu

Rampa prechodu
Cilova hodnota /

—Velky : Velky
I A§72 A072
. o ; \
Uroven fizeni Maly j Maly
| Provoz

*Provoz kdyz uroven fizeni se zvySuje linearné v zavislosti na ¢ase

N
A073

Cilova hodnota o May /Maly

Uroven fizeni Velky Velky

D Provoz
*Provoz kdyz Uroven fizeni je umérna zméné poméru cilové hodnoty

/

Velky

Cilova hodnota

A074
Uroven Fizeni

M\gy

Pl provoz je kombinaci vySe uvedenych provozl P a I; PD je provoz P a D; PID je provoz P, | a D.
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4-2 Funkéni rezim

Sefizeni zisku PID
*Nemze-li byt ziskana stabilni odezva ve funkci provozu PID, sefidte kazdy zisk nasledovné
podle situace.

Zména hodnoty zpétné vazby je pomala, kdyZ je zménéna cilova hodnota. — Zvyste zisk P.
Hodnota zpétné vazby se méni rychle, ale neni stabilni. — Snizte zisk P.

Cilova hodnota a zpétné vazby nesouhlasi bezproblémové. — Snizte zisk |I.
Hodnota zpétné vazby nestabilné kolisa. — Zvyste zisk |I.
Odezva je pomala s kazdym zvySenim zisku P. — Zvyste zisk D.
Kdyz je zvySen zisk P, hodnota zpétné vazby kolisa a neni stabilni. — Snizte zisk D.

Reset | konstanty PID

«Prifadte 24 (PIDC) k pozadovanému multifunkénimu vstupu.. n

*Maze integrac¢ni hodnotu provozu PID.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON  |Nucené nastavuje integracni hodnotu PID na nulu. EI
24 PIDC Reset | konstanty PID S
eset T konstanty OFF Nema vliv na funkci PID =
Souvisejici parametry C001 az C005 ®

*Maze integracni hodnotu pokazdé, kdyz PIDC svorka je sepnuta.
Nespinejte svorku PIDC béhem PID provozu proto, aby se zabranilo chybé nadproudu.
Sepnéte svorku PIDC po vypnuti provozu PID. To pomuze zastavit motor. Integraéni
hodnota je smazana béhem volného chodu nebo opakovani.

Funkce srovnani PID
Tato funkce poskytuje signal pfi zjisténi, ze Hodnota zpétné vazby PID pfekracuje nastaveny rozsah.
«Prifadte 07 (FBV) k nékteré svorce multifunkéniho vystupu 11 (C021) nebo svorce reléového vystupu
AL2 a AL1 (C026).
* Nastavte horni limit v C052 a dolni limit v C053. Pokud Hodnota zpétné vazby PID klesne
pod dolni limit, svorka je sepnuta. Sepnuty stav zlstane dokud hodnota nepfesahne horni limit.
*\ystupni signal je rozepnut, kdyZz je vystup vypnut (béhem stop nebo FRS, etc.).
*Pomaha kontrolovat pocet ventilatorl a ¢erpadel.
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4-2 Funkéni rezim

Funkce AVR

*Tato funkce poskytuje spravné napéti motoru i v pfipadé, Ze pfichozi napéti k ménici kolisa. S touto
funkci je vystupni napéti k motoru zalozeno na nastaveni ve vybéru napéti AVR.

Cislo parametru | Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
00: Vzdy ON
A081 Vybér AVR 01: Vzdy OFF 02 -

02: OFF béhem zpomalovani

200-V tfida: 200/215/220/230/240

A082 Vybernapeti AVR| 406 v tida: 380/400/415/440/460/480

200/400 -

Souvisejici parametry d004, A001, A005

Funkce

*S A081 (Vybér AVR), nastavte, zda chcete povolit nebo zakazat tuto funkci.

*Vemte na védomi, Ze méni¢ nem(ize poskytnout vys$si napéti, nez je pfivedené napéti.

*Abyste predesli pfipadné chybé nadproudu béhem zpomalovani, nastavte Vybér AVR na "Vzdy
ON" (A081: 00).

Cislo parametru Data Popis Poznamka
00 Vzdy ON Povoleno béhem zrychlovani, provozu s konstantni rychlosti
a zpomalovani.
01 Vzdy OFF Zakazano béhem zrychlovani, provo%u ’s konstantni rychlosti
A081 a zpomalovani.
. Zakazano pouze béhem zpomalovani s cilem snizit regenerovanou
OFF béhem I, - e . - e
02 . energii do ménice zvySenim ztrat motoru. Toto pfedchazi mozné
zpomalovani - M .
chybé vlivem regenerace béhem zpomalovani.

Funkce ¢innosti automatické uspory energie

Tato funkce automaticky sefizuje vykon vystupu méni¢e na minimum b&hem provozu s konstantni
rychlosti. Toto je vhodné pro zatéze s charakteristikou s redukovanym momentem jako ventilatory a

Cerpadla.
Cislo parametru Nazev funkce Data Wchozi nastaveni | Jednotka
A085 Vybér rezimu CHODu 00: Normalni provoz 00 ;
01: Provoz s Usporou energie
A086 Odezva dspory energie/ 0 a2 100% 50 %
sefizeni pfesnosti

*Pro provoz s touto funkci nastavte Vybér rezimu CHODu (A085) na 01. Mlzete sefidit
odezvu a pfesnost v Sefizeni odezvy uspory energie/pfesnosti (A086).

*Ovlada vystupni vykon pomérné nizkou rychlosti. Kolisa-li zatizeni rychle, jako vyskyt naporu
zatéze, motor se mlze zastavit v disledku chyby nadproudu.

Cislo parametru Data Odezva Presnost Efekt uspory energie
0 Pomala Velka Maly
A086 i ! i !
100 Rychla Nizka Velky
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4-2 Funkéni rezim

funkce 2krokového zrychleni / zpomaleni

Tato funkce méni €as zrychleni / zpomaleni béhem téchto operaci.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A092 Cas zrychleni 2 0,01 az 99,99 15,0 s
- 100,0 az 999,9
A292 druhy ¢as zrychleni 2 1000 az 3000 15,0 s
A093 Cas zpomaleni 2 0,01 az 99,99 15,0 s
- 100,0 az 999,9
A293 druhy €as zpomaleni 2 1000 az 3000 15,0 s
- . 00: Pfepinano pomoci multifunkéniho vstupu 09
094 Vibs 2urokoveno (2CH) 00 -
zrychienl/zpomalent 01: Pfepinano nastavenim
‘ azod druhy vyb&r 2krokového 00: Pfepinano pomO((:izcn;':I)tifunkéniho vstupu 09 00 ]
zrychleni/zpomaleni 01: Pfepinano nastavenim
2. krok frekvence . M
A095 zrychleni 0,0 az 400 0,0 Hz c
=2
. druhy 2. krok frekvence . =
A295 zrychleni 0,0 az 400 0,0 Hz 3)
®
2. krok frekvence .
A096 zpomaleni 0,0 az 400 0,0 Hz
. *druhy 2. krok frekvence .
A296 zpomaleni 0,0 az 400 0,0 Hz
Souvisejici parametry F002, FO03, F202, F203, C001 az C005

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.
«Cas zrychleni / zpomaleni miZe byt pfepinano pomoci svorky multifunkéniho vstupu nebo
automaticky s libovolnou frekvenci.
*Pro pfepnuti pomoci svorky multifunkéniho vstupu pfifadte k ni 09(2CH)

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Povoluje ¢as 2 krokového
09 2CH 2krokové zrychleni/zpomaleni zrychle?llzpomalem:
Zakazuje Cas 2 krokového
OFF zrychleni/zpomaleni.
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni A094 =00

(Prfiklad 1) kdyz A094/A294 je nastaveno na 00 (Priklad 2) kdyz A094/A294 je nastaveno na 01

FW FW_ |
2CH | ' -
[Zrychleni2 Zpomaleni 2 Zrychleni 2 Zpomaleni 2
1 Zrychleni 1 RO9SIR29/ A096/A296
i Zpomaleni 1 Zrychleni 1 N
. . Zpomaleni 1
Vystupni Vystupni
frekvence frekvence
F002/F202 F002/F202
<> D> <« > < S|le—>
A092/A292  p093/A293 FO03/F203 A092/A292 A093/A293 FO03/F203

105



4-2 Funkéni rezim

Krivka zrychleni / zpomaleni

Tato funkce je pouzita kdyz je potfeba plynulé zrychleni/zpomaleni.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
S . 00: pfimka
A097 Vybér kfivky zrychleni 01- S-kfivka 00 -
. . 00: pfimka
A098 Vybér kfivky zpomaleni 01- S-kfivka 00 -

«Kfivka zrychleni / zpomaleni mGze byt nastavena v zavislosti na kazdém systému.

Nastavena hodnota

Cislo parametru 00 01

pfimka S-kfivka

A097(Zrychleni)

(]
)
=
c
=
L.

Vystupni frekv.
Vystupni frekv.

A098(Zpomaleni)

Vystupni frekv.
Vystupni frekv.

Gas cas

Zrychluje/zpomaluje linearné pfed dosazenim Pomaha zabranit zhrouceni nakladu zdvihaciho

Popis nastavené hodnoty vystupni frekvence. stroje nebo pasového dopravniku.

Funkce sefrizeni externi frekvence(Ol)

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A101 Pocatecni frekvence Ol 0,00 az 400,0 0,0 Hz
A102 Kone&na frekvence Ol 0,00 az 400,0 0,0 Hz
A103 Pocate¢ni pomér Ol 0az 100 0 %
A104 Koncovy pomér Ol 0az 100 100 %
A105 Vybér pogatku Ol 00: Vyber exterino startu 01 -

Souvisejici parametry A005, A011 az A015, A016, A151 az A155, AT vstup

Pro kazdou polozku, viz "Sefizeni externi frekvence (Napéti/proud)" (strana 89).
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Funkce provozni frekvence

Tato funkce déla vypodty pro dva vstupy a vysledek odrazi jako vystupni frekvenci.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A141 Provozni frekvence 00: Digitalni operator (FO01) 01
nastaveni vstupu A 01: Digitalni operator (FREQ regulator) B
- 02: Vstup O
A142 Provozni frekvence 03: Vstup Ol

nastaveni vstupu B 02 -

04: Komunikace RS-485

00: Prirtstek (A + B)
A143 Vybér operatoru 01: Odecet (A - B) 00

02: Nasobeni (A x B)

Souvisejici parametry A001 =10

*Vstupy O a Ol nemohou byt nastaveny zaroven. Nepfipojujte vedeni signall pro vstupy O a Ol

zaroven.
T
c
=
o 4t
Digitalni operator 0 A141 43 g
FREQ regulator——0 L o©
Vstup il i
A { VstupO ——— 0O '
I
Vstup Ol ——O : .
Komunikace modbus ~———0O A A+B Vysledek
. vypo&tu
B A-B > Vystupni frekvence
Digitalni operator——Q AxB
FREQ reguldtor ——O

Vstup < Vstup O —O\\O—
B \
VstupOl —O \ a2
\ Komunikace modbus O

Funkce pridani frekvence

Tato funkce pfidava nebo ubira konstantni frekvenci nastavenou v A145 k/od vystupni frekvence.
Vyberte pfirlstek nebo mensitel v A146.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
A145 Velikost pridane 0,0 a2 400,0 0,0 Hz
frekvence
00: Pfidava A145 hodnotu kvystupni
—_ . frekvenci
A146 Smér pridané frekvence | 1. exita A145 hodnotu from the 00 -
output frequency

Prifadte 50 ke svorce multifunkéniho vstupu parametrem C001 az C005 pro pouziti téchto funkci.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis

Vypocditava nastavenou hodnotu v A145 proti nastavené
_ ON frekvenci v A0O01 podle vzorce uvedeného v A146 s cilem
50 ADD Pridani frekvence poskytnout novou referenéni frekvenci.

OFF Normalni fizeni

Souvisejici parametry C001 az C005

Souvisejici parametry A001, A002
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4-2 Funkéni rezim

FREQ regulator

Svorkovnice

A001 | Zdroj referenéni frekvence

o

—O //

FO001 nastavenéjg_d_ng_ta_o

Komunikace modbus

0O

Vystup logické operac

A145 | Pridani frekvence

Multifunkéni vstup

’
’

n <Skupina B: Podrobna funkce parametru>

Funkce

Nastaveni vystupni frekvence

A146 |Nastaveni sméru prirtstku

Kratkodoby vypadek napajeni/Opakovani chyby (Restart)

Tato funkce Vam umozriuje urcit vykonavanou ¢innost, kdyz se vyskytne chyba zplsobena
kratkodobym vypadkem napajeni, podpétim, nadproudem nebo piepétim.
Nastavte podminky opakovani podle Vaseho systému.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
00: Je vystoupen alarm po chybé.
01: Restartuje od 0 Hz pfi opakovani.
b001 Vybér opakovani 02: Sjednoti frekvenci pii opakovani a startuje. 00 -
03: Startuje s odpovidajici frekvenci s aktivni
opakovanim a chyba je po zastaveni zpomalenim.
Povoleny ¢as 0,3az25,0
b002 kratkodobého vypadku | Chyba je, pokud kratkodoby vypadek napajeni je 1,0 s
napajeni ve stanoveném ¢ase. Pokud ne, restartuje se.
= - 0,3 az100,0
b003 Cas prodlevy opakovani Gas od obnoveni do restartu 1,0 s
Kr?.tkquby vypadelf . 00: Zakazano
b004 napajeni/chyba podpéti . 00 -
N o 01: Povoleno
bé&hem vybéru stop
Vybér Easu opakovani .
el ) , 00: 16 krat
b005 pfi kratkodotflem'vypadku 01: Bez omezeni 00 -
napajeni
Restart pocatecéni 00: Frekvence pfi vypadku
b011 frekvenci s odpovidajici 01: Max. frekvence 00 -
aktivni frekvenci 02: Nastavena frekvence
Pomér konstanty
b029 zpomaleni pi frekvenci 0,1 a2 3000,0 0,5 s
restartu s aktivni
odpovidajici frekvenci
Uroveri frekvence
b030 restartu s aktivni 0,2 x jmenovity proud az 2,0 x jmenovity proud [Jmenovity proud A
odpovidajici frekvenci
Souvisejici parametry C021, C026
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4-2 Funkéni rezim

Funkce opakovani chyby
*Vyberte funkci opakovani b&éhem &innosti v [b001] (01 nebo 02). Kdyz [b005] je 00 (vychozi),
nasledujici operace jsou provedeny.
V Case kratkodobého vypadku napajeni a podpéti:
Restartuje 16 krat a chyba je po sedmnacté.
V Case nadproudu nebo prepéti:
Restartuje 3 krat a chyba je po &tvrté.
Casy opakovani jsou poéitany oddé&lené pro kratkodoby vypadek napajeni, podpéti, nadproud, a
prepéti. Napfiklad, chyba prepéti se vyskytla pouze 3 krat, vyskyt chyby nadproudu a poté Ctvrta
chyba prepéti. Pro kratkodoby vypadek napajeni a podpéti, kdyz [b005] je nastaveno na 01,
¢innost opakovani pokracuje, dokud neni stav smazan.

*MUzete vybrat operaci pro kratkodoby vypadek napajeni a podpéti béhem zastaveni b004.
(Doplrikova informace) 4
Start shodnou frekvenci: Restartuje motor bez zastaveni po vyrovnani rychlosti otaceni

motoru. (Pokud je povel CHODu nastaven na digitalni operator (A002 = 2), méni¢ se zastavi.)

*Nize je Casovy graf kde funkce opakovani (b001: 02) je vybrana. '=|1
(Priklad 1) Doba trvani kratkodobého vypadku napajeni (Priklad 2) Doba trvani kratkodobého vypadku napajeni =)
< PFipustna doba kratkodobého vypadku > Pfipustna doba kratkodobého vypadku A

napajeni (b002) napajeni (b002) 8

Napajeni | Napajeni
Vystup ménice ‘ Vystup ménice

i Voiny chod ] /i/vOlny chod
Rychlost ota¢eni motoru ‘ B Rychlost oté(:enim%\

t2 t0 \

3 t 5 t1

Alarm  ON Alarm  ON ‘
OFF

OFF
[t0: Doba trvani kratkodobého vypadku napajeni/ t1: Pripustna doba kratkodobého vypadku napajeni (b002)/ t2: Cas prodlevy opakovani (b003)]

Vybér alarmu pro kratkodoby vypadek napajeni/Podpéti Béhem zastaveni
*pouzijte b004 pro vybér, zda umoznite vystup alarmu v pfipadé kratkodobého vypadku napajeni
nebo podpéti.
Vystup alarmu pokracuje, dokud zUstane ovladaci napéti ménice.
Vystup alarmu pro kratkodoby vypadek napajeni a podpéti béhem zastaveni (Priklady 3 a 4)

(Priklad 3) b004: 00

Zatimco je méni¢ zastaven Zatimco je méniC v chodu
Napajeni C?F’\I‘:_ Napajeni Gfr ]
Povel chodu OOF’\IJ: Povel chodu SPF -
Vystup ménice Vystup ménice ~ |
Alarmgg‘F Alarm gg,:

(Priklad 4) b004: 01

Zatimco je ménic¢ zastaven Zatimco je méni¢ v chodu
sieni ON ——— . P —
Napajeni OFF Napajeni O?:’}‘
Povel chodu (9F’\I‘: Povel chodu OOFI\,!

Vystup ménice Vystup ménice

ON ON
Alarmaee Alarm OFF
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4-2 Funkéni rezim

Funkce elektronické tepelné ochrany

Tato funkce elektronicky chrani motor pfed pfehratim.
«ZpUsobuje chybu pretizenim (E05) pro ochranu motoru pred prehfatim nastavenim podle
jmenovitého proudu motoru.

*Poskytuje nejvhodnéjsi ochranné charakteristiky s pfihlédnutim k poklesu schopnosti chlazeni

standardniho motoru pfi nizké rychlosti.

*Po nastaveni hodnoty vy$Si, nez jmenovity proud motoru, budte opatrni na kazdé zvysSeni reploty

motoru.
Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
Urovefi elektronické tepelné L
b012 Jmenovity proud A
ochrany 0,2 x jmenovity proud az 1,0 x Jmenovity yP
A

. druha drovern elektronické proud .
n b212 tepelné ochrany Jmenovity proud

b013 Vybér charakteristik o 00 _
elektronické tepelné ochrany | 00: Charakteristiky s redukov. momentem 1
01: Charakteristiky s konstant. momentem
. druhy vybér charakteristik 02: Charakteristiky s redukov. momentem 2 00
b213 elektronické tepelné ochrany -
Souvisejici parametry C021, C024

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Funkce

Uroveii elektronické tepelné ochrany (Uroveii ochrany motoru)
(Priklad) JX-AB007
Jmenovity proud: 4,0 A
Rozsah nastaveni: 0,8 az 4,0A

Cas pred chybou (s) Piiklad, kdy? je urovert

elektronické tepelné ochrany
b012=5,0A

Proud motoru (A) (pomér ke
jmenovitému proudu ménice)

46 60 8
(116%)(150%)(200%)

Charakteristiky elektronické tepelné ochrany

*Frekvencni charakteristiky jsou nasobeny b012/212 vy$Si nastavenou hodnotou.
+Pfi niZ8i vystupni frekvence je men8i schopnost chlazeni vlastniho chladiciho ventilatoru
standardniho motoru.

Charakteristiky s redukovanym momentem 1
*Nasobeno charakteristikou Casového omezeni nastavenou v b012/212 pro kazdou frekvenci.

(Priklad) JX-AB007 (Jmenovity proud: 4,0 A), b012 = 4,00 (A),

Urover elektronické Vystupni frekvence = 20 Hz

tepelné ochrany .
Cas chyby(s)
L
S 44
;/ysktupnl Proud motoru (A)
0 5 20 60  frekvence 0 * Pomér ke jmenovitému proudu ménice
ménice (Hz) 37 48 64 j p )

(92,8%)(120%)(160%)
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4-2 Funkéni rezim

Charakteristiky s konstantnim momentem

*Nevynechavejte toto nastaveni, pokud pouzivate motor s konstantnim momentem.

*Nasobeno charakteristikou ¢asového omezeni nastavenou v b012/212 pro kazdou frekvenci.
(Priklad) JX-AB007 (Jmenovity proud: 4,0 A) b012 = 4,00[A],

. . o Vystupni frekvence = 2,5 Hz

Uroven elektronické

tepelné ochrany N
Cas chyby (s)

x1,0 +---

T
|
1
|
|

0,667 t—— :

X . ! 60

1 '

L+ i 5 vystupni 4 = ;

0 5 60 frekvence ;
meénice [Hz]

Proud motoru [A]
(Pomér ke jmenovitému proudu ménice)

3,1 4. ;
(77,4%)(100%)(133%)

Charakteristiky s redukovanym momentem 2
*Nasobeno charakteristikou asového omezeni nastavenou v b012/212 pro kazdou frekvenci.

(Pfiklad) JX-ABOO07 (Jmenovity proud: 4,0 A), b012 = 4,00[A],
. Vystupni frekvence = 40 Hz
Urovern elektronické
tepelné ochrany

Cas pred chybou (s)
X1,0 b oo ‘
x0,8 | :
: : 60
i i . . 4
0 2‘0 6‘ 09 }/ysl,(tupm Proud motoru [A]
rexvence 0 Pomér ke jmenovitému proudu ménice
ménice [Hz] 416 54 72 ! P )

(104%)(135%)(180%)

Omezeni pretizeni/Varovani pretizeni
Tato funkce pomaha predchazet chybé nadproudu vzhledem k rychlému kolisani zatéze pfi
zrychlovani nebo provozu s konstantni rychlosti.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
o Co e 00: Zakazano
b021 Vybeér omezeni pretizeni 01: Povoleno pfi zrychleni/provozu s 01 -
L . konstantni rychlosti
" b221 Druhy vybér omezeni  |02: Povoleno pfi provozu s konstantni 01 -
pfetizeni rychlosti
. . o 1,5 x Jmenovity

b022 Urover omezeni pretizeni 0,1 x Jmenovity proud a2 1,5 x proud A
. Druha urovef omezeni jmenovity proud 1,5 x Jmenovity

b222 pietizeni proud A
b023 Parametr omezeni pfetiZeni 0,1 az 3000,0 1,0 s
. Druhy parametr omezeni (Cas zpomaleni kdyz tato funkce je

b223 pretizeni v ginnosti) 1,0 s

Vybér zdroje omezeni

b028 pretizeni 00: b022, b222 nastavené hodnoty 00 -
. Druhy vybér zdroje omezen 01: Vstupni svorka O

b228 pretizeni 00 -

. . ey e s 0.0: Neni provadéno. .

C041 Uroven varovani pretizeni 0,1 x Jmenovity proud az 2,0 x jmenovity Jmenovity proud A
. Druha Uroven varovani proud (Vystoupi OL signal pokud uroveri

C241 pfetizeni varovani pfetizeni je dosazena.) Jmenovity proud

Souvisejici parametry C021, C026

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08(SET)ke svorce multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.
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Funkce

4-2 Funkéni rezim

*Méni¢ zobrazuje proud motoru béhem zrychlovani nebo provozu s konstantni rychlosti. Pokud
dosahne uroven omezeni pretizeni, je vystupni frekvence automaticky snizena podle parametru
omezeni pretizeni.

*Uroven omezeni pretizeni nastavuje hodnotu proudu pro ¢innost této funkce.

«Je-li tato funkce v €innosti, €as zrychleni bude delSi nez nastaveny cas.

 Pfi nastaveni parametru omezeni pretizeni pfili§ nizko, mize se vyskytnout chyba prepéti
vzhledem k regenerované energii z motoru. Je to proto, Zze automatické zpomaleni z této funkce
je i pfi zrychlovani.

* Provedte nasledujici Upravy, je-li tato funkce v ¢innosti béhem zrychlovani a frekvence nedosahne

cilové urovné.
«Zvyste €as zrychleni.
«Zvyste zvySeni momentu.
«ZvySte uroven omezeni pietizeni.
*Pouzijte ménic vyssi rady.
Urove# omezeni pretizeni /NN
b022

Zpomaleni nastavené parametrem omezeni pretizeni
Vystupni proud

Max. frekvence .
Cilova frekvence

A004/A204 &\ﬁ P00
Vystupni /
frekvence -
ménice ‘ b023 ‘

*MU0zete zménit Uroven nastaveni ve vybéru zdroje omezeni pretizeni. S nastavenim 00, nastavené
hodnoty b022 a b222 jsou aplikovany na uroven omezeni pretizeni. S nastavenim 01, vstup
analogového napéti mezi O a L je povolen, a 10 V zde koresponduje se 150% jmenovitého proudu.
Vemte na védomi, Ze 01 miZe byt nastaveno pouze pokud je PID zakazano a AT svorka neni
nastavena.

Varovani pretizeni
*Pokud je zatéz pfilis velka, tato funkce vystoupi signal upozornéni pretizeni umoznujici nové
sefizeni urovné pretizeni.
To poméaha zabranit mechanickému poskozeni vlivem pfetizeni v dopravnicich nebo zastaveni
provozu linky vlivem chyby pretizeni ménice.
+Prifadte 03 (OL) k nékteré svorce multifunkéniho vystupu 11 nebo svorce reléového vystupu..

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Vystupni proud ménice prekrocil nastavenou
hodnotu v C041
03 oL Varovani pretizeni __ odnouvLRl :
Vystupni proud méni¢e nedosahl nastavené
OFF hodnoty v C041
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2 ALO (nebo AL1 ALO)
Potrebna nastaveni C021, C026, C041
Cislo parametru Nazev funkce v Data Vychozi nastaveni| Jednotka
0.0: Neni provadéno.
Urover varovani 0,1 az Jmenovity proud x 200%: "
co41 pretiZzeni Vystoupi signél OL pfi dosazeni urovné Jmenovity proud A
varovani pretizeni.
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4-2 Funkéni rezim

Uroveri omezeni pretizeni
b022
Uroveri varovani pretizeni
C041

Vystupni proud

OL

Funkce softwarového zamku n
Pouzijte tuto funkci pro zakazani zapisu jednotlivych parametri. To pomaha zabranéni prepsani
Udaju vlivem chybné ¢innosti.
Pro vybér softwarového zdmku pomoci vstupu signalu ze svorky (b031 = 00 nebo 01) viz Funkce
softwarového zamku sekce multifunkéniho vstupu "Reset"( strana 128).

Cislo parametru| Nazev funkce Data Vychozi Jednotka

nastaveni

aJyjun4

00: Jiné udaje nez b031 nemohou byt zménény,pokud
je svorka SFT sepnuta.
01: Jiné udaje nez b031 a stanovené parametry
frekvence nemohou byt zménény, pokud je svorka

b031 ﬁvyl:ér'h SFT sepnuta. 01
S0 Zvé]am?(‘;e ° 02: Jiné udaje nez b031 nemohou byt zménény. -
03: Jiné udaje nez b031 a specifikovany parametr
frekvence nemUze byt zménén.
10: Jiné Udaje nez ménitelné parametry béhem
¢innosti nemohou byt zménény.
Souvisejici parametry Vstup SFT

Pfifadte 15 (SFT) k pozadovanému multifunkénimu vstupu.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Prepsani neni akceptovano s vyjimkou
15 SFT Softwarovy zamek specifikovanych parametrd.
OFF Zavisi na b031 nastaveni.
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni b031 (softwarovy zamek vyloucen)
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4-2 Funkéni rezim

Funkce non stop pfi kratkodobém vypadku napajeni

Tato funkce zpomaluje ménic fizenym zastavenim pro zabranéni chyby nebo volného chodu v
pfipadé odpojeni napajeni nebo kratkodobého vypadku napajeni béhem cCinnosti.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
Vybér funkce non stop 00: Zakazano
b050 pfi kratkodobém vypadku 01: Povoleno (Stop) 00 -
napajeni 02: Povoleno (Restart)

Pocatec¢ni napéti non stop
b051 funkce pfi kratkodobém 0,0 az 1000 1,0 \Y,
vypadku napéjeni

Koncova urover zpomaleni
funkce non stop

b052 pfi kratkodobém vypadku 0,02z 1000 00 v
napajeni
Cas zpomaleni funkce non 0,01 az 99,99
b053 stop pfi kratkodobém vypadku 100,0 az 999,9 1,00 s
8 napajeni 1000 az 3000
éé Pocatecni $itka zpomalovani
= funkce non stop 5
LL b0S4 pfi kratkodobém vypadku 0,00 az 10,00 0,00 Hz
napajeni
Napéjeni OFF
A B__C D

Vystupni
frekvence

Popis €innosti

A Pokud je napajeni odpojeno béhem ¢innosti s povolenou funkci non stop pfi kratkodobém vypadku
napajeni (b050 = 01) a napéti klesne pod pocatecni napéti funkce non stop pfi kratkodobém
vypadku napajeni (b051), vystupni frekvence se zpomali jednorazové v souladu s pocatecni Sifkou
zpomalovani funkce nonstop pfi kratkodobém vypadku napajeni (b054) (Interni DC napéti stoupne
vzhledem k regenerované energii v tuto chvili.)

B Zatimco zpomalovani pokracuje v souladu s nonstop ¢asem zpomaleni pfi kratkodobém vypadku
napajeni (b053), interni DC napéti stoupa, a jakmile napéti dosahne urovné zastaveni
zpomalovani funkce non stop(b052), zpomalovani skongi.

C Interni DC napéti se snizuje, protoZe neni zadny zdroj napajeni béhem tohoto provozu
s konstantni rychlosti.

D Zpomalovani zacne znovu podle b053 po poklesu interniho DC napéti na b051.

Poté, po opakovani od B, pfipadné se zastavi provoz bez chyby
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4-2 Funkéni rezim

Pokud interni DC napéti klesne pod uroven podpéti béhem této funkce, vystup je vypnut po chybé
podpéti a aktivovan stav volného chodu. (Vystraha)

*Pokud urover zpomalovani nonstop pfi kratkodobém vypadku napajeni (b052) je pod pocatecnim
napétim funkce non stop pfi kratkodobém vypadku napajeni (b051), ménic vykona tuto funkci
zvySenim b052 na b051 bez zmény automatického nastaveni.

* Tato funkce neni resetovana pred dokoncenim. Pro spusténi ménice po obnoveni napajeni béhem

této funkce, zadejte povel chodu po zadani povelu STOP a zastaveni.

Funkce kontroly prepéti béhem zpomalovani
Tato funkce pomaha se vyhnout chybé prepéti béhem zpomalovani. Vemte na védomi, ze aktualni
¢as zpomaleni mlize byt del§i nez nastavena hodnota. Tato funkce automaticky udrzuje DC napéti

na nastavené urovni b&hem zpomalovani. Cil této funkce je stejny jako funkce zastaveni prepéti
LAD, popsané v b130 a b131. Nicméné, tyto funkce maji rozdilné charakteristiky zpomalovani
a muizete si vybrat jednu z téchto funkci podle Vaseho systému

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
b055 ProporC|on?In| zisk prepet(?V(’a 0.2a%5,0 0.2 _
ochrany b&éhem zpomalovani
b056 Integrac[n ¢as prepetovg qchrany 0,0 a2 150.0 0.2 s
béhem zpomalovani
Vybér funkce pfepétové ochrany 00: Zakazano
b133 " e 00 -
béhem zpomalovani 01: Povoleno
b134 Nastaveni Urovné prepétové tfida 200 V: 330 az 395 380 v
ochrany b&éhem zpomalovani tfida 400V: 660 az 790 760
Interni DC
napéti
Urovefi nastaveni(B134)
| :
Vystupni H
frekvence ‘

t

Normali Ochrana pfepéti béhem zpomalovani
S touto aktivovanou funkci Pl regulace funguje tak, aby bylo interni DC napéti konstantni.
+Ackoli je oCekavana rychlejSi odezva s vy88im proporcionalnim zesilenim, regulace ma tendenci byt
rozdilnou a mize snadno vést k chybé.
*Odezva se stava rychlejsi s krat§im integracnim ¢asem, ale pokud je prili$ kratka, maze stejné snadno
vést k chybé.
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Funkce zastaveni prepéti LAD

Tato funkce pomaha se vyhnout chybé prepéti vzhledem k regenerované energii z motoru béhem
zpomalovani. Vemte na védomi, Ze aktualni ¢as zpomaleni mGze byt del$i nez nastavena hodnota.
Pokud DC napéti pfekrac€uje urover nastaveni, méni¢ se zastavi zpomaleni. Cil této funkce je stejny
jako funkce kontroly pfepéti béhem zpomalovani, popsané v b055 a b056. Nicméng, tyto funkce maji
rozdilné charakteristiky zpomalovani a mlzete si vybrat jednu z téchto funkci podle Vaseho systému.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
Funkce zastaveni prepéti 00: Zakazano
b130 LAD 01: Povoleno 00 B
b131 Nastaveni urovné funkce tfida 200 V: 330 az 395 380 v
zastaveni prepéti LAD tfida 400V: 660 az 790 760

*Vyberte pro povoleni nebo zakazani funkce zastaveni prepéti LAD v b130.

*Sefidte Uroven funkce zastaveni prepéti LAD v b131.

*Napéti hlavniho DC okruhu stoupa, protoze se zacne regenerovat energie z motoru béhem
zpomalovani. S povolenou funkci zastaveni pfepéti LAD (b130: 01), méni¢ zastavi zpomalenim
docasné, jakmile DC napéti hlavniho okruhu dosahne Urovné funkce zastaveni pfepéti LAD, ktera je
niz8i nez je Uroven prepéti. Zpomaleni se poté obnovi, pokud uroven napéti klesne pod urover
funkce zastaveni prepéti LAD.

«S povolenou funkci zastaveni prepéti LAD (b130: 01) aktualni ¢as zpomaleni muze byt delsi
nez nastavena hodnota (FO03/F203).

*Tato funkce nema za cil to udrzet Groven napéti hlavniho DC obvodu konstantni. Proto mize
dojit k chybé prepéti, pokud napéti hlavniho DC okruhu rychle stoupéa z divodu rychlého
zastavovani.

Interni DC napéti
Uroven prepéti
Uroverti prepétové
ochrany béhem
zpomalovani

cas

Vystupni
frekvence

Uy ) S

1
Zpomalen| pozastaveno
J

Zacatek zpomaleni

Zpomaleni pozastaveno

cas
Zpomaleni
restartovano
+Kolisani interniho DC napéti této funkce je vétsi v porovnani s Fizenim funkci pfepéti béhem
zpomalovani, popsané v b055, b056, b133, a b134. Tyto funkce maji za cil zabranit pfepéti béhem
zpomalovani a mazete si vybrat jednu z téchto funkci podle Vaseho systému.
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4-2 Funkéni rezim

Startovaci frekvence

Nastavte pocatecni frekvenci vystupu ménice se zapnutim signalu CHOD.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka

b082 Startovaci frekvence 0,5az9,9 1,5 Hz

*Pouzijte pfevazné pro sefizeni startovaciho momentu.
+S nastavenou pocatecni frekvenci prilis velkou se rozbéhovy proud zvysuje. Proto mize proud
prekrocit omezeni pretizeni a zpUsobit chybu nadproudu

- Ka

b082 .

Vystupni frekvence

Vystupni napéti /

T
c
=
x
(2]
®
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4-2 Funkéni rezim

Nosna frekvence

MuUzete zménit prGbéh PWM nosné frekvence vystoupené z ménice.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka

b083 Nosna frekvence 2,0az12,0 3,0 kHz

S nosnou frekvenci nastavenou pfili§ vysoko mizete snizit kovové ruseni z motoru. Nicméné toto
mUze zvysit elektrické ruSeni nebo svodovy proud z ménice.

+Sefizeni nosné frekvence také pomaha vyhnout se mechanické nebo elektrické rezonanci.

*Chcete-li zvysit nosnou frekvenci, snizte vystupni proud (nebo snizte jmenovity proud ) jak je
zobrazeno na grafu nize.

(1)Teplota okoli 40°C

1007 200-V tfida /0,2 az 2,2 - 5,5/7,5kW 400-V tfida /0‘4 az 2,2 - 5,5/7,5kW
0

100%
3 95% : : 3 o5%
S i i : a
z 3,7K > \
é 90% -é 90% !
8 g g 3,7kw/\
g ,
> 3 8% T 85% ‘
= o
5 : -
c —
L. g 80% § 80%
75% 75% : :
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12

Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]

(2)Teplota okoli 50°C

200-V fiida 0,2/0,4/2,2/5,5kW 400-V tfida 5,5kW
- 100% Pt

1.5kW
95% \( 7.5kW \‘/ 95% \ 0,4 az1,5/7,5kW
N, X\ \
AN 90% f

100%

90%

0,75kW/\N ’\
85%

85%

a s
> >
S =
e )\ <] 2,2kW
S 8o% N\ 2 80%
= 33,7kW =
3 5% N\ g 75% \< 3,7kW
a a
= 70% g 70% \
o
g 65% 3 65%
> >

60% 60%

2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]

(3)Side-By-Side instalace (teplota okoli:40°C)

200-V ffida 022222 55/15W 400-V tfida 04az22W
100% 100% ~< 5 Vi
< N~ — \ N
o X \
5 95% o 95% }— — —
g 3
o =
Z g0 > 90 f
Z 90% = .
% 3,7 kW § 7,5kW
£ 85% 2 85%
s £ N
3 ] \
2 80% 3 80%
— o /\
s = 3, 7KW \
2 75% S 75%
2 =
= s
70% 70% L1 L L L
2 4 6 8 10 12 2 4 6 8 10 12
Nosna frekvence [kHz] Nosna frekvence [kHz]
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4-2 Funkéni rezim

Inicializace parametru

MuZete inicializovat nastavenim pfepsané hodnoty a resetovat do tovarniho nastaveni nebo
smazat zaznamy chyb. Vemte na védomi, ze toto neni k dispozici pro CHOD a zapnuti napajeni.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka

00: Maze zobrazeni chyb

01: Inicializasce dat

b084 Vybér inicializace 02: Maze zobrazeni chyb a inicializuje 00
data
b085 Vyber parametru 00: Neméite. 00

inicilizace

Multifunkéni vstup/vystupni svorky jsou inicializovany s touto funkci. Aby nedochazelo k neo¢ekavané
¢innosti, ujistéte se a znovu prfezkoumejte zapojeni.
Viz strana 55 pro vice podrobnosti o procesu inicializace.

Koeficient konverze frekvence oy
Tato funkce zobrazuje konvertovanou hodnotu ziskanou nasobenim vystupni frekvence ménice =
koeficientem nastavenym v [b086]. To pomaha zobrazit aktualni fyzickou hodnotu na displeji. g
(2]
Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
b086 Koeficient konverze 0.1 a2 99,9 1.0 )
frekvence

Souvisejici parametry doo7

Zobrazena hodnota [d007] = "Vystupni frekvence [d001]" x "Koeficient konverze frekvence [b086]"
Viz strana 81 pro vice podrobnosti

Vybér stop tlacitka

Muzete vybrat zda povolite tlacitko STOP na digitalnim operatoru i v pfipadé, ze povel CHOD
je nastaven na fidici svorkovnici (svorka).

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
- . 00: Povoleno
b087 Vybér stop tlacitka 01: Zakazano 00 -

*Funkce resetu chyby pomoci tlaCitka STOP/RESET pracuje podle tohoto nastaveni.

Zastaveni volnym chodem

Tato funkce nastavuje stav motoru na volny chod vypnutim vystupu ménice. Také si mlzete zvolit
¢innost, ktera bude provedena pokud je resetovan vstup zastaveni volnym chodem a vybrat
zpUsob zastaveni, zastaveni zpomalenim nebo zastaveni volnym chodem.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
VWb {volny 00: 0 Hz start
b088 yber Z:Sé%‘;]e”' voInyM | 01: Restart s odpovidajici aktivni 00 -
obehem frekvenci
s . 00: Zpomaleni — Stop
b091 Vybér zastaveni 01: Zastaveni volnym chodem 00 -
b003 Cas prodlevy opakovani 0,3 az 100 1,0 S
Souvisejici parametry C001 az C005, b003
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4-2 Funkéni rezim

Prifadte 11 (FRS) k pozadovanému multifunkénimu vstupu.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
) ) ON Nastavte stav motoru na volny chod vypnutim
11 FRS Zastaveni volnym vystupu.
chodem
OFF Motor je v normalnim provozu.
Souvisejici parametry C001 az C005

*Tato funkce je efektivni, pokud zastavujete motor pouzitim mechanické brzdy jako napfiklad
elektromagnetické. Vemte na védomi, Ze se muze vyskytnout chyba nadproudu, pokud mechanicka
brzda drzi motor v zastaveni béhem vystupu ménice.

*Provadi zastaveni volnym chodem (FRS), kdyz FRS svorka je sepnuta.

*Pokud FRS svorka je rozepnuta, motor restartuje po uplynuti ¢asu opakovani b003.

S vybérem povelu CHODu A002 nastavenym na 01 (Ffidici svorka), motor restartuje pouze pokud FW
svorka je sepnuta i ve volném chodu.

*MUzete vybrat Rezim vystupu ménice pro restart ve vybéru zastaveni volnym dobéhem b088 (0 Hz
start nebo Restart s odpovidajici aktivni frekvenci). (Pfiklady 1, 2)

o)) *Nastaveni této funkce je také aplikovano na vybér zastaveni b091.
3
-E (Pfiklad 1) 0 Hz start (PFiklad 2) Restart s odpovidajici aktivni frekvenci
= FW Fw
(1
FRS RS |_|

Volny 0 Hz start Volny chod
chod H ;
Rychlost otaceni / Rychlost otaceni %
motoru motoru / AN
0 0 ! b003 ‘
<>

Start s odpovidajici s

Startui 50 Hz b hled hlost aktivni frekvenci

« Startuje pfi z bez ohledu na rychlos . . .
otageni motoru. Cas prodlevy opakovani je Po rozepnuti svorky FRS je frekvence motoru

ignorovan. pfizpisobena a Restart s odpovidajici aktivni
frekvenci se provadi bez zastaveni motoru.
Pokud se vyskytne chyba nadproudu, prodluzte
€as prodlevy opakovani.

» Mlze se vyskytnout chyba nadproudu se
startem pfi vysoké rychlosti motoru.

Vybér zobrazeni hlavnich jednotek displeje

MUzete vybrat, které polozky se budou zobrazovat na displeji pokud Komunikace modbus nebo
Digitalni operator je pfipojen s komunikacnim konektorem na ménici.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka

01: Zobrazeni vystupni frekvence
02: Zobrazeni vystupniho proudu
03: Zobrazeni sméru otaceni
b089 Vybér zobrazeni dipleje | 04: Zobrazeni hodnoty zpé&tné vazby PID 01 -
05: Zobrazeni multifunkéniho vstupu
06: Zobrazeni multifunkéniho vystupu
07: Zobrazeni konvertované frekvence

*Povoleno, pokud bude zapnuto napajeni, pokud: C070 je nastaveno na "02" (Digitalni operator), voli¢
rezimu S7 na "OPE" (Digitalni operator) a 3G3AX-OP01 je pfipojen;
C070 je nastaveno na "03" (ModBus), voli¢ rezimu S7 na "485" (RS-485 ModBus) a
Komunikace modbus je dostupna.
+S povolenou touto funkci, jina tla€itka nez Tlagitko STOP/RESET a FREQ regulator
na Digitalnim operatoru jsou zakazana.
*V pfipadé chyby je zobrazen chybovy kédu od ,E01“ do ,E60.
Viz také "Zobrazeni vystupni frekvence (Po konverzi) [d007]" (strana 81).
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4-2 Funkéni rezim

Rizeni chladiciho ventilatoru

*Pouzito pro provoz vestavéného chladiciho ventilatoru ménice po celou dobu, kdy je méni¢ v
provozu nebo kdyz teplota chladiCe je pfili$ vysoka.
Tato funkce se vztahuje na modely ménicu s vestavénym chladicim ventilatorem.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
00: Vzdy ON
b092 Rizeni chladiciho ventilatoru 01: ON béhem CHODU 01 -
02: Zavisi na teploté chladice

*Vemte na védomi, ze chladici ventilator bude v €innosti po dobu pravé 5 minut po zapnuti napajeni
a po zastaveni ¢innosti.

Funkce potlaéeni nadproudu
*Tato funkce potlacuje nadproud zpUsobeny prudkym vzestupem proudu pfi zrychlovani.
*Vyberte pro povoleni nebo zakazani funkce potlateni nadproudu v b140.
*Tato funkce neni provadéna béhem zpomalovani.

Cislo parametru

Nazev funkce

Data

Vychozi nastaveni

Jednotka

b140

Funkce potlageni

00: Zakazano

01

Bl
c
=
A
(2]
®

nadproudu 01: Povoleno
Vystup [Pozadovand™ ~ /T T T T T T T T T T T T
frekvence| /
/ Aktualni zrychleni
,/ "1 po operaci potlaceni
, -
Cas
Vystupnil
proud
Uroveri potlageni N N ..
(kolem 160% z
jmenovitého)
Cas

Funkce automatické redukce nosné frekvence

Tato funkce automaticky sniZuje nastavenou nosnou frekvenci, pokud teplota polovodic
uvnitf ménice se stane vysokou.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
b150 Automaticka redukce nosné 00: Zakazano 00 )
frekvence 01: Povoleno

*Pokud je tato funkce aktivovana, ruseni z motoru mdze jinak znit, protoZe je automaticka zména
v nosné frekvenci.

RDY (Ready) Funkce

Tato funkce pfipravuje vystup ménice pro otaeni motoru ihned po pfivedeni povelu CHODu. Pokud
je tato funkce povolena a signal RDY je poslan na svorku multifunkéniho vstupu, vysoké napéti je
aplikovano na svorky U, V a W na svorkovnici hlavniho okruhu. To se déje i kdyz motor je zastaven
s vypnutym povelem CHODu. Nedotykejte se svorkovnice hlavniho okruhu.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
00: Zakazano
b151 Vybér funkce pfipraven 01: Povoleno 00 -
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4-2 Funkéni rezim

Prifadte 52 (RDY) k pozadovanému multifunk&nimu vstupu

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Ménic je pfipraven
52 RDY Funkce pfipraven
OFF Normalni stav zastaveni
Souvisejici parametry C001 az C005

*Privedenim signalu se zkracuje ¢as mezi vstupem povelu CHODu a zahajenim skute¢ného
provozu. V normalni stavu je toto cca 20 ms. Zkraceni prostfednictvim této funkce se lisi
v zavislosti na na¢asovani.

n <Skupina C: Funkce multifunkénich svorek>

Méni¢ JX ma pét vstupnich svorek [1], [2], [3], [4] a [5]; jednu svorku vystupu s otevienym
kolektorem [11]; dvé svorky reléového vystupu [AL2] a [AL1] (Kontakt SPDT); a jednu analogovou
vystupni svorku [AM].

Vybér funkce multifunkéniho vstupu

Pét vstupnich svorek [1], [2], [3], [4] a [5] slouzi jako svorky multifunk&nich vstup, jejichz funkce

mUZe byt ménéna pomoci preadresovani. 31 funkci je dostupnych pro pfidéleni.

MuUzete prepinat logiku vstupl mezi NPN a PNP a specifikaci kontaktu mezi NO a NC. (NO [v klidu

otevieno] je pfifazeno tovarnim nastavenim.)

*Svorka s pfifazenim resetu je pevné nastavena na NO.

+ Svorka multifunkéniho vstupu 3 je také pouzita pro vstup nouzového zastaveni. S DIP pfepinaéem
S8 na fidicim PCB sepnutym vstup nouzového vypnuti pracuje. Pokud je signal pfiveden na svorku
3, vystup je vypnut a dojde k chybé&, ne prostfednictvim softwaru ale pouze prostfednictvim
hardwaru.

Dvé stejné funkce nemohou byt pfifazeny na svorky multifunkéniho vstupu. Pokud se pokusite
pfifadit dvé stejné funkce na svorky omylem, svorka, které jste pfifadili funkci naposled ma
prednost. Pfedchozi Udaj je nastaven na "255" a funkce svorky je zakazana.

*PTC mUze byt pfifazen pouze na vstupni svorku [5].

«Cislo parametru C001 az C005 odpovida vstupnim svorkam [1] aZ [5].

Q
&)
=
c
=)
L.

Tato tabulka pfedstavuje vSechny dostupné funkce multifunkénich vstupu

Data Popis Referenéni polozka Strana
00 FW Povel vpred

01 RV Povel vzad

02 CF1 Nastaveni multikrokové binarni rychlosti 1

03 CF2 Nastaveni multikrokové binarni rychlosti 2 %
04 CF3 Nastaveni multikrokovée binarni rychlosti 3

05 CF4 Nastaveni multikrokové binarni rychlosti 4

06 JG Krokovani 92
07 DB Brzdéni externi DC injekci 92
08 SET vybér druhého Fizeni 125
09 2CH 2krokové zrychleni/zpomaleni 105
11 FRS Zastaveni volnym chodem 119
12 EXT Externi chyba 127
13 USP Prevence restartu po obnoveni napajeni 128
15 SFT Softwarovy zamek 113
16 AT pfepinani analogového vstupu 88
18 RS Reset 128
19 PTC Vstup termistoru 129
20 STA 3 vodicovy start 130
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4-2 Funkéni rezim

Data Popis Referenéni polozka strana
21 STP 3 vodicové zastaveni 130
22 F/R 3 vodicoveé vpred/vzad
23 PID PID povoleno/zakazano 100
24 PIDC Reset | konstanty PID
27 UP UP/DWN funkce zrychlovani
28 DWN UP/DWN funkce zpomalovani 131
29 ubC UP/DWN funkce smazani dat
31 OPE Nuceny operator 132
50 ADD Pridani frekvence 107
51 FTM Nucené blokovani svorek 132
52 RDY Funkce pfipraven 121
53 SP SET Vybér specialni druhé funkce 125
64 EMR Nouzové vypnuti 124

255 Bez funkce Digitalni vstup nepouzit -

Cislo parametru

Nazev funkce

Data

Vychozi nastaveni

Jednotka

C001

Multifunkéni vstup 1

vybér ¢innosti

vybér 00
*druhy multifunkéni vstup 1
c201 vyb&r
Multifunkéni vstup 2
coo2 vybér o
*druhy multifunkéni vstup 2
c202 vybér
Multifunkéni vstup 3
€003 vyber
- - — Viz horni tabulka pro dostupna nastaveni 18 -
*druhy multifunkéni vstup 3
c203 vyb&r
Multifunkéni vstup 4
coo4 vybér 12
*druhy multifunkéni vstup 4
c204 vybér
Multifunkéni vstup 5
€005 vyber 02
*druhy multifunkéni vstup 5
€205 vyb&r
Multifunkéni vstup 1
co vybér ¢innosti 00: NO 00 -
ot Multifunkéni vstup 2 01:NC o
vybér €innosti -
M It'); Keni vstup 3 * NO kontakt: "ON" pfi sepnutém kontaktu,
u |,urv1 (3n| vsiup "OFF" pfi rozepnutém kontaktu. _
co13 vybér innosti 00
}/ - * NC kontakt: "ON" pfi rozepnutém kontaktu.
cot4 Multifunkéni vstup 4 "OFF" pfi sepnutém kontaktu. 00 )
vybér Einnosti « Pro svorku RS je dostupny pouze NO
Multifunkéni vstup 5 kontakt.
Co015 00 -

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) na svorku multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

Poznamka 1: Svorka s pfifazenim ,18“ (RS) bude mit automaticky specifikaci NO kontaktu.
Poznamka 2: "19" (PTC) mUze byt pfifazena pouze na multifunkéni vstup 5 (C005).
Poznamka 3: "64" (EMR) je nastaven nucené pfepinatem S8, ne parametry.
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Funkce

4-2 Funkéni rezim

Funkce vstupu nouzového zastaveni

Vybér rezimu nouzového vypnuti

Pro vybér rezimu nouzového vypnuti v JX zapnéte vypina¢ S8 na pravé strané za pfednim krytem.

vypina¢ S8

(prava strana)
El

O OO0
3 n
(poznamky)

Budte opatrni, pokud zapinate/vypinate DIP pfepina¢ S8 na Fidicim PCB. Toto méni pfifazeni funkce

na fidici svorkovnici automaticky.

Poznamka 1: Tato funkce neizoluje motor elektricky. PouZzijte jisti€ jako spina¢ v zapojeni motoru,
pokud je nutné.

Poznamka 2: Tato funkce nebrani chybné ¢innosti fizeni procesu pohonu a funkce aplikace.

Poznamka 3: Digitalni vystupy (relé a vystupy s otevifenym kolektorem) ménice nejsou povazovany
za bezpecnostni signaly zde zminéné. Pokud nastavite bezpecnost fidici okruh, jak je zde
popsano, pouzijte pro vystupni signal sadu externiho bezpec€nostniho relé.

Zapojeni Priklad
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Nouzové vypnuti ‘7J-

Zapojeni Priklad

R(+) Al RIL1 urT o
T() A2 | S/L2 V/T2 H
s13 | I T/L3 W/T3
i

—/6 ®=

S22
S11 ~—

13 P24
S14 M T 14 a
Chod/Stop ' ! | ~_ 31 I [ﬁ S8 =0ON
~_ ] — =
e R ., L]
S12 _— ——
— | 1
| 2 |
Zaifizeni prepinani | 3 [EMR
bezpecnosti L] | 4 | RS
| 5 |
Ménic¢

S13: Tlac€itko nouzoveho zastaveni umozriuje ménici prejit do stavu "Nouzového vypnuti" (nebo
stavu volného chodu).

S14: Chod/Stop tlacitko

*Okruh nouzového vypnuti je hlidan pomoci externi sady bezpecnostniho relé.
«Jedno bezpecénostni relé mize byt pouzito pro vice ménica.



4-2 Funkéni rezim

Vstoupenim EMR na digitalni vstup umozni motoru pfejit do stavu ,Nouzového vypnuti“ (nebo stavu
volného chodu).

Tento stav trva, kdyZ je EMR sepnuté nebo dokud neni aktivovan signal resetu.
Chcete-li pouzit méni¢ pro Fizeni mechanické brzdy (pouzivané pro jefaby, etc.), potfebujete pfipoijit
bezpecnostni vystup externiho bezpecnostniho relé na fidici okruh brzdy sériové.

Poznamka 1: Pro signalova vedeni pro bezpecnostni relé a vstup nouzového vypnuti pouzijte
stinéné koaxialni kabely s primérem 2,8 mm nebo mensim a délkou 2 m nebo kratsi.
Stinéni musi byt uzemnéno.

Poznamka 2: V$echny indukéni soucéastky, jako relé a stykac¢, musi mit prepétové ochrany obvodu.

S DIP pfepinatem S8 sepnutym je multifunkéni vstup 3 automaticky pfifazen ke vstupni svorce
signalu nouzového vypnuti EMR, 4 ke vstupni svorce signalu reset. V tomto pfipadé EMR je

prifazen funkéni kod C003 a reset (RS) k C004 automaticky a nem(izete ménit tyto parametry
manualné. Nasledujici tabulka ukazuje stav DIP pfepinae S8 a pfifazeni multifunkéniho vstupu.

Svorka Voli€ nouzového vypnuti S8 g
ifunkéni S8 = OFF c
multlfunkcglho vstupu (Vychozi) S8 = OFF — ON S8 = ON — OFF ;
Status 1 2 3 o
1 FW FW FW
2 RV RV RV
EMR *
3 CF1 (pouze pro nouzové Bez pfifazené funkce
vypnuti)
RS *
4 CF2 (pouze pro reset RS (normalni reset)
nouzového vypnuti)
5
(také pouzit pro PTC) RS Bez pfifazené funkce Bez pfifazené funkce

Ve zkratce, pokud je DIP pfepina¢ S8 sepnuty, vstupni svorka 5 automaticky pfepne na stav

"Bez pfifazené funkce". Pro pfifazeni funkce ke svorce 5 v tomto stavu, pouzijte funkéni rezim.
Pokud je DIP pfepinac rozepnut pozdéji, vstupni svorka 3 pfepne na stav "Bez pfifazené funkce" .
Pro pfifazeni funkce, znovu pouzijte funkéni rezim.

MuzZete resetovat stav Nouzového vypnuti pouze pomoci specializované vstupni svorky (svorka 4
v tabulce vyse). Tlacitko STOP/RESET na digitalnim operatoru nem{ize byt pouzito pro resetovani
stavu Nouzové vypnuti.

* Pokud je DIP prepinac S8 sepnut, funkce EMR je nucené nastavena na NC kontakt a funkce RS na NO
kontakt. (Parametry C013 a C014 jsou ignorovany)

Funkce druhého fizeni a Specialni druha funkce

Tato funkce je pouzita pro provoz prepinanim dvou rliznych typt motor(i nebo sad pridavnych

parametr(
Data Symbol Nazev funkce Status Popis

ON Povoluje parametr pro druhy motor.

08 SET druhé fizeni
OFF Zakazuje parametr pro druhy motor.
ON Povoluje parametr pro druhy specialni motor.

53 SP SET Specialni druha funkce
OFF Zakazuje parametr pro druhy specialni motor.

Souvisejici parametry C001 az C005
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Funkce

4-2 Funkéni rezim

* Pfifazenim 08 (SET) nebo 53 (SP SET) k poZadovanému multifunkénimu vstupu a
sepnutim/rozepnutim svorky SET nebo SP SET, mliZete pfepinat a Fidit dva rizné motory.

* Pfepnéte na 2. kontrolni funkci svorkou SET po vypnuti pfikazu RUN a vystupu ménice.
» MUzete prepinat na funkci druhého fizeni svorky SP SET kdyz jste v provozu..

uIT1
VIT2 | O O @
WIT3
1
1
—_— .
10
1 @
Méni& '
1
]
1
1
]
1
SET ')
ISP SET
1
. :

*pro zobrazeni a nastaveni kazdého parametru na druhé fizeni (Cislo parametru 200s) pfifadte SET a SP SET.
*Ménitelné parametry kdyZz jsou v provozu nasledovné:

Cislo parametru Nazev funkce Vyber
SET SP SET
F002/F202 Cas zrychleni 1 Ano Ano
F003/F203 Cas zpomaleni 1 Ano Ano
A001/A201 Vybér referenéni frekvence Ne Ano
A002/A202 Vybér povelu CHODu Ne Ano
AO003/A203 Zakladni frekvence Ne Ano
A004/A204 Maximalni frekvence Ne Ano
A020/A220 Multikrokova referencéni rychlost 0 Ano Ano
A041/A241 Vybér zvySeni momentu Ne Ano
A042/A242 Napéti ru¢niho zvySeni momentu Ano Ano
A043/A243 Frekvence ruéniho zvySeni momentu Ano Ano
A044/A244 Vybér V/f charaktesristiky Ne Ano
A045/A245 Zisk vystupniho napéti Ne Ano
A061/A261 Horni limit frekvence Ano Ano
A062/A262 Dolni limit frekvence Ano Ano
A092/A292 Cas zrychleni 2 Ano Ano
A093/A293 Cas zpomaleni 2 Ano Ano
A094/A294 2krokové zrychleni/zpomaleni vybér Ano Ano
A095/A295 2. krok frekvence zrychleni Ano Ano
A096/A296 2krokova frekvence zpomaleni Ano Ano
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4-2 Funkéni rezim

Cislo parametru Nazev funkce Vyoer
SET SP SET

b012/b212 Uroven elektronické tepelné ochrany Ne Ano
b013/b213 Vybér charakteristik elektronické tepelné ochrany Ne Ano
b021/b221 Vybér omezeni pfetizeni Ne Ano
b022/b222 Urovefi omezeni pretizeni Ne Ano
b023/b223 Parametr omezeni pretizeni Ne Ano
b028/b228 Vybér zdroje omezeni pfetizeni Ne Ano

%g%: ZZZ (ég%z/ Multifunkéni vstupy 1 a2 5 vyb&r Ne Ano
C041/C241 Urovef varovani pretizeni Ne Ano
HO003/H203 Vybér vykonu motoru Ne Ano
HO004/H204 Vybér poctu polt motoru Ne Ano
H006/H206 Parametr stabilizace Ne Ano

*Neni zde indikace funkce druhého fizeni na displeji. MUzete vidét, ktery z nich je povolen kontrolou,
ktera svorka je sepnuta/rozepnuta

*Pfepinani druhého Fizeni pouzitim SET b&hem &innosti nefunguje dokud se méni¢ nezastavi.

Externi chyba
Pouzijte tuto funkci pro chybu ménice podle podminek periferniho systému.
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Nastavte stav motoru na volny chod vypnutim
12 EXT Externi chyba vystupu.
OFF Motor je v normalnim provozu.
Souvisejici parametry C001 az C005

*Pokud EXT svorka je sepnuta, E12 je zobrazeno a ménic je v chybé do zastaveni vystupu.
«Piifadte 12 (EXT) k poZadovanému multifunkénimu vstupu.

Povely CHODu
FW a RV |

EXT svorka
: Volny chod
Rychlost %/

otaceni
motoru

RS svorka |
Vystupni svorka

alarmu
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Funkce

4-2 Funkéni rezim

Funkce Prevence restartu po obnoveni napajeni

Z bezpecnostnich dlivod( tato funkce zplsobi chybu USP (E13), kdyz povel CHODu (FW/RV) z fidici
svorky je sepnut pfi jedné z nasledujicich podminek:

« Pokud bude zapnuto napajeni
» Po resetu chyby podpéti

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Nespusti méni¢ s pfivedenim napajeni, zatimco je
povel CHOD aktivni
13 USP USP funkce
OFF Spusti ménic s pfivedenim napajeni, zatimco je
povel CHOD aktivni
Souvisejici parametry C001 az C005

*MUzete resetovat USP chybu sladénim povelu CHODu (pfiklad 1) nebo resetovanim ménice.
Méni¢ se rozbéhne ihned po resetu chyby pokud je povel CHODu stale sepnuty.(Pfiklad 2)

*Pro navrat z USP chyby do normalniho provozu, vypnéte napajeni, vypnéte povel CHODu, zapnéte
napajeni znovu a sepnéte Povel chodu.(Priklad 3)

+Prifadte 13 (USP) k pozadovanému multifunkénimu vstupu.

*Nasledujici zobrazuje jak tato funkce pracuje.

(P¥iklad 1) (Priklad 2) (Priklad 3)
Napégjeni Napajeni Napajeni
Fw __ Fw_ Fw_ b |

_— |
usp 3 usP ] usp
RS __ | 3 RS | ] RS

I

Alarm Alarm Alarm
Vystup __ Vystupni 3 / Vystupni /_

frekvence frekvence frekvence

Reset
Tato funkce resetuje chybu ménice.
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
Vypina napajeni, pokud je méni¢ v chodu. Smazano pfi
ON chybé.
18 RS Reset (Stejny proces jako pokud bude zapnuto napajeni)
OFF normalni provoz.
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni C102

*MUzete také resetovat chybu ménice stisknutim tlacitka STOP/RESET na digitalnim operatoru.
*Ve vybéru resetu C102 mizete zvolit asovani resetu alarmu a to zapnuto/vypnuto v normalnim
provozu.
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4-2 Funkéni rezim

*Pro svorku RS je dostupny pouze NO kontakt.

Cislo parametru Nazev funkce Data n\g%g\?gr'ﬂ Jednotka

00: Reset chyby pfi nabézné hrané (pfiklad 1)
Povoleno béhem normalniho provozu
(vypina vystup)

01: Reset chyby pfi sestupné hrané (pfiklad 2
C102 Vybér Resetu Povoleno b&hem normalniho provozu 00

(vypina vystup)

02: Reset chyby pfi nabé&zné hrané (pfiklad 1)

Zakazano béhem normalniho provozu
(pouze reset chyby)

(Priklad 1) (PFiklad 2)
ON ON
RS RS J g'
OFF OFF 3 S
ON | ON 3 g
Alarm Alarm oD
OFF OFF

Funkce chyba termistoru

Tato funkce chrani motor od chyby narGstem teploty detekci pomoci vestavéného termistoru.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis

Pokud termistor je pfipojen mezi svorky 5 a L, méni¢
muze detekovat teplotu motoru a, pokud teplota
piekracuje danou uroven, vystoupi chyba a vypne

19 PTC Vstup termistoru vystup (E35). Uroven je pevna.

Pfipojeno

Pokud termistor neni pfipojen, méni¢ vystoupi chybu

Odpojeno (E35) pro vypnuti vystupu

Souvisejici parametry C005 pouze

«Pfifadte 19 (PTC) na multifunk&ni vstup 5 (C005). To nelze pouzit s ostatnimi multifunk&nimi
svorkami. (Pouzijte termistor s PTC charakteristikou.)
*Pevna uroveri chyby je na 3 kQ +10% max.
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4-2 Funkéni rezim

funkce 3 vodi¢ového vstupu

Tato funkce je efektivni pfi pouziti automatického obnoveni kontakt(i napfiklad stisknutim tlagitka pro
provoz a zastaveni

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Spousti s kontakty automatického obnoveni.
20 STA 3vodicovy start
OFF Nepodstatné na ¢innost motoru.
ON Zastavuje s kontakty automatického obnoveni.
21 STP 3vodiCové zastaveni
OFF Nepodstatné na ¢innost motoru.
ON Vzad
22 F/R 3vodic¢ové vpred/vzad
OFF Vpred
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni A002 =01

* Nastavte vybér povelu CHODu A002 na 01 (fidici svorka).
* Nasledujici operace je mozna s 20 (STA), 21 (STP) a 22 (F/R) pfifazenim na multifunkéni vstupy.
S STA a STP pfifazenim svorek FW a RV svorky jsou zakazany.

(]
)
=
c
=
L.

(1)P¥i pouziti STA, STP, a F/IR (2)Pfi pouziti STA a STP

STA ON OFF STA ON OFF

STP ! ON OFF STP ON OFF
F/IR

Vystupni : /Vpred 3 Vystupni /  Vpred \
frekvence \ Vzad / frekvence
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4-2 Funkéni rezim

Funkce UP/DOWN

Tato funkce méni Vystupni frekvenci ménice pouzitim svorek Up a DWN multifunkénich vstup(.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ZvySuje aktualni rychlost béhem periody vstupu
o7 up UP/DWN funkce ON signalu.
zrychlovani
OFF Udrzuje aktualni rychlost.
Snizuje aktualni rychlost béhem periody vstupu
zpomalovani
OFF Udrzuje aktualni rychlost.
09 UDGC UP/DWN funkce smazanil ON Maze uloZenou rychlost UP/DWN.
dat OFF Udrzuje ulozenou rychlost UP/DWN.
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni A001 =02, C101

aJyjun4

+Kdyz UP/DWN svorka je sepnuta, ¢as zrychleni / zpomaleni zavisi na F002, FO03/F202, a F203.
*MUzete ulozit nastavenou hodnotu frekvence po sefizeni UP/DWN vyberte, zda chcete ukladat

hodnoty s C1

01.

MUzete také smazat uloZzené hodnoty nastavené frekvence pfifazenim 29 (UDC)
k pozadovanému multifunkénimu vstupu a sepnutim/rozepnutim svorky UDC.

[UP/DOWN Funkce povolena/zakazana]

Vybér referenéni frekvence (A0O01) [Multikrokova rychlost| Krokovani [Povoledno/zakdzano
- - ON Zakazano
- ON OFF Povoleno
00
OFF OFF Zakazano
01
02 OFF OFF Povoleno
03 OFF OFF Zakazano

*UP/DOWN funkce je zakazana, pokud JG ¢innost je povolena.
+UP/DOWN funkce je povolena, pokud vybér referencni frekvence (A001) je nastaven na Digitalni

operator (02).
+«UP/DOWN funkce je povolena, pokud multikrokova referen¢ni rychlost je povolena.

Cislo parametru| Nazev funkce Data Popis
00 Neuklada sefizenou referencni frekvenci pomoci UP/DWN.
UP/DWN Po obnoveni napéjeni vraci nastavenou hodnotu k pfedchozi UP/DWN.
c101 vybér Uklada sefizenou referenéni frekvenci pomoci UP/DWN.
01 Po obnoveni napajeni udrzuje nastavenou hodnotu po nastaveni
UP/DWN.
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Poznamka: Mlzete ulozit pouze dva kédy: multikrokova referenéni rychlost 0 (A020) a druha
multikrokova referenéni rychlost 0 (A220). Dokonce s C101 nastavenym na 01 mGzZete uloZit
multikrokové rychlosti 1 az 7

Sefidte pomoci funkce UP/DWN. Pro jejich uloZeni zmacknéte také Tlacitko enter.

Povely CHODu
(FW, RV)
uP
—| Zrychleni/Zpomaleni neni
DN 3 ! — N s funkéni pokud jsou svorky UP
3 ! P A / a DWN sepnuty zarove.
Vystupni

frekvence

Funkce nuceného operatoru

Tato funkce nucené pfepne na provoz pomoci digitalniho operatoru sepnutim/rozepnutim
multifunkéni svorky, pokud referenéni frekvence/Zdroje povelu chodu nejsou nastavené
na digitalni operator.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON UpFednostriuje povel z digitalniho operatoru (A020, A220
31 OPE Nuceny operator nastavené hodnoty) pfed nastavenim A001 a A002.
OFF V €innosti podle A0O01 a A002 nastaveni.
Souvisejici parametry C001 az C005
Souvisejici parametry A001, A002

* Pokud sepnete/rozepnete tuto funkci b&€hem c&innosti, povel CHODu je resetovan na zastaveni
ménie. Pfed obnovenim provozu zastavte povel CHODu z kazdého zdroje povelu, aby se
zabranilo moznému nebezpedi, a pak jej znovu pfivedte.

Funkce nuceného blokovani svorek

Tato funkce nucené pfepne na provoz pomoci svorkovnice sepnutim/rozepnutim multifunkéni svorky,
pokud referenéni frekvence/Zdroje povelu CHODu nejsou nastavené na svorkovnice.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
51 ETM Nucené blokovani ON Nucené nastavené A001 = 01 a A002 = 01.
svorek OFF V ¢innosti podle A001 a A002 nastaveni.
Souvisejici parametry C001 az C005
Potfebna nastaveni A001, A002

*Pokud vstup tohoto signalu je resetovan, A001 a A002 vrati se do stavu pfikazu pfed vstupem.

* Pokud sepnete/rozepnete tuto funkci b&€hem ¢&innosti, povel CHODu je resetovan na zastaveni
meéniCe. Pfed obnovenim provozu zastavte povel CHODu z kazdého zdroje povelu, aby se
zabranilo moznému nebezpedi, a pak jej znovu pfivedte.

132




4-2 Funkéni rezim

Vybér svorky multifunkéniho vystupu

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka

00: CHOD (signal béhem chodu)
01: FA1 (pfichozi signal konstantni

C021 Svorka muItifunI’«E[wiho B r'ychlos’ti) 00 )
vystupu 11 vybér 02: FA2 (pfichozi signal nad stanovenou
frekvenci)

03: OL (varovani pfetizeni)
04: OD (nadmérna odchylka PID)
05: AL (vystup alarmu)

06: Dc (detekce rozpojeni)

Reléovy vystup . .
C026 o 07: FBV (PID FB vystup stavu) 05 -
(AL2, AL1) vybér funkce 08: NDc (chyba sit&)

09: LOG (vystup logické operace)
10: ODc (Nepouzivejte.)

*M0zete priradit nasledujici funkce ke svorce multifunkéniho vystupu 11 ke svorkam reléového vystupu.

-
*Kdyz svorka multifunkéniho vystupu 11 vybér je pro vystup s otevienym kolektorem (pfifazenim c
v C021), vybér funkce reléového vystupu (AL2, AL1) je pro kontakty SPDT reléového vystupu ;
(pfifazenim v C026). (2
*MUzete vybrat NO nebo NC kontakt vystupu pro kazdou vystupni svorku s C031 nebo C036. ®
Data Popis Referencni polozka Strana
00 CHOD: Signal béhem chodu Signal béhem chodu 133
01 FA1: Pichozi signal konstant. rychlosti
FA2: Pfichozi signal nad Signal dosazeni frekvence 134
02 stanovenou frekvenci
03 OL: Varovani pretizeni Signal upozornéni pretizeni 111
04 OD: Nadmérna odchylka PID Nadmérna odchylka PID vystup 100
05 AL: Vystup alarmu Vystup alarmu 135
06 Dc: Detekce rozpojeni Externi analogovy vs:tup detekce 136
rozpojeni
07 FBV: PID FB vystup stavu PID FB vystup stavu 100
08 NDc: Chyba sité Chyba sité 136
09 LOG: Vystup logické operace Logic provoz result vystup 137
10 ODc: Nepouzito. - -
43 LOC: Signal detekce lehké zatéze Signal detekce lehké zatéze 138
Signal béhem chodu
Tato funkce poskytuje signal, zatimco je ménic v chodu.
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Méni¢ je v rezimu CHODu.
00 CHOD Signal b&éhem chodu
OFF Ménic je v rezimu STOP.
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2 ALO (nebo AL1 ALO)
Potfebna nastaveni C021, C026
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*Také vystupuje signal béhem Brzdéni DC injekci. Nize je ¢asovy diagram.

Vystupni frekvence / 3 \

FW |

CHOD, | |
vystup

Signal dosazeni frekvence
Tato funkce poskytuje signal, pokud vystupni frekvence dosahne nastavené hodnoty.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
Vystupni frekvence ménice dosahla hodnoty nastavené
ON
01 A1 Pfichozi signal v F0O01.
konstantni rychlosti Vystupni frekvence ménice poklesla pod hodnoty
OFF .
nastavené v FOO01.
ON Vystupni frekvence ménice pfekrocila nastavenou
02 FA Pfichozi signal nad hodnotu v C042 béhem zrychlovani.
stanovenou frekvenci OFF Vystupni frekvence ménice poklesla pod nastavenou
hodnotu v C042 béhem zrychlovani.
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2 ALO (nebo AL1 ALO)
Potrfebna nastaveni C021, C026, C042, C043

*Pro zdvihaci zafizeni pouzijte signal FA2 pfi pouziti brzdy.
*Dole je hystereze signalu dosazeni frekvence:
ON: (Nastavena frekvence 1% maximalni frekvence) (Hz)
OFF: (Nastavena frekvence 2% maximalni frekvence) (Hz)

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni | Jednotka
0,0: Nevystoupi pfichozi signal béhem
PFichozi frekvence zrychlovani
Co42 béhem zrychlovani |0,1 az 400,0: Vystoupi pfichozi signal béhem 0.0 Hz
zrychlovani
0,0: Nevystoupi pfichozi signal béhem
Prichozi frekvence zpomalovani
C043 bé&hem zpomalovani (0,1 az 400,0: Vystoupi pfichozi signal béhem 0.0 Hz
zpomalovani
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Vystup prichozi konstantni rychlosti (01: FA1)

*Vystoupi signal, pokud vystupni frekvence doséhla urover nastavené v nastaveni frekvence
(FO01, A020, a A220) nebo multikrokové referenéni rychlosti (A021 az A035).

fON f OFF { fon: 1% z maximalni frekvence

Vystupni @ f Nastavena
frekvence 7/

. 50 s
frekvence f off: 2% z maximalni frekvence

(Priklad) (Max. frekvence fmax = 120 (Hz)

Nastavena frekvence fset = 60 (Hz)

fon = 120x0,01 = 1,2 (Hz)

foff = 120x0,2 = 2,4 (Hz)
FA1 B&hem zrychlovani: ON pfi 60 — 1,2 = 58,8 (Hz)
Béhem zpomalovani: OFF pfi 60 — 2,4 = 57,6 (Hz)

Vystup nad nastavenou frekvenci (02: FA2)

*Vystoupi signal, pokud vystupni frekvence prekrocila pfichozi frekvence béhem
zrychlovani/zpomaleni nastavené v [C042, C043(FA2)].

f on: 1% z maximalni frekvence
f off: 2% z maximalni frekvence

Vystupni frekvence

FA2

Vystup alarmu

Toto bude aktivovano, pokud ménic¢ vystoupi chybu. Pokud pouZijete relé pro vystup alarm(, vyberte a

zkontrolujte ¢innost kontaktu SPDT, ktery je pouzit pro svorky. Pro detaily, viz popis reléového
vystupu, "Svorka multifunkéniho vystupu, Prodleva sepnuti/Prodleva rozpojeni"( strana 138).

&

Chyba

\Vystup
alarmu
Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Ménic je ve stavu chyby.
05 AL Vystup alarmu
OFF Ménic¢ je normalni.
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)
Potfebna nastaveni C021, C026
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Externi analogovy vstup Detekce rozpojeni
«Vystoupi signal, pokud je detekovana chyba v externich analogovych vstupech (O, Ol).

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
) ON Ménic je ve stavu chyby.
06 Dc Detekce rozpojeni
OFF Méni¢ je normalni.
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)
Potfebna nastaveni C021, C026, A001, AOO5

«Signal detekce rozpojeni je aktivovan, pokud referencni frekvence externiho analogového vstupu
zlstane pod startovaci frekvenci aspor 500 ms.

«Signal ustane 500 ms po prekro¢eni referenéni frekvence startovaci frekvenci.
*Pomaha zjistit rozpojeni, pokud je referenéni frekvence zadavana z externich analogovych vstupt
(O, QOl), vybér referenéni frekvence nastavte na svorku (A001 = 01).
«Povoleno pouze, pokud externi analogové vstupy (O, Ol) jsou vybrany.
Priklad 1: Zakézano pfi ¢innosti mutlikrokovou rychlosti i pokud referenéni frekvence je
nastavena na externi analogovy vstup (A00O1 = 01).
Priklad 2: Zakazano i pokud AT vybér svorky je nastaven na O/vybér Grovné
(A005 =02) nebo Ol/vybér tirovné (A005 = 03) od doby, kdy referenéni frekvence je nastavena
na digitalni operator (Urover) se sepnutou svorkou AT.

\ Externi analogovy vstup

referenéni frekvence(O, Ol)

Startovaci
frekvence

OHz

Detekce rozpojeni ON

externiho OFF . :
analogového 1< <>
vstupu (DC) 500 ms 500 ms

Chyba sité

Tato funkce detekuje a aktivuje chybu sité béhem RS-485 Komunikace modbus.
«Chyba je aktivovana béhem RS-485 Komunikace modbus, pokud dalsi signal nepfijde a to ani po
stanoveném ¢asovém intervalu v C0O77.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON Sledovaci ¢asova¢ komunikace prekrocil ¢as.
08 NDc Chyba sité
OFF Normalni
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)
Potfebna nastaveni C021, C026, CO77
L [ [] [ 1 []

1 I

Sledovaci ¢asovaé — Prekroceni Gasu
[CO77] e —_
NDc I—l

Alarm
[C076] = 00 nebo 01
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Vystup vysledku logické operace

Tato funkce vystupuje vysledek logické operace kombinace dvou funkci.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
ON
09 LOG Vystup logické operace Viz obrazek nize.
OFF

Dostupné vystupni svorky

11 CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)

Potfebna nastaveni

C021, C026, C141, C142, C143

Multifunkéni vystup

polozka pouzita pro
logickou operaci
CHOD, FA1, FA2, OL, } Vstup
0D, AL, Dc, FBV, NDc A
. [LOG]
Logicka
operace s
AND, OR, XOR
CHOD, FA1, FA2, OL, Vstup
0D, AL, Dc, FBV, NDc B
Vstupni signal [LOG] vystup
Vstup A Vstup B AND OR XOR
(C141) (C142) (C143 = 00) (C143 =01) (C143 =02)
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
[Souvisejici funkéni kody]
Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
00: CHOD
_ 01: FA1
C141 Funkce Iogtlckioperace 02: FA2 00 _
vstup 03: OL
04: OD
05: AL
06: Dc
. 07: FBV
C142 Funkce I\?SgtlL(j:FI)(%operace 08: NDc 01 _
10: ODc (Nepouzivejte)
43: LOC
00: AND
C143 Vybér logické operace 01: OR 00 -
02: XOR
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Signal detekce lehké zatéze

Tato funkce poskytuje signal, pokud vystupni proud ménice poklesne pod C039 nastavenou hodnotu.

Data Symbol Nazev funkce Status Popis
iana 2 ON Vystupni proud je niz$i nez nastavena hodnota v C39.
43 LOC Signal 22:2;? lehké
OFF Vystupni proud je vy$$i nez nastavena hodnota v C39.
Dostupné vystupni svorky 11 CM2, AL2-ALO (nebo AL1-ALO)
Potrebna nastaveni C021, C026, C038, C039

Signal je aktivovan, pokud proud zatéze poklesne pod
nastavenou hodnotu v C39 s rezimem vystupu signalu
lehké zatéze nastavenym na 00 nebo 01 v C038 a
LOC (43) pfifazenim ke svorce mulifunkéniho vystupu.  [co3g |F--wc------ A
Tato funkce pomaha vyhnout se chybé vysledkem po 1

poklesu proudu motoru.

Vystupni
proud

[LOC]

1
1
1
1
1
1
1
' H
H |
| 1
vystup 1 '
1
O 1

Q
)
=
c
=
L

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka

00: Povoleno bé&éhem zrychlovani,
ReZim vystupu signalu konstantni rychlosti a zpomalovani

co3s lehke zatéze 01: Povoleno pouze pfi konstantni 01 )
rychlosti
C039 Uroven dfatvevkce lehké 0,0az2,0 XJ'menoylty proud Jmenovity proud A
zatéze 0.0: Neni provadéno

Svorka multifunkéniho vystupu Prodleva sepnuti/Prodleva rozpojeni

Tato funkce Vam umoznuje nastavit ON/OFF Casy prodlev respektive od 0,1 do 100 sekund na
vystupni signal vystupni multifunkéni svorky (11 a relé). Nasledujici obrazek zobrazuje stav

vystupu.
Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
C144 Vystupni svorka 11 0,0 aZ 100,0 0,0 s
Prodleva sepnuti
C145 Vystupni svorka 11 0,0 a2 100,0 0,0 s
Prodleva rozpojeni
C148 Reléovy vystup 0,0 a2 100,0 0,0 s
Prodleva sepnuti
C149 Reléovy vystup 0,0 a2 100,0 0,0 s
Prodleva rozpojeni
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4-2 Funkéni rezim

Puvodni prabéh signalu
(bez prodlevy)

Pouze prodleva sepnuti

Pouze prodleva rozepnuti

1

1

' Prodleva
A T

1

1

sepnuti

Prodleva Prodleva .

<

. Ml
Prodleva rozpojeni 1
>1

>

rozpojeni sepnuti

n

]

Prodlevy sepnuti a rozepnuti

Svorka multifunkéniho vystupu - Vybér kontaktu

Tato funkce Vam umozriuje nastavit kterykoliv z kontakt( pro dvé svorky multifunk&nich vystupd.

Cislo parametru

Nazev funkce

Data

Vychozi nastaveni

Jednotka

C031

Svorka multifunkéniho
vystupu 11 vybér kontaktu

00: NO kontakt
01: NC kontakt

00

C036

Reléovy vystup(AL2, AL1)
vybér kontaktu

00: NO kontakt mezi AL2 a ALO
01: NC kontakt mezi AL2 a ALO

01
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4-2 Funkéni rezim

Svorka AM analogového vystupu

Tato funkce Vam umoznuje zobrazit vystupni frekvence a proud ze svorky AM na fidici
svorkovnici (svorka).
*Vystup analogového napétiod 0 V do 10 V.

Vybér AM

*Vyberte signal pro vystup z nasledujici tabulky.

Cislo parametru

Nazev funkce

Data

Vychozi nastaveni

Jednotka

C028

Vyb&r AM

00: Vystupni frekvence 0 az 10 V
(0 az Max. frekvence (Hz))
01: Vystupni proud 0 az 10 V
(0% az 200% z jmenovitého proudu)

00

Vystupni frekvence
Vystupuje napéti podle vystupni frekvence, podle maximalni frekvence z plného rozsahu. Toto je
uréeno pro indikaci displeje a nemuze byt pouZito jako spoj rychlostniho signalu. Ackoli je pfesnost
5% tak to mlize byt pfekro¢eno v zavislosti na méreni.

Funkce

Vystupni proud
Vystupuje hodnotu proudu podle 200% jmenovitého napéti ménice z plného rozsahu.
ZpUsob vystupu je stejny jako vystup frekevence. Presnost zobrazeni je +10% v poloviné nastaveni
zakladni frekvence.

Serizeni AM

[amM[H[o [ Jor[L

\\-j 10V, 1mA

Vystupuje frekvenci ziskanou nasobenim vystupni frekvence podle pfevodniho koeficientu
[b086] s maximalni frekvenci z plného rozsahu.

*Muzete sefidit kalibraci analogového napéti (0 az 10 VDC) ze svorky AM na fidici svorkovnici s

pouzitim nastaveni ménice.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
b080 Sefizeni AM 0 az 255.(Sefidte méfitko) 100 -
C086 Sefizeni kompenzace AM 0,0 az 10,0 (Viz obrazek nize) 0,0 \

Souvisejici parametry

A011, A101, A012, A102, A013, A103, A014, A104, A015, A105

Poznamka: Pokud offset (C086) je zménén, bod k dosazeni 10 V se méni odpovidajicim zplsobem
z dGivodu paralelniho pohybu. Chcete-li tomuto predejit, sefidte offset (C086) pred ziskem

(b080).
kdyz b080 = 100 kdyz C086 = 0,0
AM vystup AM vystup
0V | ——— e oV e
¢+ b080=0 az 255 AC086=02az10 , 7!
a 0
s | 2% parateint
/ ' ' - Parale|ni
/7 : : P s posun;
5V | y AN SO Y R | 5\/¢ ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
’ : -7 |
4 |
/ L~
/ - - ’3
- 1
0 -
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4-2 Funkéni rezim

<Skupina H: Parametry fizeni motoru>

Kapacita motoru a Pocet poll

Nastavte kapacitu a pocet p6li motoru pfipojeného k ménici.
+S nespravné nastavenymi parametry nemuze byt zajistén odpovidajici provoz.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
H003 Vybér vykonu motoru tfida 200 V
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/
5,5/7,5 Kapacita ménice kW
" H203 vybér vykonu druhého motoru tfida 400V

0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5

H004 Vybér poctu pold motoru
2/4/6/8 4 Poly

" H204 vybér poctu polt druhého motoru

Souvisejici parametry AO041 az A045, A241 az A244

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) na svorku multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

T
c
=
Ed
(2]
®

Parametr stabilizace

Tato funkce pomaha snizit kmitani motoru.

Cislo parametru Nazev funkce Data Vychozi nastaveni| Jednotka
HO006 Parametr stabilizace 100 -
0 az 255
H206 Druhy parametr stabilizace 100 -
Souvisejici parametry A045, b083

* Pro pfepnuti na druhé fizeni pfifadte 08 (SET) na svorku multifunkéniho vstupu a poté ji sepnéte.

*V pripadé kmitani motoru zkontrolujte, zda vybér vykonu motoru (H003/H203) a vybér poctu péld
motoru (H004/H204) odpovidaji Vasemu motoru. Pokud tomu tak neni, pfizplsobte je.

*Pro sefizeni zvyste parametr stabilizace (HO06) o stuperi. Pokud toto zvysilo kmitani motoru,
snizte jej o stupen.

*Pokud pouzivate automatické zvySeni momentu (A041/A241 = 01), pokud dojde ke kmitani motoru v
rozsahu nizké rychlosti, snizte napéti ruéniho zvySeni momentu(A042/A242) a frekvenci ruéniho
zvySeni momentu (A043/A243).

*Kromé této funkce jsou nasledujici zplsoby doporuéeny pro snizeni kmitani:

Snizte nosnou frekvenci (b083)
Snizte zisk vystupniho napéti (A045)

Cislo parametru Nazev funkce Data Popis
Jednotka: %
(Toto snizte pfi kmitani motoru.)

Jednotka: kHz
(Toto snizte pfi kmitani motoru.)

A045 Zisk vystupniho napéti 20 az 100

b083 Nosna frekvence 2,0az12,0

H006/H206 Parametr stabilizace 0 az 255 Toto sefidte pfi kmitani motoru.

141



4-2 Funkéni rezim

Funkce komunikace

*Komunikace s externimi sitovymi fidicimi zafizenimi mize byt provedena z komunika¢niho
konektoru JX pfes RS-485 vyhovujici protokolu Modbus RTU.

Komunikace Specifikace

Polozka Popis Note
Prenosova rychlost 4800/9600/19200 b/s Vybér pouzitim digitalnino operatoru.
ZpUsob synchronizace Asynchronni zplsob -
Prenosovy kod Binarni -
Rezim pfenosu Prvni LSB -
Vyhovujici rozhrani RS-485 -
Délka bitovych dat 8 bitd (ModBus RTU zplisob) (ASCII rezim neni dostupny)
o Parita Bez parity/Suda/Licha Vybér pouzitim digitalniho operatoru.
§ Délka stop bitu 1 nebo 2 bity Vybér pouzitim digitalniho operatoru.
g Rezim spousténi Spousténi jednim ze zplsobl pomoci povelu z hostitelské strany -
L Cas ¢ekani Interval klidu +0 az 1000 [ms] Nastaveno pouzitim digitalnino operatorul
Pfipojeni 1:N (N = Max. 32) Nastaveno pouzitim digitalniho operatoru.
Konektor RJ45 modularni samecek -
Kontrola chyby Prekro¢eni/Ramovani/CRC 16/Horizontalni parita -

Specifikace a pripojeni portu RS-485

Detaily kazdého pinu komunika¢niho konektoru jsou zobrazeny nize.

Pi

O

Symbol Popis
- Nepouzito. Nepfipojujte.

- Nepouzito. Nepfipojujte.

bt =0
- Nepouzito. Nepfipojujte. SIA~ =]
12345678

- NepouZito. Nepfipojujte. ___. g

SP Posila a pfijima data: Pozitivni strana

SN Posila a pfijima data: Negativni strana

- Nepouzito. Nepfipojujte.

0| N| o ;o] | W[ N| =3

- NepouZzito. Nepfipojuijte.
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4-2 Funkéni rezim

Pro pfipojeni k Modbus pfipojte kazdy ménic paralelné&, jak je nize. Pfipojte zakonCovaci rezistor
oddéleng, aby se zabranilo odrazu signalu, protoZe JX tento neobsahuje. Vyberte zakoncovaci rezistor
podle impedanénich charakteristik pouzitého kabelu.

Zakoncovaci

Zakon¢&ovaci odpor Sit ModBus
odpor

| an

SP SN |
O
0 o

Externi fidici
obvod

(master)

ModBus Nastaveni

T
c
=
E
(2]
®

Prepinani z externiho OPE na ModBus
1. Nastavte parametry pouzitim digitalniho operatoru v souladu s Vasim komunikacnim prostfedim.
. Vypnéte napajeni.
. Otevrete kryt konektoru.
. VloZte komunika¢ni kabel pfipojeny ke sbérnici ModBus.
. Vyberte S7 485/OPE voli¢ komunikace na "485".
. Zapnéte napajeni a spustte komunikaci ModBus.

OO WDN

Prepinani z ModBus na externi OPE

1. Odpoijte linku komunikace ModBus z konektoru RJ45 ménice, zatimco je méni€ zastaven.
Pockejte 30 sekund pro Cinnost digitalnim operatorem.

2. Vyberte parametr C070 na "02" (OPE) pouzitim digitalniho operatoru a ulozte.
3. Vypnéte napajeni.
4. Nastavte 485/OPE voli¢ S7 na "OPE" a pfipojte externi OPE ke konektoru RJ45.
5. Zapnéte napajeni a spuste externi OPE komunikaci.
Provozni oblast __ OPE®MODBUS MODBUS®OPE
ménice Zvétseny pohled provozni Zvétseny pohled provozni
oblasti oblasti

OPE

485 S8
ON 485 S8
. ON
.. Hore E

OFF OFF

Poznamka: Ujistéte se, ze jste nastavili parametr C070 v predstihu. Komunikaéni protokol se nebude ménit
pouhym piepinanim S7.
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Funkce

4-2 Funkéni rezim

Nastaveni souvisejicich parametrii ModBus

Komunikace modbus Souvisejici Seznam parametru

Komunikace modbus vyzaduje nasledujici nastaveni. Ujistéte se, Ze jsou nastavenené parametry
zobrazené nize.
V pripadé, Ze nastaveni parametr(i jsou zménéna, Komunikace modbus se nespusti, dokud neni
méni¢ znovu zapnut i kdyz "485" je vybrano voli¢em 485/OPE.
Parametry C070 nemohou byt zménény nebo vybrany pomoci komunikace ModBus. Nastavte
digitalnim operatorem.

Cislo parametru Nazev funkce Data Mychozi nastaveni| Jednotka
00: Digitalni operator (Groveri)
e . 01: Svorka
Vyb f
A001 T o 02: Digitalni operator (F001) 00 i
03: Komunikace modbus
10: Vysledek vypoctu frekvence
01: Svorka
A002 Vybér povelu CHODu 02: Digitalni operator 02 -
03: Komunikace modbus
01: Zobrazeni vystupni frekvence
02: Zobrazeni vystupniho proudu
03: Zobrazeni sméru otaceni
b089 Vybér zobrazeni dipleje | 04: Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID 01 -
05: Zobrazeni multifunkéniho vstupu
06: Zobrazeni multifunkéniho vystupu
07: Zobrazeni konvertované frekvence
Ly . 02: Digitalni operator
CO070 Vybér operatoru/Modbusu 03: ModBus 02 -
04: 4800 b/s
Vybér rychlosti komunikace .
Co71 S . . 05: 9600 b/s 04 -
b hlosti
(vybér pfenosové rychlosti) 06- 19200 bls
co72 Vybér €. komunikac":ni 12332 1 )
stanice
00: bez parity
Co74 Vybér parity komunikace 01: Suda 00 -
02: Licha
Vybér stop bitu 1: 1 bit
co75 komunikace 2: 2 bity 1 )
00: Chyba
01: Chyba po zastaveni zpomalenim
C076 Vybér chyby komunikace 02: Ignorovano 02 -
03: Volny chod
04: Zastaveni zpomalenim
co77 Casovy limit chyby 0,00 a2 99,99 0,00 s
komunikace
C078 Cas &ekani komunikace 0 az 1000 0 ms
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4-2 Funkéni rezim

Protokol komunikace ModBus
Nasledujte postup niZze s ohledem na komunikaci mezi externim fidicim obvodem a méni¢em.

(1)

Externi ridici
obvod

Ménic Cas
2)
Cas &ekani (interval klidu +C078)

(1): Ramec pro odeslani z externiho fidiciho zafizeni k ménici (Dotaz)

(2): Ramec pro vraceni z ménice k externimu fidicimu zafizeni (Odezva)

Méni¢ vraci odezvu (Ramec (2)) pouze po obdrzeni dotazu (Ramec(1)) a pokud neni n
vystoupena kladna odezva.

Kazdy format ramce (povel) je zobrazen nize.

Konfigurace zpravy: Dotaz

ad)jun4

Hlavi¢ka (Interval klidu)

Podfizena adresa
Funkéni kod

Data

Kontrola chyby

Trailer (Interval klidu)

<Podfizena adresa>

*Pfedem stanovena cCisla v rozmezi od 1 do 32 v kazdém ménici (podfizeny). (Pouze méni¢ majici
stejnou podfizenou adresu jako v dotazu vezme dotaz.)

*Celoplosné vysilani je mozné provadét nastavenim podfizené adresy na "0".

*Datové volani nebo zpétna odezva nemlze byt provadéno pfi celoplosném vysilani.

<Data>
*Odesle pfikaz funkce.
+JX odpovida nasledujicimi formaty dat pouzitymi v ModBus.

Nazev dat Popis
Civka Binarni data (délka 1 bit) ktera mohou byt odkazovana nebo ménéna
Pridrzny registr délka 16 bitl - data ktera mohou byt odkazovana nebo ménéna

<Funk¢ni k6d>
*Urcuje funkci pro provedeni ménicem.
*Kédy funkci dostupné pro méni¢ JX jsou zobrazeny na nasleduijici strané.
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4-2 Funkéni rezim

Kéd funkce
Kod funkce Funkce Maxin;agivp;)c“;zeptrca’jséovych Maximalni pocet dat v 1 zpravé

01h Cteni stavu civky 4 32 civek (v bitech)

03h Cteni stavu pFidrzného registru 8 4 registry (v bytech)

05h Zapis do civky 2 1 civka (v bitech)

06h Zapis do pfFidrzného registru 2 1 registr (v bytech)

08h Test zpétné odezvy - -

OFh Zapis do vicenasobnych civek 4 32 civek (v bitech)

10h Zapis do vicenasobnych registrd 8 4 registry (v bytech)

<Kontrola chyby>

*CRC (Cyclic Redundancy Check — cyklicka redundantni kontrola) je pouzita pro kontrolu chyby
ModBus RTU.

*CRC kad jsou 16 bitova data generovand pro blokovani nadhodnych délek dat v 8 bitové jednotce.

«Pro generovani CRC kédu je pouzit generovany polynom CRC 16(X'6+X15+X2+1).

(]
)
=
c
=
L.

CRC 16 Priklad kalkulace
vypocet

CRC'=FFFFh CRC registr (2 byty)

A

CRC™ = CRC™" XOR cilova data

8 bitovy posu

Bity vlevo

CRC™ posun CRC™"
o jeden bit doprava

Cilova data

Vsechna
cilova data
dokonéena

Dokonceng

Zaména Hia Lo
byty CRC™

Preteceni bitu
po posunu

vy

(Dokongeno) CRC'=CRC"'XOR A001h

Posun o 1 byt proti cilovym datdm

<Hlavi¢ka, Trailer (Interval klidu)>

«Cas &ekani mezi pfijetim dotazu z nadfizené jednotky a odezvou ménice.

*Ujistéte se, zZe poskytujete délku 3,5 znaku pro €as ¢ekani. Pokud délka nedosahne 3,5 znaku,
méni¢ nebude reagovat.

* Aktualni ¢as ¢ekani komunikace je celek intervalu klidu (délka 3,5 znaku)
a C078 (Cas cekani komunikace) nastavenim.
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4-2 Funkéni rezim

Konfigurace zpravy: Odezva

<Celkovy ¢as komunikace>

+Cas mezi pfijetim dotazu a odezvou ménice je celkem intervalu klidu
(délka 3,5 znaku) a C078 (Cas ¢ekani komunikace) nastavenim.

*P¥i poslani jiného dotazu k ménici po obdrzeni odezvy z ménice se ujistéte, Zze poskytujete
délku intervalu klidu (délka 3,5 znaku nebo vice) minimalné.

<Normalni odezva>

*Pokud je dotaz kbdem funkce zpétné odezvy (08h), méni¢ odesle zpét odezvu stejného obsahu
jako v dotazu.

*Pokud dotaz obsahuje kod funkce zapisu do pfidrzného registru nebo civky (05h, 06h, OFh, 10h),

méni¢ odesle zpét dotaz jako je v odezvé.
*Pokud dotaz obsahuje kod funkce ¢teni pfidrzného registru nebo civky (01h, 03h), ménic

s podfizenou adresou a kédem funkce stejnym jako v dotazu a pfilozi ¢tena data k dotazu.

<Abnormalni odezva>

-
Konfigurace oblasti g
Podfizena adresa c’;
Kéd funkce @
Kod vyjimky
CRC 16

*Pokud je nalezena chyba (kromé& komunikacni chyby) v obsahu dotazu, méni¢ vrati odezvu
vyjimkou bez provedeni jakékoli operace.

*Pro zjisténi pficiny chyby, zkontrolujte kod funkce odezvy. Kod funkce odezvy vyjimkou je hodnota
kodu funkce dotazu s pfidanim 80h.
* Zkontrolujte detaily chyby s kddem vyjimky.

Kéd vyjimky
Kéd Popis
01h Specifikovana nepodporovana funkce.
02h Specifikovana neexistujici adresa.
03h Specifikovana data nejsou v pfijatelném formatu.
21h Data jsou mimo rozsahy ménicl pro zapis do pridrzného registru.

Méni¢ neumozriuje tuto funkci.
*Pokus o zménu registru, ktery nemuze byt zménén béhem cinnosti.
22h *Vydano zadani povelu b&hem ¢ginnosti (UV).
*Byl zapsan do registru béhem chyby (UV).
*Byl zapsan do registru pouzivanym vyhradné pro ¢teni.

23h Byl zapsan do registru (civka) pouzivanym vyhradné pro cteni.
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4-2 Funkéni rezim

<Bez odezvy>

Ménic ignoruje dotaz a neodpovida kdyz:

+Celoplo$né vysilani bylo pfijato.

+Je detekovana chyba komunikace v pfijatém dotazu.

*Dotaz podfizené adresy neodpovida s nastavenou podfizenou adresou pro ménic.
«Casova interval mezi 2 ¢astmi dat tvofici zpravu je méné nez délka 3,5 znaku.
*Délka dat dotazu je nevhodna.

*Interval pfijeti v ramci prekracuje délku 1,5 znaku.

Poznamka: Opatrete ¢asovacem nadfizenou jednotku pro sledovani odezvy a pokud neni vracena
odezva ve vybraném Casovém intervalu, poslete ten samy dotaz znovu.

n Vysvétleni kazdého kédu funkce

Funkce

<Cteni stavu civky [01h]>

Cte status z civky (ON/OFF).

(Priklad)

Pokud ¢tete svorky multifunkénich vstupt od 1 do 5 ménice s podfizenou adresou "8" Viz nasledujici
tabulka pro stavy svorek multifunkénich vstupt. (Civky od 12 do 14 jsou OFF.)

Tfida Data
Svorka multifunk&nich vstupl 1 2 3 4 5
Cislo civky. 7 8 9 10 11
Stav svorky ON | OFF | ON | OFF | OFF
Dotaz Odezva
C. Néazev oblasti P(FI|_I|< IIEa)((i) C. Néazev oblasti P(T'( 'IEa)?)
1 Podfizena adresa "' 08 1 Podfizena adresa 08
2 Kéd funkce 01 2 Kéd funkce 01
3 Pocatecni gislo civky (MSB) 00 3 Pocet byt dat 01
4 Pocatecni &islo civky (LSB) 06 4 Data civky 05
5 Pocet civek (MSB)™2 00 5 CRC 16 (MSB) 92
6 Pocet civek (LSB)™? 05 6 CRC 16 (LSB) 17
7 CRC 16 (MSB) 1C
8 CRC 16 (LSB) 91
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*1. Celoplodné vysilani neni mozné provadét.

*2. PFi zadavani hodnoty pro 0 nebo pfes 31 &tenych civek, je kéd chyby "03h" odeslan.
*3. Data jsou prenasena podle poctu datovych bytd.

Pfijata data jako odezva zobrazuiji stavy civek 7 az 14. Zde pfijata data, "05h
=00000101b", je mozné Cist s nastavenim civky 7 jako LSB nasledovné:

Polozka Data

Cislo civky 14 13 12 1" 10 9 8 7

Stav civky OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | ON OFF | ON

Pokud ¢&tena civka prekracuje rozsah definované civky v poslednich datech civky, tato data civky
jsou povazovana za "0" vracena.
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Viz "<Vyjimka odezvy>" (strana 153) pokud povel ¢teni stavu civky nebyl proveden normalné.

<Cteni obsahu pfidrzného registru [03h]>
Precte urCeny pocet po sobé jdoucich obsaht pridrznych registri od uréené adresy pfidrzného

registru.
(Priklad)
*Precte informace posledni chyby (frekvence, proud, napéti pfi chyb&) z ménice s podfizenou
adresou "1".
*Viz stav chyby nasledovné:
D081 (VY . d D081
JX povel D081 (Kod) D081 (Frekvence) (Vystupni proud)) -~ o &mice VDC)
C. registru. 0012h 0014h 0016h 0017h
Stav chyby Nadproud (E03) 9,9 Hz 30A 284V
Dotaz Odezva -n
. i X Fi c
o} Nazev oblasti Priklad C, Nazev oblasti Priklad =
(Hex) (Hex) =
1 Podfizena adresa*1 01 1 Podfizena adresa 01 8
2 Kéd funkce 03 2 Kéd funkce 03
Pocate€ni adresa registru . . *
3 3 (MSB) 00 3 Pocet byt dat oC
Pocatec€ni adresa registru .
4 3 11 4 Data registru 1 (MSB) 00
(LSB)
Pocet pfidrznych .
5 registrti (MSB) 00 5 Data registru 1 (LSB) 03
Pocet pfidrznych .
6 registrti (LSB) 06 6 Data registru 2 (MSB) 00
CRC 16 (MSB) 95 7 Data registru 2 (LSB) 00
CRC 16 (LSB) CD 8 Data registru 3 (MSB) 00
9 Data registru 3 (LSB) 63
10 Data registru 4 (MSB) 00
11 Data registru 4 (LSB) 00
12 Data registru 5 (MSB) 00
13 Data registru 5 (LSB) 1E
14 Data registru 6 (MSB) 01
15 Data registru 6 (LSB) 1C
16 CRC 16 (MSB) AF
17 CRC 16 (LSB) 6D

*1.Celoplo$né vysilani neni mozné provadét.

*2.Data jsou prenasena podle poctu datovych bytd. V tomto prikladu, 12 ("OCh") byty jsou pouzity
Od 6. ¢asti dat pridrzného registru jsou vracena.

*3.Vemte na védomi, ze poc¢atecni adresa pfidrzného registru je "0011h", ktera je mensi o 1 nez
Cislo registru "0012h".
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Cteni pfijatych dat v odezvé, nasledovné:

Vyrovnavaci pamét 4-5 6-7 8-9
Pocéaatecni ¢islo 12+0 1240 12+1 12+1 1242 12+2
pfidrzného registru (MSB) (LSB) (MSB) (LSB) (MSB) (LSB)
Data odezvy 0003h 00h 00h 0063h
Data chyby Kéd chyby (03) Nepouzito Frekvence (9,9 Hz)
Vyrovnavaci pamét 10-11 12-13 14-15
Pocaatecni Cislo 1243 1243 12+4 12+4 12+5 12+5
pfidrzného registru (MSB) (LSB) (MSB) (LSB) (MSB) (LSB)
Data odezvy 00h 00h 001Eh 001Ch
Data chyby Nepouzito Vystupni proud (3,0 A) |DC sbérnice VDC (284V)

Viz "<Vyjimka odezvy>" (strana 153) pokud povel ¢teni obsahu registru nebyl proveden normalné.

<Zapis do civky [05h]>
Zapisuje do jedné civky.
Zmeéna stavu civky je zobrazena v nasledujici tabulce.

Stav civky
OFF — ON ON — OFF
Zména dat (MSB) FFh 00h
Zména dat (LSB) 00h 00h

(]
)
=
c
=
L.

Data

(Priklad)

*Problémy s povelem CHODu k ménici s podfizenou adresou "8". Pro provoz, "03" musi byt
nastaveny na "A002".

«Cislo civky povelu CHODu je "1".

Dotaz Odezva

C. Nazev oblasti PF(i|I_<IIea)?) C. Nazev oblasti Pf(iﬁlea;j)
1 Podfizena adresa! 08 1 Podfizena adresa 08
2 Kaod funkce 05 2 Kod funkce 05
3 Adresa civky 2 (MSB) 00 3 Adresa civky 2 (MSB) 00
4 Adresa civky 2 (LSB) 00 4 Adresa civky 2 (LSB) 00
5 Zména dat (MSB) FF 5 Zména dat (MSB) FF
6 Zména dat (LSB) 00 6 Zména dat (LSB) 00
7 CRC 16 (MSB) 8C 7 CRC 16 (MSB) 8C
8 CRC 16 (LSB) A3 8 CRC 16 (LSB) A3

*1. Neni zde zadna odezva pro celoplo$né vysilani.

*2. Vemte na védomi, ze pocateCni adresa civky je "0", ktera je menS$i o 1 nez Cislo civky "1".
Adresy civky pro €isla civky od ,1 do 31“ jsou "0 az 30".

Viz "<Vyjimka odezvy>" (strana 153) pokud zapis do civky nebyl proveden normainé.
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<Zapis do pfidrzného registru [06h]>
Zapisuje data do zadaného pfidrzného registru.
(Priklad)

ZapiSe "50 Hz" do ménice s podfizenou adresou "8" jako multikrokovou refererenéni rychlost 0 (A020).
Data rozliSeni pfidrzného registru "1029h" multikrokové referenéni rychlosti 0 (A020) je 0,1 Hz. Pro
nastaveni 50 Hz, nastavte zménu dat na "500 (01F4h)".

Dotaz Odezva
c. Nazev oblasti Priklad c. Nazev oblasti Priklad
(Hex) (Hex)
1 Podfizena adresa’ 08 1 Podfizena adresa 08
2 Kéd funkce 06 2 Kéd funkce 06
; 2 Lt 2
3 Adresa registru 10 3 Adresa registru 10 n
(MSB) (MSB)
R *D R *D
4 Adresa registru 28 4 Adresa registru o8
(LSB) (LSB) -
5 Zména dat (MSB) 01 5 Zména dat (MSB) 01 S
6 Zména dat (LSB) F4 6 Zména dat (LSB) F4 a-
(4]
7 CRC 16 (MSB) oD 7 CRC 16 (MSB) oD
8 CRC 16 (LSB) 8C 8 CRC 16 (LSB) 8C
*1. Neni zde zadna odezva pro celoplo$né vysilani.
*2. Vemte na védomi, Ze pocate€ni adresa pfidrzného registru je "1028h", ktera je mensi o 1 nez
Cislo registru "1029h".
Viz "<Vyjimka odezvy>" (strana 153) pokud zapis do pfidrzného registru nebyl proveden normainé.
<Test zpétné odezvy [08h]>
Pouzito pro kontrolu komunikace mezi nadfizenou a podfizenou jednotkou. Nahodna hodnota maze
byt pouzita pro testovani dat.
(Priklad)
Test zpétné odezvy k ménici s podfizenou adresou "1"
Dotaz Odezva
" . . Priklad = . . Priklad
C. Nazev oblasti (HEX) C. Nazev oblasti (HEX)
1 Podfizena adresa 01 1 Podfizena adresa 01
2 Kéd funkce 08 2 Kaéd funkce 08
3 Dil¢i testovaci kod (MSB) 00 3 Dil¢i testovaci kod (MSB) 00
4 Dil¢i testovaci kéd (LSB) 00 4 Dil¢i testovaci kod (LSB) 00
5 Data (MSB) Nahodné 5 Data Nahodné
6 Data (LSB) Nahodné 6 Data Nahodné
7 CRC 16 (MSB) CRC 7 CRC 16 (MSB) CRC
8 CRC 16 (LSB) CRC 8 CRC 16 (LSB) CRC

* Celoplo$né vysilani neni mozné provadét.
Dil¢i testovaci kéd odpovida pouze s odezvem dat dotazu (00h, 00h), ne s Zzadnym jinym povelem.
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<Zapis do vicenasobnych civek [OFh]>

PrepiSe po sobé vicenasobné civky.

(Priklad)

Zménte stav svorek multifunkénich vstupt [1] az [5] ménice s podfizenou adresou "8".
Viz nasledujici tabulka pro stav svorek multifunkénich vstupt [1] az [5].

Svorka
multifunkénich vstupd|  [1] [2] [3] [4] (5]
Cislo civky 7 8 9 10 11
Stav svorky ON ON ON OFF ON
Dotaz Odezva
c Nazev oblasti TSS;(; ¢ Né&zev oblasti TSS;(;
1 Podfizena adresa " 08 1 Podfizena adresa 08
2 Kaéd funkce OF 2 Kaéd funkce OF
3 Pogateni adresa civky (MSB)™ 00 3 Pocateéni adresa civky (MSB)® 00
4  Pocateéni adresa civky (LSB)™ 06 4 Pocateéni adresa civky (LSB)® 06
5 Pocet civek (MSB) 00 5 Pocet civek (MSB) 00
6 Pocet civek (LSB) 05 6 Pocet civek (LSB) 05
7 Podet bytu 02 7 CRC 16 (MSB) 75
8 Zména dat (MSB) 17 8 CRC 16 (LSB) 50
9 Zména dat (LSB) 00
10 CRC 16 (MSB) 83
11 CRC 16 (LSB) EA

152

*1.Neni zde zadna odezva pro celoplo$né vysilani.

*2.ProtoZze zména dat obsahuje jak MSB tak LSB jako sadu, vytvorte byt, ktery bude mit sudy pocet
pfidanim 1 i kdyz byt, ktery potfebujete aktualné zménit je liché Cislo.

*3.Vemte na védomi, ze pocate€ni adresa civky je "6", ktera je menSi o 1 nez Cislo civky "7".
Adresy civky pro €isla civky od ,1 do 31“ jsou "0 az 30".
Viz "<Vyjimka odezvy>" (153) pokud zapis do vicenasobnych civek nebyl proveden normalné.

<Zapis do vicenasobnych pfidrznych registra [10h]>
ZapiSe do po sobé jdoucich vicenasobnych civek.

(Priklad)

Nastavi ,3000 sekund“ do €asu zrychleni 1 (F002) pro ménic s podfizenou adresou "8".
Data rozliSeni pfidrzného registru "1024h, 1015h" ¢asu zrychleni 1 (F002) je 0,01
sekund. Pro nastaveni 3000 sekund, vyberte zména dat na "300000 (000493EOh)".
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Odezva

¢ Nazev oblasti (HEX)

1 Podfizena adresa ™' 08 -n
2 Kod funkce 10 §
3 Po&ate&ni adresa (MSB)™® 10 §
4 Pocate&ni adresa (LSB)™ 13 o
5 Poget piidrznych registri (MSB) 00

6 Pocet pridrznych registrd (LSB) 02

7 CRC-16 (MSB) B4

8 CRC-16 (LSB) 54

Dotaz Priklad
¢ Nazev oblasti (HEX)
1 Podfizena adresa ' 08
2 Kod funkce 10
3 Po&ate&ni adresa (MSB) ™3 10
4 Pogatedni adresa (LSB)™ 13
5 Poget pfidrznych registri (MSB) 00
6 Pocet pridrznych registrd (LSB) 02
7 Podet bytd 2 04
8 Zména dat 1 (MSB) 00
9 Zména dat 1 (LSB) 04
10 Zména dat 2 (MSB) 93
11 Zména dat 2 (LSB) EO
12 CRC-16 (MSB) 7D
13 CRC-16 (LSB) 53

*1.Neni zde Zadna odezva pro celoplo$né vysilani.
*2.UrcCete pocet byt pro zménu, ne pocet pridrznych registru.
*3.Vemte na védomi, Ze pocate¢ni adresa pridrzného registru je "1013h", ktera je mensi o0 1 nez

Cislo registru "1014h".

Viz "<Vyjimka odezvy>" nize pokud zapis do pfidrznych registr( nebyl proveden normainé

<Vyjimka odezvy>

Nadrizena jednotka vyZaduje odezvu na dotaz s vyjimkou celoploSného vysilani. Pfestoze by mél
ménic vratit odezvu odpovidajici dotazu, vrati vyjimku odezvy, pokud dotaz obsahuje chybu.

Vyjimka odezvy ma oblasti konfigurace zobrazené v nasledujici tabulce.

Konfigurace oblasti

Podfizena adresa

Kéd funkce

Kod vyjimky

CRC-16

Podrobna konfigurace oblasti je zobrazena na nasledujici strané. Kéd funkce odezvy vyjimkou je
hodnota kédu funkce dotazu s pfidanim 80h. Kod vyjimky zobrazuje pfi€inu vyjimky odezvy.
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Kéd funkce Kéd vyjimky
Dotaz Vyjimka odezvy Kod Popis
01h 81h 01h Specifikovana nepodporovana funkce.
03h 83h 02h Specifikovana neexistujici adresa.
05h 85h 03h Specifikovana data nejsou v pfijatelném forméatu.
06h 86h 21h Data jsou mimo rozsahy ménicl pro zapis do pfidrzného registru.
OFh 8Fh Méni¢ neumoznuje tato funkce.
10h 90h » Pokus o zménu registru, ktery nelze zménit béhem ¢€innosti.
22h * Vydano zadani povelu béhem ¢&innosti (UV).
* Bylo zapsano do registru béhem chyby (UV).
* Bylo zapsano do registru pouzivanym vyhradné pro cteni.
23h Bylo zapsano do registru (civka) pouzivanym vyhradné pro ¢teni.

Pro ulozeni zmény do pfidrzného registru (povel viozeni)
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| kdyz pouzivate povel pro zapis do pfidrzného registru (06h) nebo do po sobé jdoucich pfidrznych
registrd (10h), zadna zména nemuze byt ulozena v prvku paméti EEPROM ménice. Pokud
napajeni méniCe vypnete bez uloZzeni zmén, pfidrzny registr se vrati do stavu pfed provedenim
zmény. Pro ulozeni zmén pfidrzného registru v prvku paméti EEPROM ménice, povel vlozeni
musi byt zadan podle nasledujiciho postupu.

Zadani povelu viozZeni

ZapiSe do vSech paméti zapisu (Cislo pfidrzného registru 0900h) pouzitim povelu zapisu do
pfidrzného registru (06h). V tomto pfipadé mohou byt zapsana nahodna data do pfidrzného registru
(0900h).

Poznamky:

*Povel viozeni potfebuje mnoho ¢asu. Sledujte data signalu zapisu (€islo civky 001Ah)
pro kontrolu, zda data jsou zapisovana.

«Jelikoz ma prvek paméti EEPROM ménic¢e omezeni podtu prepisl (cca 100,000 krat), zivotnost
ménice mlze byt zkracena, pokud je povel vioZzeni ¢asto pouzivan.
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Seznam cisel registru
R/W v seznamu zobrazuje, zda civka nebo pfidrzny registr pfipousti cteni a/nebo zapis.

R: Pouze ¢teni R/W: Povoleno ¢teni i zapis (Read / Write)

Cislo civky List

Cislo civky Polozka R/W Popis
0000h Nepouzito -
1: CHOD
0001h Povely CHODu RIW 0: Stop (Povoleno kdyz A002 = 03)
- i 1: Vzad
0002h Povel sméru otaceni R/W 0: Vpfed (Povoleno kdyZ A002 = 03)
0003h Externi chyba(EXT) R/W 1: Chyba
0004h Reset chyby(RS) R/W 1: Reset
0005h Nepouzito - '=|'|
0006h NepouZito - -}
o
. - 1: ON
0007h Multifunkéni vstup 1 R/W 0- OFF ™ o))
. " 1: ON
0008h Multifunkéni vstup 2 R/W 0: OFF
. . 1: ON
000%h Multifunkéni vstup 3 R/W 0: OFF
. - 1: ON
000Ah Multifunk&ni vstup 4 R/W 0: OFF
. . 1: ON
000Bh Multifunkéni vstup 5 R/W 0: OFF
000Dh Nepouzito -
. 1: CHOD
000ER Provozni stav R 0: Stop (Vzajemné propojeno s d003)
e 1: Vzad
000Fh Smer otacen R 0: Vpred (Vzajemné propojeno s d003)
P 1: Pfipraven
0010h Ménic¢ pfipraven R 0: Nepfipraven
0011h Nepouzito -
0012h Nepouzito -
0013h Nepouzito -
0014h Signal alarmu R 1: Béhem chyby
0: Normalni
0015h Signal nadmérné odchylky PID R 1: ON
0016h Signal upozornéni pretiZzeni R 0: OFF

*1. Kdyz je bud svorkovnice Fidiciho okruhu nebo civka sepnuta, tak tato nastaveni jsou sepnuta.
Svorkovnice Fidiciho okruhu ma prioritu pro multifunkéni vstup.
Pokud nadfizena jednotka nemuZze resetovat sepnuty stav civky vlivem odpojeni komunikace, pfepnéte
svorkovnici fidiciho okruhu z ON na OFF za U€elem rozepnuti civky

*2. Obsah chyby komunikace je zachovan, dokud neni aktivovan reset chyby. (K dispozici pro resetovani
béhem cinnosti)
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Cislo civky Polozka R/W Popis
Signal dosazeni frekvence
0017h (Nad nastavenou frekvenci) R
Signal dosazeni frekvence 1: ON
0018h (Pfi konstantni rychlosti) R 0: OFF
0019h Signal béhem chodu R
1: Zapisovani
001Ah Zapisovani dat R 0: Normalni
001Bh CRC chyba R
001Ch Chyba prekroc€eni R
- - 1: Chyba
001Dh Chyba ramovani R 0: Bez chyby D
001Eh Chyba parity R
001Fh Chyba kontrolniho souctu R

*1. Kdyz je bud svorkovnice Fidiciho okruhu nebo civka je sepnuta, tak tato nastaveni jsou sepnuta.
Svorkovnice fidiciho okruhu ma prioritu pro multifunkéni vstup.
Pokud nadfizena jednotka nemUiZe resetovat sepnuty stav civky vlivem odpojeni komunikace, prepnéte

(]
&) svorkovnici fidiciho okruhu z ON na OFF za G¢elem rozepnuti civky
E‘ *2. Obsah chyby komunikace je zachovan, dokud neni aktivovan reset chyby.(K dispozici pro resetovani
3 béhem cinnosti)
L Seznam Cisel pfidrzného registru
C. . Cislo R/W . o
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozliseni
Referenéni frekvence .
0002h (Povoleno kdyz A001 = 03) - R/W 0 az 4000 0,1 [HZ]
00: Vychozi
01:(Rezervovano)
02: Stop
03: Chod

04: Zastaveni volnym chodem (FRS)
05: Krokovani
06: Brzdéni DC injekci
07: Opakovani

0003h Méni¢ stav - R

08: Chyba
09: Podpéti
Zpétna vazba PID .
0005h (Povoleno kdyz A076 = 02) - R/W 0 az 1000 0,1 [%]
1002h |Zobrazeni vystupni frekvence| d001 R 0 az 4000 0,1 [HZ]
1003h |Zobrazeni vystupniho proudu| d002 R 0 az 2000 0,1 [%]
00: Stop
1004h Zobrazeni sméru otaceni doo3 R 01: Vpred
02: Vzad
i L doo4
1005h Zobrazeni hodnoty zpétné (MSB)
vazby PID 4002 R 0 az 999900 0,01 [%]
0az63

1007n | Zobrazeni multifunkéniho | 4405 R Stav multifunkéniho vstupu, -

vstupu Bit 0 = [1] a2 Bit 4 = [5]
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C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
z i multifunkénih 0az7
1008h obrazenl’mtu fifunkcniho doo6 R Stav multifunk&niho vystupu, Bit 0 = [11] -
vystupu Bit 1 = NepouZito. Bit 2 = [AL2]
1009h doo?
, ’ . MSB
Zobrazeni vystupni frekvence ( ) R 0 a3 3996000 0.01
(po konverzi) doo7
100Ah (LSB)
100Ch | Zobrazeni vystupniho napéti do13 R 0 az 20000 0,01 [%]
do16
100Eh (MSB)
Celkovy €as chodu 4016 R 0 az 999999 11[h]
100Fh (LSB)
do17
1010h (MSB)
Zobrazeni ¢asu napajeni 9017 R 0 az 999999 1 [h]
1011h (LSB)
116Ah | Zobrazeni teploty chladice do18 R 0 az 2000 0,1[°C]
0011h | Zobrazeni frekvence chyby doso R 0 az 65535 -
0012h R Zobrazeni chyby 1: Kéd kod -
0014h R Zobrazeni chyby 1: Frekvence 0,1 [HZ]
0016h R Zobrazeni chyby 1: Proud 0,1 [A]
0017h i R Zobrazeni chyby 1: Napéti 1[V]
z h 1 1 -
0018h obrazeni chyby dos R Zobrazeni chyby 1: Gas chodu (MSB) .
0019h R Zobrazeni chyby 1: Cas chodu (LSB)
001Ah R Zobrazeni chyby 1: Cas sepnuti (MSB) 1 [h]
001Bh R Zobrazeni chyby 1: Cas sepnuti (LSB)
001Ch R Zobrazeni chyby 2: Kéd kéd -
001Eh R Zobrazeni chyby 2: Frekvence 0,1 [HZ]
0020h R Zobrazeni chyby 2: Proud 0,1 [A]
0021h . R Zobrazeni chyby 2: Napéti 1[V]
0022h Zobrazeni chyby 2 dos2 R Zobrazeni chyby 2: Cas chodu (MSB) | .
0023h R Zobrazeni chyby 2: Cas chodu (LSB)
0024h R Zobrazeni chyby 2: Cas sepnuti (MSB) 1 [h]
0025h R Zobrazeni chyby 2: Cas sepnuti (LSB)
0026h Zobrazeni chyby 3: Kéd faktoru -
0028h i Zobrazeni chyby 3: Frekvence 0,1 [Hz]
R
002Ah Zobrazeni chyby 3 doss Zobrazeni chyby 3: Proud 0.1 [A]
002Bh Zobrazeni chyby 3: Napéti 1[V]
002Ch Zobrazeni chyby 3: Cas chodu (MSB) 1[h]
002Dh . Zobrazeni chyby 3: Cas chodu (LSB)
R =
002Eh Zobrazeni chyby 3 doss3 Zobrazent chyby 3 Cas sepnuti (MSB) | '
002Fh Zobrazeni chyby 3: Cas sepnuti (LSB)
116Ch Zobrazeni DC napéti d102 0 az 9999 0,1[V]
Zobrazeni elektronické N
116Dh tepelné ochrany d104 R 0 az 1000 0,1 [%]
F002 1 az 300000
1014h &as zrvehleni 1 (MSB) RW Druhé desetiné misto je ignorovano 0,01 [s]
ry F002 pokud hodnota je pfes 10000 (100,0 ’
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ; L
registru Néazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozlideni
1501h F202 RIW 1 az 300000
MSB Druhé desetiné misto je ignorovano
Druhy Cas zrychleni 1 (onz) pokud hodnota je pJFesg1OOOO 0.011s]
1502h (LSB) R/wW (100,0 sekund),
F003 1 az 300000
1016h . ) (MSB) R/W Druhé desetiné misto je ignorovano
Cas zpomaleni 1 F003 pokud hodnota je pifes 10000 0.01[s]
1017h (LSB) R/W (100,0 sekund),
1503h F203 RIW 1 az 300000
MSB Druhé desetiné misto je ignorovano
Druhy &as zpomaleni 1 (F203) pokud hodnota je pJFesg1 0000 0.01[s]
1504h (LSB) R/W (100,0 sekund),
e | s | o | e g :
00: Digitalni operator (Grover)
01: Svorka
1019h | Vybér referencni frekvence A001 R/W 02: Digitalni operator (FO01) -
03: Komunikace modbus
10: Vysledek vypoctu frekvence
01: Svorka
101Ah Vybér povelu CHODu A002 R/W 02: Digitalni operator
03: Komunikace modbus
101Bh Zakladni frekvence A003 R/W 30 az maximalni frekvence A004 1 [Hz]
150Ch | Druha zakladni frekvence A203 R/W 30 az maximalni frekvence A204 1 [Hz]
101Ch Maximalni frekvence A004 R/W 30 az 400 1 [HZ]
150Dh | druha maximalni frekvence A204 R/W 30 az 400 1[HZ]
02: Pfepina mezi O/VR pomoci svorky AT
101Dh V§bér O/Ol A005 RIW 03: Pfepina m%fll:OSIVNOﬁ(ZO(r)nom svorky AT )
05: Svorka Ol
1020h O pocateéni frekvence A011 R/W 0 az 4000 0,1 [Hz]
1022h O konec¢na frekvence A012 R/W 0 az 4000 0,1 [HZz]
1023h O pocatecni pomer A013 R/W 0az 100 1 [%]
1024h O koncovy pomér AO014 R/W 0az 100 1 [%]
00: Pocatecni frekvence A011
1025h O vybér poc¢atku A015 R/W 01: 0 Hz -
1026h Vzorkovani O, Ol A016 R/W 1az 17 -
1029h |Multikrokova referenéni rychlost 0]  A020 R/W 0,0/Startovaci frekvence az 4000 0,1 [Hz]
druha multikrokova referenéni . y
150Fh rychlost 0 A220 R/W 0,0/Startovaci frekvence az 4000 0,1 [HZz]
102Bh [Multikrokova referenéni rychlost 1| A021 R/W
102Dh |Multikrokova referenéni rychlost 2|  A022 R/W
102Fh |Multikrokova referenéni rychlost 3|  A023 R/W
1031h  |Multikrokova referenéni rychlost 4|  A024 R/W
1033h  |Multikrokova referenéni rychlost 5|  A025 R/W 0,0/Startovaci frekvence az 4000 0,1 [HZz]
1035h |Multikrokova referenéni rychlost 6|  A026 R/W
1037h |Multikrokova referenéni rychlost 7|  A027 R/W
1039h |Multikrokova referenéni rychlost 8]  A028 R/W
103Bh [Multikrokova referenéni rychlost 9|  A029 R/W
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ) .
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
Multikrokova referenéni
103Dh rychlost 10 A030 R/W
Multikrokova referenéni
103Fh rychlost 11 A031 R/W
1041h Multikrokova referencni A032 RIW
hlost 12
- rye O,St — 0,0/Startovaci frekvence az 4000 0,1 [Hz]
Multikrokova referencéni
1043h rychlost 13 A033 R/W
Multikrokova referenéni
1045h rychlost 14 A034 R/W
Multikrokova referencni
1047h rychlost 15 A035 R/W
1048h Krokovaci frekvence A038 R/W 0 az 999 0,01 [Hz]
00: Zastaveni volnym chodem
1049h | Vybér zastaveni krokovani A039 R/W 01: Zastaveni zpomalenim -
02: Zastaveni brzdénim injekci DC
104Ah Vybér zvySeni momentu A041 R/W 00: Pouze ruéni zvy$eni momentu
1510h |druhy vybér zvySeni momentu| A241 R/W 01: Jednoduché zvySeni momentu -
104Bh [Napéti ruéniho zvySeni momentu| A042 R/W
druhé napéti ruéniho zvyseni 0 az 200 0,1 [%]
1511h momentu A242 R/W
104Ch Frekvence ru¢niho zvyseni A043 RIW
t
__momem 0 a2 500 0,1 [%]
druha frekvence ru¢niho
1512h zvySeni momentu A243 RIW
104Dh Vybér V/f charaktesristiky A044 R/W 00: VC
druhy Vybér V/f 01: 1,7x napajeni VP -
1513h charaktesristiky A244 RW 06: Specialni VP
104Eh Zisk vystupniho napéti A045 R/W . o
1514h | zisk druhého vystupniho napéti|  A245 RIW 102z 100 1, [%]
00: Zakazano
1051h Vybér brzdéni DC injekci A051 R/W 01: Povoleno béhem zastaveni -
02: Vystupni frekvence<A052 DB
1052h |Frekvence brzdéni DC injekci| AQ52 R/W 0 az 600 0,1 [Hz]
Cas prodlevy brzdéni DC .
1053h injekci A053 R/W 0az50 0,1 [s]
1054h Vykon brzdéni DC injekci A054 R/W 0az 100 1, [%]
1055h Cas brzdéni DC injekci A055 R/W 0 az 600 0,1 [s]
Vybér zpusobu brzdéni DC OOE Krajni provoz
1056h injekci A056 RIW 01: Urovnovy provoz -
0,0/Dolni limit frekvence
105Ah Horni limit frekvence A061 R/W : A062 x 10 az Maximalni frekvence 0,1 [HZ]
: A004 x 10
0,0/druhy dolni limit frekvence
1517h | druhy horni limit frekvence A261 R/W : A262 x 10 az druha max. frekvence 0,1 [HZ]
1 A204 x 10
0,0/Startovaci frekvence
105Bh Dolni limit frekvence A062 R/W : b082 x 10 az Horni limit frekvence 0,1 [HZz]
:A061 x 10
0,0/Startovaci frekvence
1518h | druhy dolni limit frekvence A262 R/W |: b082 x 10 az druhy horni limit frekvence| 0,1 [Hz]

1 A261x10
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozliseni
105Dh | Preskakovana frekvence 1 A063,
1060h | Preskakovana frekvence 2 A065, R/W 0 az 4000 0,1 [HZz]
1063h | Preskakovana frekvence 3 A067
105Eh | Siika preskakovaneé frekvence 1| A064,
1061h | Sitka preskakované frekvence 2 | A066, R/W 0 az 100 0,1 [Hz]
1064h | Sitka preskakované frekvence 3 A068

00: Zakazano
1068h Vybér PID AO071 R/W 01: Povoleno -
1069h Zisk P PID A072 R/W 2az50 0,1
106Ah Zisk | PID A073 R/W 0 az 1500 0,1 [s]
106Bh Zisk D PID A074 R/W 0 az 1000 0,1 [s]
106Ch Méritko PID A075 R/W 1 az 9999 0,01
00: Zpétna vazba (Ol)
. . 01: Zpétna vazba (O)
106Dh Vybér zpétné vazby PID A076 R/W 02: Externi komunikace -
10: Vystup funkce provozu
00: OFF (Odchylka = Cilova hodnota-
. Hodnota zpétné vazby)
106Eh Reverzni funkce PID AQ077 R/W 01: ON (OdChylka = Hodnota zpétné -
vazby-Cilova hodnota)
106Fh |Funkce omezeni vystupu PID| A078 R/W 0 az 1000 0,1 [%]
00: Vzdy ON
1070h Vybér AVR A081 R/W 01: Vzdy OFF -
02: OFF béhem zpomalovani
tfida 200 V
0: 200
1: 215
2:220
3:230
4: 240
1071h Vybér napéti AVR A082 R/W tfida 400V -
0: 380
1: 400
2:415
3:440
4: 460
5:480
) 00: Normaini provoz
1072h Vybér rezimu CHODu A085 R/W 01: Provoz s Usporou energie -
Odezva Uspory energie/
1073h sefizeni presnosti A086 R/W 0 az 1000 0,1 [%]
1074h A092 RIW 1 az 300000
N i (MSB) Druhé desetiné misto je ignorovano
Cas zrychleni 2 A092 pokud hodnota je pfes 10000 0.01[s]
1075h (LSB) R/W (100,0 sekund).
1519h A292 RV 1 az 300000
. i (MSB) Druhé desetiné misto je ignorovano
druhy €as zrychleni 2 A292 pokud hodnota je pres 10000 0,01 [s]
151Ah (LSB) R/W (100,0 sekund).
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
A093 1 az 300000
1076h & leni 2 (MSB) RIW Druhé desetiné misto je ignorovano 001
as zpomaleni A093 pokud hodnota je pres 10000 01 18]
1077h (LSB) R/W (100,0 sekund).
A293 1 az 300000
151Bh druh & oni 2 (MSB) R/W Druhé desetiné misto je ignorovano 0.01
ruhy cas zpomaieni A293 pokud hodnota je pifes 10000 011s]
151Ch (LSB) R/W (100,0 sekund).
2krokové zrychleni/zpomaleni
1078h vybér AD94 RIW 00: Pfepinano pomoci svorky 2CH
druhy 2krokové 01: Pfepinano nastavenim -
151Dh zrychleni/zpomaleni vybér A294 RIW
107Ah | 2. krok frekvence zrychleni A095 R/W
- 0 az 4000 0,1 [HZz]
druhy 2. krok frekvence
151Fh zrychleni A295 R/W
107Ch | frekvence zpomaleni krok 2 A096 R/W
- - 0 az 4000 0,1 [Hz]
*druhy frekvence zpomaleni
1521h krok 2 A296 R/W
e . 00: pfimka
107Dh Vybér kfivky zrychleni A097 R/W 01: S-kfivka -
R . 00: pfimka
107Eh Vybér kfivky zpomaleni A098 R/W 01: S-kfivka -
1080h Pocatecni frekvence Ol A101 R/W 0 az 4000 0,1 [HZ]
1082h Koneéna frekvence Ol A102 R/W 0 az 4000 0,1 [HZ]
1083h Pocate¢ni pomér Ol A103 R/W 0az 100 1[%]
1084h Koncovy pomér Ol A104 R/W 0az 100 1 [%]
00: Pocatecni frekvence A101
1085h Vybér pocatku Ol A105 R/W 01: 0 Hz -
Provozni frekvence nastaveni 00: Digitalni operator(F001)
108Eh vstupu A A141 RW 01: Digitalni operator(rover)
02: Vstup O -
108Fh Provozni frekvence nastaveni A142 RIW 03: \_/stup ol
vstupu B 04: Komunikace RS-485s
00: PrirGstek(A + B)
1090h Vybér operatoru A143 R/W 01: Odecet(A — B) -
02: Nasobeni(A x B)
1091h | Velikost pfidané frekvence A145 R/W 0 az 4000 0,1 [Hz]
00: Pridava A145 hodnotu k vystupni
e frekvenci
1093h Smér pridané frekvence A146 R/W 01: Odedte hodnotu A145 od vystupni -
frekvence
1095h Pocatecni frekvence VR A151 R/W 0 az 4000 0,1 [Hz]
1097h Konec¢na frekvence VR A152 R/W 0 az 4000 0,1 [HZz]
1098h Pocate¢ni pomér VR A153 R/W 0az 100 1[%]
1099h Kone¢ny pomér VR A154 R/W 0az 100 1 [%]
109Ah Vybér po¢atku VR A155 R/W 0,1
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
00: Alarm
01: 0 Hz start
10A5h Vybér opakovani b001 R/W 02: Restart souhlasnou frekvenci -
03: Chyba po zastaveni zpomalenim na
shodnou frekvenci
Povoleny &as kratkodobého .
10A6h vypadku napajeni b002 R/W 3 az 250 0,1 [s]
10A7h Cas prodlevy opakovani b003 R/W 3 az 1000 0,1[s]
Kratkodoby vypadek _ .
10A8h | napajeni/chyba podpéti b004 RIW 00: Zakazano -
b&hem vybéru stop 01: Povoleno
Vybér ¢asu opakovani pfi _ i
10A9h |  kratkodobém vypadku b005 RIW 00: 16 krat -
napéajeni 01: Bez omezeni
e x . 00: Frekvence pfi vypadku
1170n | Restart pocatecni frekvencis| 4 RIW 01: Max. frekvence _
odpovidajici aktivni frekvenci . .
02: Nastavena frekvence
Uroveri elektronické tepelné
10ADh ochrany bo12 | RW 2000 a2 10000
— — — . o < 0,01 [%]
1507n | druha droveri elektronicke b212 RIW Nastavte jmenovity proud az 10000
tepelné ochrany
Vybér charakteristik 00: Charakteristiky s redukovanym momentem
10AEh | glektronickeé tepelné ochrany b013 RIW L . -
druhy vybar charakteristik 0()21 :é)hharakkterlstll(ky S kc(;nsktantnlm momentem
: Charakteristiky s redukovanym momentem|
1528h | glektronicke tepelné ochrany b213 RIwW -
10B5h Vybér omezeni pretizeni b021 R/W 00: Zakazano -
o | 01: Povoleno pfi zrychlovani/provozu s
1529h druhy vybér omezeni b221 R/W konstantni rychlosti -
pretizeni 02: Povoleno pii provozu s konstantni rychlosti
10B6h Urovefi omezeni pretizeni b022 R/W 2000 az 15000 0,01 [%]
152Ah | druha aroveri omezeni pretizeni b222 R/W Nastavte jmenovity proud az 10000 ’ °
10B7h | Parametr omezeni pfetizeni b023 R/W
Pretizen 12 300 0.1s]
152Bh | 2. parametr omezeni pfetizeni b223 R/W
Vybér zdroje omezeni 00: Nastavené hodnoty v b022
10BBh pretizeni b028 RIW 01: Vstup O svorky -
druhy vybér zdroje omezeni 00: Nastavené hodnoty v b222
152Ch pretizeni b228 RIW 01: Vstup O svorky -
Konstanta poméru
1171h zpomalovani pfi restartu s b029 R/W 1 az 30000 0,1 [s]
odpovidajici aktivni frekvenci
Uroven restartu s aktivni 5 .
1172h odpovidajici frekvenci b030 R/W 200 az 20000 0,01 [%]
00: Jiné udaje nez b031 nemohou byt
zménény, pokud je svorka SFT sepnuta.
01: Jiné udaje nez b031 a specifikovany
parametr frekvence nemUize byt zménén
pokud je svorka SFT sepnuta.
10BCh | Vybér softwarového zamku b031 R/W 02: Jiné udaje nez b031 nemohou byt -

zmeénény.
03: Jiné udaje nez b031 a specifikovany
parametr frekvence nemUze byt zménén.
10: Jiné udaje nez ménitelné parametry
béhem ¢innosti nemohou byt zménény.
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ) .
registru Nazev funkce par ametru| Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat RozliSeni
Vybér funkce non stop pfi 00: Zakazano
10C%h kratkodobém vypadku b050 R/W 01: Povoleno(Stop) -
napajeni 02: Povoleno(Restart)
Pocatecni napéti non stop
10CAh funkce pfi kratkodobém b051 R/W 0 az 10000 0,1[V]
vypadku napajeni
Koncova uroven zpomaleni
funkce non stop pfi .
10CBh kratkodobém vypadku b052 R/W 0 az 10000 0,1[V]
napajeni
Cas zpomaleni funkce non
10CCh |stop pfi kratkodobém vypadku| b053 R/W 1 az 30000 0,1 [s]
napajeni
Pocatecni Sifka zpomalovani
funkce non stop pfi .
10CEh krétkodobém vypadku b054 R/W 0az 100 0,1 [HZz]
napajeni
1173h Propormonva Ini zisk prepetc’)w’a b055 R/W 2 az50 0,1
ochrany béhem zpomalovani
1174n | Integracni cas prepétove | g0 RIW 0 az 1500 0,1[s]
ochrany béhem zpomalovani
10CFh Sefizeni AM b080 R/W 0 az 255 -
10D1h Startovaci frekvence b082 R/W 5az 99 0,1 [Hz]
10D2h Nosna frekvence b083 R/W 20 az 120 0,1 [kHZz]
00: Maze zobrazeni chyb
e 01: Inicializace dat
10D3h Vyber inicializace b084 RIW 1 02: Maze zobrazeni chyb a inicializuje -
data
L R 00: Pevny
10D4h | Vybér parametru inicilizace b085 R/W *Neméhte -
10D5h |Koeficient konverze frekvence| pHo86 R/W 1 a2 999 0,1
00: Povoleno
10D6h Vybér stop tlacitka b087 R/W 01: Zakazano -
Vybér zastaveni volnym 00: 0 Hz start
10D7h dobéhem b088 R/W 01: Restart s odpovidajici aktivni frekvenci -
01: Zobrazeni vystupni frekvence
02: Zobrazeni vystupniho proudu
03: Zobrazeni sméru otaceni
10D8h Vybér zobrazeni dipleje b089 R/W | 04: Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID -
05: Zobrazeni multifunkéniho vstupu
06: Zobrazeni multifunkéniho vystupu
07: Zobrazeni konvertované frekvence
00: Zpomaleni—Stop
10DAh Vybér zastaveni b091 R/W 01: Zastaveni volnym chodem -
00: Vzdy ON
10DBh | Rizeni chladiciho ventilatoru R/W 01: ON béhem CHODU -
b092 L . -
02: Zavisi na teploté chladice
Funkce zastaveni prepéti 00: Zakazano
10F5h LAD b130 RIW 01: Povoleno -
Nastaveni Urovné funkce tfida 200 V: 330 az 395
10F6h zastaveni prepéti LAD b131 RW tfida 400V: 660 a2 790 1]
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
Vybér funkce prepétové 00: Zakazano
1176h | ochrany béhem zpomalovani| b133 R/W 01: Povoleno )
Nastaveni Urovné prepétove tfida 200 V: 330 az 395
1177h ochrany béhem zpomalovani b134 RIW tfida 400V: 660 az 790 11V]
Funk Hlageni nad d 00: Zakazano
10F7h | Funkce potlaceni nadproudu | p140 R/W 01: Povoleno -
. . 00: Zakazano
Automaticka redukce nosné
10F8h frekvence b150 R/W 01: Povoleno -
e . 00: RDY zakazano
10F9h Vybeér funkce pfipraven b151 R/W 01: RDY povoleno -
1103h Multifunkéni vstup 1 vybér C001 R/W 00: FW 01: RV
druhy multifunkéni vstup 1 02: CF1 03: CF2
1532h vybér C201 R/W 04: CF3 05: CF4
06: JG 07: DB
o 1104h | Multifunkni vstup 2 vybér | C002 R/W 08: SET 09:2CH
2 druhy multifunkéni vstup 2 kRS 12.EXT
u ultifu i vstu : .
= 1533h y vybér P C202 R/W 13: USP 15: SFT
= 16: AT 18: RS
L. 1105h | Multifunkéni vstup 3 vybér C003 R/W 19: PTC pouze svorka 5  20: STA
21: STP 22: FIR _
druhy multifunkéni vstup 3 23: PID 24: PIDC
1534h vybér C203 R/W 57. UP 28 DWN
. - . 29: UDC 31: OPE
Multifunk&ni vstup 4 vybér
1106h p 4 vy C004 R/W 50- ADD 51 F TM
druhy multifunkéni vstup 4 52: RDY 53: SP SET
1535h vybér Cc204 RW 64: EMR (automaticky pfifazeno
ku 3, pokud I
1107h Multifunkéni vstup 5 vybér C005 R/W na svorku 3, pokud povoleno)
druhy multifunkéni vstup 5 255:NO
1536h vybér C205 R/W
Multifunkéni vstup 1 vybér
110Bh &innosti Co11 R/W
Multifunkéni vstup 2 vybér
110Ch &innosti C012 R/W
Multifunkéni vstup 3 vybér 00: NO
110Dh &innosti co13 RW 01:NC -
Multifunkéni vstup 4 vybér
110Eh &innosti Cco14 R/W
Multifunkéni vstup 5
110Fh vybér Cinnosti co15 RIW
00: CHOD 01: FA1
Svorka multifunkéniho 02: FA2 03: OL
1114h vystupu 11 vybér C021 R/W 04: OD 05: AL
ol (ALZ, ALT) 06: Dc 07: FBV -
eléovy vystup ; 08: NDc 09: LOG
1119h vybér funkce C026 RIW 10: ODc (Nepouzivejte.)  43: LOC
s 00: F (Vystupni frekvence)
111Bh Vybér AM C028 R/W 01: A (Vystupni proud) -
Svorka multifunkéniho 00: NO
111Dh vystupu 11 vybér kontaktu C031 RIW 01: NC -
Reléovy vystup (AL2, AL1) 00: NO
1122h vybér kontaktu C036 R/W 01: NC -
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
.. ; L, ; 00: Povoleno béhem zrychlovani/
1178h | Rezim vystup')uv §|gnalu lenké | co38 R/W zpomaleni/konstantni rychlosti -
zatéze 01: Povoleno pouze pfi konstantni rychlosti
. 0 az 20000
1179h | Uroven detekce lehké zatéze C039 R/W Nastavenym na 10000 pfi jmenovitém proudu 0,01 [%]
1124h Uroverfi varovani pretizeni C041 R/W 0 a2 20000 0,01 [%]
153Ah | druha uroven varovani pietizeni | C241 R/W | Nastavenym na 10000 pfi jmenovitém proudu| ~’ °
PFichozi frekvence béhem .
1126h zrychleni Co042 R/W 0 az 4000 0,1 [HZ]
Prichozi frekvence béhem .
1128h zpomaleni C043 R/W 0 az 4000 0,1 [HZz]
Urovern nadmérné odchylky 3
1129h PID Co044 R/W 0 az 1000 0,1 [%]
112Eh Horni limit PID FB C052 R/W 0 az 1000 0,1 [%]
112Fh Dolni limit PID FB C053 R/W 0 az 1000 0,1 [%]
1137h Vybér operatoru/Modbusu C070 -
1138h Vy'bévr ryE:hIosti kc')munikac.e Co71 _
(vybér pfenosové rychlosti)
Vybér &isla komunikaéni
1139h stanice Cco72 -
VVb&r parity komunikace Neménite pomoci komunikace ModBus.
113Bh y parity Co74 - pro nastaveni, viz "ModBus Nastaveni" -
4-65).
113Ch | Vybér stop bitu komunikace Co75 - ( )
113Dh Vybér chyby komunikace CO076 -
Casovy limit chyby
113Eh komunikace cor7 -
113Fh Cas &ekani komunikace C078 -
1141h O sefizeni C081 R/W 0 az 2000 0,1 [%]
1142h Ol sefizeni C082 R/W 0 az 2000 0,1 [%]
1145h Sefizeni kompenzace AM C086 R/W 0az 100 0,1[V]
- Nepouzito C091 - Neménte. -
1149h UP/DWN vybér C101 R/W 00: OFF 01: ON -
00: Reset chyby pfi zapnutém napéjeni
e c / 01: Reset chyby pokud napajeni je OFF
114An Vybér Resetu 102 RIW 02: Povoleno pouze béhem chyby -
(Reset pokud napajeni je zapnuto)
o 00: CHOD 01: FA1
1150h Funkce logické operace c141 RIW 02: EA2 03: OL
vstupu A 04: OD 05: AL
06: Dc 07: FBV -
Funkce logické operace 08: NDc 10: ODc (Nepouziveijte.)
1151h vstupu B C142 R/W 43: LOC
1152h Vybér logické operace C143 R/W 00: AND 01: OR 02: XOR -
1153h |Vystupni svorka 11 Prodl. sepnutif C144 R/W 0 az 1000
Vystupni svorka 11 Prodleva .
1 154h rozpojenl' C145 R/W O az 1000 0,1 [S]
1157h | Reléovy vystup prodleva sepnuti| C148 R/W 0 az 1000
1158h | Reléovy vystup prodl. rozpojeni C149 R/W 0 az 1000
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4-2 Funkéni rezim

C. ) Cislo R/W ’ L
registru Nazev funkce parametru | Funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Rozligeni
00: 0,2 02:0,4 04:0,75
1165h Vybér vykonu motoru HO003 R/W 06:1,5 07:22 09: 3,7 -
11: 5,5 12:7,5
00: 0,2 02:0,4 04:0,75
1541h |vybér vykonu druhého motoru| H203 R/W 06:1,5 07:2,2 09: 3,7 -
11:5,5 12:7,5
1166h Vybér poctu pold motoru H004 R/W 2/4/6/8 1 [pdl]
vybér poctu polt druhého .
1542h motoru H204 R/W 2/4/6/8 1 [pol]
1168h Parametr stabilizace HO006 R/W 0 az 255 1[%]
1544h druhy parametr stabilizace H206 R/W 0 az 255 1[%]
0900h Povel vlozeni - w Neurcita hodnota -
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5-1 Seznam specialnich zobrazeni (Chybové kody)

5-1 Seznam specialnich zobrazeni (Chybové kédy)

Seznam kédu chyb

Nazev

Popis

Zobrazeni na
digitélnim operatoru

Chyba nadproudu

Konstantni
rychlost

Iy
3

Pokud je motor zadrzovan nebo prudce zrychluje
nebo zpomaluje, velky proud protéka méni¢em, ktery

e PTOUE Zpomaleni
muze zpusobit poruchu.

I
23
I

Chcete-li tomuto predejit , okruh nadproudové ochrany

: Lo — Zrychleni
pracuje pro vypnuti vystupu ménice.

[
3
J

Jiné

m
3
A

Chyba pretizeni

Pokud je detekovan vystupni proud ménic¢e a motor je pretizen,
elektronicka tepelna ochrana uvnitf ménice zpusobi vypnuti vystupu
meénice.

*Po vyskytu chyby je normalni provoz obnoven v 10 sekundach
od resetovani ménice.

Iy
3
(n

Chyba prepéti

Pokud pfichozi napéti a regenerovana energie z motoru jsou pfili§
vysoké, ochrany okruh zplsobi vypnuti vystupu ménice, pokud napéti
na pfevodniku prekracuje danou uroven.

L3
~

Chyba EEPROM

Vypne vystup pokud se vyskytne chyba ve vestavéné EEPROM
ménice vlivem externiho ruSeni a nadmérného zvyseni teploty.

«Znovu zkontrolujte nastavena data, pokud chyba trva.

*Pokud je vypnuto napajeni béhem inicializace dat, mlize dojit k

chyb& EEPROM[E 75 |pfi dal$im zapnuti napajeni. Vypnéte
napajeni po dokonceni inicializace dat.

m
[
03

Chyba podpéti

Vypne vystup, pokud pFichozi napéti klesne pod uréenou Uroven,
zpUsobi, Ze fidici okruh nepracuje spravné béhem kratkodobého
vypadku napajeni.

Chyba CPU

Vypne vystup, pokud m4 interni CPU zavadu.
*Pokud svorka multifunkéniho vystupu (svorka relé) je nastavena
na 05 (alarm), signal nemusi byt vystoupen béhem chyby CPU
V tomto pfipadé nejsou ulozena data do zobrazeni chyb.
*Totéz se muze stat, kdyz AL (05) je pfifazen ke svorce reléového
vystupu. Nebo kdyZ nejsou ulozena data.

Externi chyba

Pokud se vyskytne chyba v externim pfisluSenstvi nebo zafizeni,
méni¢ obdrzi signal a vystup je vypnut.
(Platné s vybranou funkci externi chyby)

O
-

Chyba USP

Objevi se, pokud je méni¢ zapnut s aktivnim povelem CHODu. (Platné
s vybranou funkci USP)

» Pokud se vyskytne chyba podpéti[E 75 | se sepnutou svorkou USP,
vyskytne se chyba USP[E /J| po resetu chyby. Resetujte znovu

pro uvolnéni chyby.

O
o
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5-1 Seznam specialnich zobrazeni (Chybové kody)

Zobrazeni na

Nazev Popis digitalnim operatoru
Vypne vystup, pokud je detekovana chyba uzemnéni mezi vystupni
Vyskyt chyby jednotkou méni¢e a motorem pfi zapnuti napajeni.
uzemnéni - Vlyskyt chyby uzemnéni[E /] nemdize byt uvolnén vstupem resetu.

Vypnéte napajeni a zkontrolujte zapojeni.

Chyba pfichoziho

Objevi se, pokud pfichozi napéti zustane vysoké po dobu 100 sekund

| |
S T

napéti zatimco je vystup ménice zastaven.
Chyba teploty Vypne vystup, poku’d ’teplota \./'hlavnlm okru_hu’ vzvr'cz_stla vlivem zavady = o
chladiciho ventilatoru nebo z jiné pficiny.
Chyba driveru Vypne vystup, pokud je detekovan v hlavnim okruhu nadproud.

Chyba termistoru

Kdyz je pouzita funkce vstupu termistoru, tak detekuje odpor externiho
termistoru a vypina vystup ménice.

Y
g
Ryl

Nouzové vypnuti

PFi vybrani nouzového zastaveni (DIP pfepinac na Fidici desce SW8 =
ON), tato chyba se objevi, kdyZ je vstoupen signal nouzového
zastaveni ze vstupni multifunkéni svorky 3.

Iy
g
~J

Chyba komunikace

Vyskytne se, kdyz sledovaci ¢asova¢ komunikace prekrocil ¢as.

Iy
oy
C3

n

Kgzipn ysouury
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Jina zobrazeni

Zobrazeni na

Nazev Popis digitalnim operatoru
—p| 1 ' ’I II 'l
v
Reset Objevi se se sepnutou svorkou [RS] nebo béhem inicializace. v
1 1 1 1
1 ! ! !
v
Pohotovostni podpéti Zobrazi se, kdyz je méni€ v pot:notovs).stnrlm stavu podpéti nebo pfi -
vypnuti napajeni.
Restart béhem
kratkodobého vypadku R .
napéjeni Restart Funce restartu je v ¢innosti = ==

béhem chyby

==
~J

Nastaveni inicializace Zobrazi se, dokud jsou hodnoty inicializovany. Yy

Zobrazeni chyby
inicializace

Zobrazi se, dokud je zobrazeni chyby inicializovano. ', H

Bez Gdaju Zobrazi se, pokud neexistuji udaje. (Zobrazeni chyby)

Zobrazi se, pokud se vyskytne chyba mezi digitdlnim operatorem a - - - -

Chyba komunikace -
méni¢em
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5-1 Seznam specialnich zobrazeni (Chybové kody)

Zobrazeni chyb displeje

(1) Pfic¢ina chyby Vysvétleni zobrazeni
[ N ]
UG Y O |

| —

1|« -

\nd
L3
-

-
-
<
4

('

>
<

€= ———

Indikuje pfi¢inu chyby.
Viz str. 167.

-

(
-
S
-
S

\a
o
g
£
R

(2) Vystupni frekvence (Hz), kdyz doslo k chybé

*

- ———

LIt
Ll

i

(3) Vystupni proud (A), kdyz doslo k chybé

~

¢ ————

O
3
Kgzapn jsouury

(4) DC napéti (V) mezi P a N, kdyz doslo k chybé

¢
o

(6) Celkovy Cas piivedeni napdieni prfed chybou

0
1
A~
1
1
1

e |
X
L
-,
i

171



Cinnost Gdrzby

5-2 Reseni problému

5-2 Reseni problému

Situace Mozn4 pricina Naprava
« Je nastaveni A0O01 (vybér referencni
frekvence) spravné? « Zkontrolujte nastaveni A001.
+ Je nastaveni A002 (Vybér povelu » Zkontrolujte nastaveni A002.
CHODu) spravne?
+ Je napéjeni dodavano na svorky R/L1,| < Zkontrolujte pfipojeni svorek R/L1,
S/L2 a T/L37? Pokud ano, LED indikator S/L2, T/L3 a U/T1, VIT2, W/T3.
POWER by mél svitit. « Zapnéte napajeni.
* Nezobrazuje se na displeji "E **"? ) Zmackr’1ete tlacito Iiezmu pro
Nebylo zji&téno potvrzeni stavu, a pak resetujte.
napéti na
vystupu méni¢e | * Je pfifazeni multifunkCniho vstupu * Zkontrolujte pfifazeni multifunkénich
U/T1,VIT2 a spravneé? vstupl: C001 az C005
Motor WIT3. « Je tlac¢itko CHODu (Povel + Sepnéte tlacitko CHODu (Povel
nepracuije. chodu) sepnuté? chodu).
*» Jsou FW (nebo RV) vstup a svorka L * Pripojte vstup FW (nebo RV)
nebo PCS pfipojeny? na svorku L nebo PCS.
« Je frekvence nastavena s FO01 * Zmacknéte tlagitko pro nastaveni
vybrana? frekvence.
+ Je potenciometr pfipojen na svorky * Pokud je vybran rezim svorek,
H/O/L? nastavte potenciometr na H/O/L.
* Jsou vstupy RS a FRS stéle sepnuté? * Rozpojte tyto vstupy.
Bylo zjisténo
napéti na * Motor je zadrzovan? Y . e aixs
. e * Uvolnéte zabranu a snizte zatéz.
vystupu menice * Provozujte motor samostatné
U/m1, VIT2 a + Nebo neni pretizen? ) :
WIT3.
+ Jsou vystupni svor:ky vU/T1, VIT2 a . Pripojte podle sledu fazi
WIT3 spravné? motoru.(Obecné plati, Ze sled fazi je
x * Je sled fazi motoru U/T1, V/T2, W/T3, ) ! N
Smér Aevgliamely U/T1, VIT2 a W/T3 pro vpFed.)
otadeni a otaci se vpred nebo vzad?
motoru je
vzad. « Je svorka fidiciho okruhu spravné?
) J? FOOé’lvna§taveno spravnt? ve -\/)’/be’zru » Vyberte FW pro Vpfed a RV pro Vzad.
sméru otaceni motoru pomoci digitalniho
operatoru?
* Nestoupa i po sepnuti jednotky en ’
nastaveni frekvence pfi spravném Vymentef #:fvl(ﬁlég nastaveni
Rychlost zapojeni. :
otaceni -
motoru  Snizte zatéz.
] . Otack . ewr
nestoupa. + Je motor petizen? Ootac y motoru jSOl:J nizsi nez
nastavena hodnota vlivem funkce
omezeni, pokud je pretizeno.
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5-2 Reseni problém

Situace Mozna pficina Naprava
+ Je zatéz pfilis proménliva? + ZvySte kapacitu jak ménice tak
Otaceni . motoru.
zf:t::nr;em « Je napajeci napéti proménlivé? * Snizte kolisani.
' « Je tato situace pozorovana pfi uréité | * Jemné sefidte vystupni frekvence.
frekvenci?
iy * Zkontrolujte V/f kfivku podle specifikaci
Otacni . S
motoru « Je nastaveni maximalni frekvence motoru.
neodpovida. spravné? * Zkontrolujte pfevodovy pomér
prevodovky.

* Po zméné dat pouzitim tlacitka
zvySovani / snizovani, nebylo zmacknuto
Neménises | tlaCitko Enter pfed vypnutim napajeni.

» Zadejte data znovu a zmacknéte

Hodnota dat Tlagitko enter.

b 1 AIni nastavenim dat.
abnormaint. L , « Vyé&kejte 6 sekund nebo vice po
* Napéjeni bylo vypnuto v 6 sekundéach oy e x s
. Cx s zméné dat a zmacknuta tlaCitka Enter
zmény dat a zmacknuti tlaCitka Enter? N . .
pfed vypnutim napajeni
* Frekvence se <
nezr??nllal_ * Je vybér mezi rezimem operatoru a « Zkontrolujte vybéry rezim( nastaveni
* NemuUze byt v L
" . . svorek spravné? pro A0O01 a A002.
¢innosti a ani
Data nebyla zastavit.
zmeénéna.

« Je softwarovy zamek aktivovan? - Resetujte svorku SFT.

o Je softwaron vzamek (data’: 02 a' « vyberte b031 na 00 nebo 01,
03) nastaven na vybér softwarového zamku . T
b031? . Vypnetg vypinag.
- Je to v chybé&? * Resetujte chybu.

NemUze zménit
data.

Kgzipn ysouury

Poznamky k datliim nastaveni:
Vyckejte 6 sekund nebo vice po zméné dat a zmacknuta tlacitka Enter pro jejich uloZeni.

Data mohou byt nastavena nespravné, pokud stisknete jakékoli tlaCitko, provedete reset nebo
odpojeni zdroje napajeni v 6 sekundach.
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Kontrola a udrzba

6-1 Kontrola a udrzba

6-1 Kontrola a udrzba

/\ VAROVANI

Neodstrariujte €elni krytm, pokud je zapnuto napajeni a 5 minut po vypnuti napajeni.
Tato akce muze mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

Nemérite zapojeni, nepfepinejte rezim (S7, S8), volitelna zafizeni nebo nevyménujte ventilatory
pokud je pfipojeno napajeni.
Tato akce mize mit za nasledek vazné zranéni nasledkem elektrického proudu.

/\ VYSTRAHA

f E Nedotykejte se chladice ménice, brzdnych rezistor(i a motoru, které jsou velmi horké po dobu

napajeni a néjakou dobu po vypnuti napajeni. Tato akce mlze mit za nasledek spaleni.

Nerozebirejte, neopravujte nebo nemérite vyrobek.
Tato akce mlze mit za nasledek vazné zranéni.

Bezpecnostni informace

Udrzba a kontrola
*Ujistéte se a ovérte bezpecnost pied provedenim udrzby, kontroly nebo vyménou dild.

Opatreni pro uziti

Povel zastaveni ¢innosti

*Dodejte samostatné tlacitko nouzového zastaveni, protoze STOP tlacitko na digitalnim operatoru je funk&ni
pouze tehdy, pokud je povoleno v nastaveni.
*Pokud kontrolujete signal béhem pfivedeni napéjeni a napéti je chybné aplikovano na vstupni fidici svorky,
motor se muze neoCekavaneé spustit. Ujistéte se a ovéfte bezpecnost pfed kontrolou signalu.
Likvidace vyrobku

*Pokud likvidujete vyrobek, tak v souladu s mistnimi pravidly a pfedpisy.
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6-1 Kontrola a udrzba

Obecna opatreni

*Vzdy udrzujte ménic a okoli Cisté pro zabranéni vstupu prachu.

*Co nejvice se snazte nemit vodi¢e odpojené nebo Spatné pfipojené. Pevné dotahnéte svorky
a konektory.

*Nevystavujte elektronické zafizeni vihkosti, oleji, prachu a/nebo kovovému prachu nebo Sponam.
Tato akce miiZze poskodit izolaci a vést k nehodé.

*Netahejte za kabely pfi pfipojovani/odpojovani konektor(i (chladici ventilator a fidici kabely PCB).
Tato akce mize mit za nasledek pozar nebo zranéni v disledku poskozeni kabelu.

Kontrolni bod

*Denni kontrola
*Pravidelna kontrola (kolem kazdého roku)
* Test odporu izolace (kolem kazdého druhého roku)

*Test megmetem
Zkratujte okruh svorek jak je uvedeno nize pro provedeni zkousky.

‘ R/LI S/L2 T3 U/TI VM2 W/T3 PD/+l P/+ N/- ‘

/v /v J\_J\_J\ 7\ 7\ ]

500 VDC megmet

* pro JX-ABLILI symboly svorek, R/L1 koresponduje s L1, S/L2 s L2
a T/L3 s N/L3.

BqZIpN B B|OJJUOY

*Ujistéte se, Zze odpor mezi svorkou hlavniho okruhu a uzemnénim je 5 MQ nebo vice pfi 500 VDC
megmetem.

*Neprovadéjte zkouSku odolnosti napéti na jakékoli ¢asti ménice.
Tato akce mUze mit za nasledek zni¢eni dil{.

*Pro zkraceni doby mimo provoz doporuc€ujeme vzdy mit pfipraveny nahradni ménic.
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Denni kontrola a pravidelna kontrola

.. . Kontrolni . Standardni
Cast Kontrvo Ini Kontrolni bod interval Zpusob Kritéria interval pfistroj
kontroly polozka kontroly o
Denné |Pravidel vymeny
. Teplota okoli .
Zkont’roIUJt.e Eeplotu -10°C a3 +40°C Teplomér
okoli, stejné jako . ) -
. Sledovani, Bez namrzani
Okolni kontrolu na vihkost, P
rostfedi rach, nebezpecné v vizualni
P pI n Yole'ovépmlha kontrola Vlhkost okoli
pyny, 0’9 ' 20% a2 90% Bez )
etc. Vihkomér
kondenzace
ZKkontrolujte, Ze zde Vizualni nebo
Obecné | Celé zafizeni| nejsou abnormalni v sluchova -
vibrace nebo zvuky. kontrola
Nasledujici
Méreni podminky museji
napéti mezi byt spinény:
Napaieni ZKkontrolujte, Ze napéti svorkou R/ (200-V tfida)
ng é i hlavniho okruhu je | v/ L1,S/L2 | 200 a2 240V Tester
P normalni. aT/L3na 50/60 Hz
svorkovnici (400-V tfida)
ménice. 380 az 480V
50/60 Hz
Test odporu izolace v Kontrola
(mezi svorkou hlavniho megmetem 5 MQ min.
okruhu a svorkou (Viz str.
uzemnéni) 177.)
Zkontrolujte, Ze $rouby v’ | Bezpecné |Utahovaci moment
Obecné nejsou povoleny. dotazeno (vyjma - 500 VDC
svorkovnice) megmet
* M 3.5: 0.8 Nem
*M4 :1.2Nem
*M5 :3.0Nem
H| 1 . sy
avni Zkontrolujte, ze zadna v Vizualni
okruh o L.
¢ast nema znamky kontrola
prehrati.
Svorkovnice ka n Frolqjte, z€ zde’ v Vizudlni Bez zavad
neni zadné poskozeni. kontrola
Zkontrolujte, ze zde | v/
neni unik kapaliny.
Vyhlazovaci |Zkontrolujte, ze pojistny| v/ Vizualni , .
] . . M Bez zavad 1
kondenzator | ventil neni vyskocen. kontrola
Zkontrolujte, Ze zde | v/
nejsou zadné boule.

*1. Zivotnost kondenzatoru zavisi ne teploté okoli. Viz kfivky Zivotnosti vyrobku v dodatku 2.

Pokud kondenzator pfestane byt funkéni na konci Zivotnosti vyrobku, méni¢ musi byt nahrazen.

*2. Cistéte méni& pravideln&. Nahromadé&ny prach v nebo na chladicim ventilatoru nebo chladigi miZe zplisobit
prehrati ménice.
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6-1 Kontrola a udrzba

v, . Kontrolni o Standardni
k;?rscfly I;%T(t)r;klg i Kontrolni bod interval fg:tfglt;/ Kritéria ir',terf’al Pristroj
Denné (Pravidel vymeny
Relé Zkontrolujte, ze zde Sluchova ,
svorkovnice neni zagny abvr!ormallnl v kontrola Bez zavad -
zvuk béhem ¢innosti.
Zkontrolujte, ze zde
Rezistor nejsou Zadneé velke' v Vizualni Bez zavad - Tester
trhliny nebo zbarveni kontrola
v odporové izolaci.
Hlavni Zkontroluite. e zd v Otaceit i .
okruh ontrolujte, ze zde acejte Hladké otaceni 2az3
nejsou abnormalni manuainé roky
vibrace nebo zvuky. pokud
Chladici Zk'ovn’troIL'ljtve,'ie zde v napéjf?ni je
ventilator | &N Zadna slena nebo ofr.
prach.
Zkontrolujte, ze v Vizualni
ventilator je kontrola
namontovan spravneé.
Zkontrolujte vyvazeni v Zméfte  |Rozdil napéti mezi Digitalni
drovni vystupniho napéti faze fazemi multimetr
napéti mezi fazemi proti fazi 2% max. Volmetr s
v jednoduchém chodu mezi usmériovad
ménice. vystupnimi em
svorkami
ménice U/
T1,VI/T2 a
Kontrola WIT3.
¢innosti
Zkontrolujte, Ze zde v | Simulujte |Provoz bez zavad -
nejsou zadné chyby v chybu
Ridici detekovani chyb a ménice
idici . . .
okruh okruhu displeje po lpomom
celou dobu provozu vystupu Ex)
sekvence ochrany. Pouzijte
externi
chybu etc.
Zkontrolujte, Ze zde nejsou v Vizualni Bez zavad
z&dné abnormalni kontrola
Obecné zapachy ¢i zbarveni
K(égt;tc;la Zkontrolujte, ze zde neni v - -
(véetné zadné vyrazne reziveni.
PCB) | Zkontrolujte, ze zde o
Kondenzao) e i nik kapaliny nebo| v Vizudlni *1 -
r kontrola
deformace.

*1. Zivotnost kondenzatoru zavisi ne teploté okoli. Viz kfivka Zivotnosti vyrobku v dodatku 2.

Pokud kondenzator prestane byt funkéni na konci zivotnosti vyrobku, méni¢ musi byt nahrazen.

*2. Cistéte méni¢ pravideln&. Nahromadény prach v nebo na chladicim ventilatoru nebo chladi¢i mize
zpUsobit prehrati ménice.
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6-1 Kontrola a udrzba

5 ] Kontrolni . Standardni
) ;Trscfly I;%T(t)rioklg i Kontrolni bod interval Ifc?:t?(())lt;/ Kritéria iqteryal Pristroj
Denné |Pravidelné vymeny
Zkontrolujte, Ze displej | ¥ Vizualni Normalni provoz
je Gisty. kontrola Displej Ize Cist
o Zkontrolujte, Ze zde | ¥
. . Digitalni st owa
Displej operéator neschazeji zqdne Casti. - -
Zkontrolujte, ze v
Indikatory LED sviti
spravné.

*1. Zivotnost kondenzatoru zavisi ne teploté okoli. Viz kfivka Zivotnosti vyrobku v dodatku 2.
Pokud kondenzator prestane byt funkéni na konci Zivotnosti vyrobku, méni¢ musi byt nahrazen.

*2. Cistéte méni¢ pravideln&. Nahromadény prach v nebo na chladicim ventilatoru nebo chladiéi maze zpGsobit
pfehrati ménice.

Zplisob méreni napéti I/O, proudu a elektrického vykonu

Nize jsou obecné méfici pfistroje pro napéti I/0, proud a elektricky vykon.
Mérfeni efektivnich hodnot zakladni viny pro napéti a vSech efektivnich hodnot pro elektricky

vykon.
77\ u
R/L1 IR e L4 RILT »o UIM1 lu )
D
S
Napajeni S/Lz@ si2 6 Vim2 ° v @
. €| ()
x
o
T/LB@ T3 " WiT3 @ W
Polozka mafeni Bod méfeni Mé&ici zafizeni Poznamka | ererencnihodnota
méfeni
Napajeci | Napéti mezi fazemi mezi Aktualné dodavané
napéti R-S, S-TaT-R i Analogovy voltmetr nebo |  Efektivni (200 V tfida)
hodnota 200 az 240 V, 50/60 Hz
E (ER) (ES) (ET) —»|— Volmetr s usmérfiovacem | zakladni viny (400 V tfida)
380 az 480V, 50/60 Hz
Proud Viach
L Sechny
napajen PFIOUdtI R, ‘l‘c’ T % Analogovy ampérmetr efektivni
I (IR) (Is) (IT) hodnoty
[
Elektricky Viech
pfikon Mezi R-S, S-T v cechny Zpusob se dvémi
(W11) + (W12) S Elektrodynamicky wattmetr| efektivni wattmetry
W hodnoty
|
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6-1 Kontrola a udrzba

Polozka méfeni

Bod méreni Méfici zafizeni

Poznamka

Referenéni hodnota
méreni

Vypocteno z naméfenych hodnot napajeciho napéti E,, proudu napajeni

Uginik l,, a elektrického pfikonu W,.
prikonu W,
Pfi= ———— x 100 (%
Pf| | »\/:—3 El Il X ( c)
Vystupni VRV : VSechny
napéti MESI UE\\//’ VEW WU —»|— Volmetr s usmériiovacem | efektivni
e | EUE)EW) hodnoty
Vystupni Proud U. V. W VSechny
proud U) (IV ,IW’ i Analogovy ampérmetr efektivni
o [0 W) hodnoty
Vystupni . .
Ay i x Zpusob se dvémi
elektricky | Mezi U-V, V-W I V8echny
vykon (W01) + (W02) % Elektrodynamicky wattmetr efektivni wattmetry
Wo hodnoty
Vypocéteno z naméfenych hodnot vystupniho napéti Eq, vystupniho proudu
Uginik lo, a vystupniho elektrického vykonu W,
vystupniho W
- — o] 0
vykonu Pfg Pfe ———— x 100 (%)

3 E, I

Poznamka 1: Pro napéti pouzijte méfici zafizeni, které zobrazuje efektivni hodnoty zakladni viny. Pro proud
a elektricky vykon pouzijte méfici zafizeni, které zobrazuje vSechny efektivni hodnoty.

Poznamka 2: Prabéh vystupu ménice pfi PWM Fizeni mize mit toleranci chyb zejména pfi nizkych
frekvencich.
Pouzijte vySe uvedena zafizeni a metody pro zajisténi pfesnosti.
Poznamka 3: VVSeobecna méficici zafizeni nejsou vhodna pro méfeni ve vSech pfipadech.
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Kontrola a udrzba

6-2 Skladovani

6-2

Skladovani

182

Zajistéte nasledujici podminky pfi doasném skladovani ménice nebo po dlouhé dobé
po nakupu.

«Zajistéte nasledujici podminky pfi doasném skladovani ménice pro dopravu.
Teplota skladovani : -20°C az 60°C
VIhkost : 20% az 90% RH
(Bez kondenzace nebo namrazy vlivem rychlych zmén teploty)
*Neskladujte tuto jednotku na misté ohrozenym prachem, pfimym slune¢nim svitem, korozivnich
nebo hoflavych plynt.
*Vlastnosti vyhlazovaciho kondenzatoru ménice se zhorSuji, pokud neni pouzivan po dlouhou
dobu a i bez pfivodu energie, coz mlze zkrati jeho Zivotnost.
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7-1 Seznam standardnich specifikaci

7-1 Seznam standardnich specifikaci

3 fazové trida 200 V
Polozka 3 fazové trida 200 V
Nazev modelu (JX- ) A2002 | A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075
Pougitelny vykon KW 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7.5
motoru ! HP 1/4 1/2 1 2 3 5 75 10
Kapacita jmenovitého 200V 0.4 0,9 1,3 2,4 3,4 5,5 8,3 11,0
vystupu (kVA) 240V 0,5 1,0 1,6 29 4.1 6,6 9,9 13,3
Jmenovité vstupni napéti 3 fazové (3 vodic¢e) 200V -15% az 240 V +10%, 50/60 Hz 5%
Vestaveny filtr -
Jmenovity vstupni proud (A) 1,8 | 3.4 | 52 | 9,3 | 13,0 | 20,0 | 30,0 | 40,0
Jmenovité vystupni napéti 2 3 fazové: 200 az 240 V (Umérné ke vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1.4 2,6 4,0 71 10,0 15,9 24,0 32,0
Hmotnost [kg] 0,8 0,9 1,1 2,2 2,4 2,4 4,2 4,2
Zpusob chlazeni Samochlazeni Nucené chlazeni
7 Pfi rychlém zastaveni
Brzdny Pfi zpé&tné vazbé Cca 50% Cca 20% az 40% Cca 20%
mgfn(:r)\,t kondenzatoru
L. L Brzdéni injekci frekvence/Cas, proménna brzdna sila,
Brzdéni DC injekci dostupné frekvenéni fizeni
8 3 fazové trida 400V
g Polozka 3 fazové tfida 400V
3'5 Nazev modelu (JX-) A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4040 | A4055 | A4075
2 PouZitelny vykon kw 04 0,75 1.5 2,2 4,0 5,5 75
(7)) motoru 1 HP 12 1 2 3 5 7.5 10
Kapacita jmenovitého | 380V 0.9 1.6 2,5 3,6 56 8,5 10,5
vystupu (kVA) 480 V 1,2 2,0 3,1 4,5 7,1 10,8 13,3
Jmenovité vstupni napéti 3 fazové (3 vodice) 380 V -15% az 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Vestavény filtr EMC filtr (EN61800 3 kategorie C3)
Jmenovity vstupni proud (A) 2,0 | 33 | 5,0 | 7,0 | 11,0 | 16,5 | 20,0
Jmenovité vystupni napéti 2 3 fazové: 380 az 480 V (Umérné ke vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1,5 2,5 3,8 5,5 8,6 13,0 16,0
Hmotnost [kg] 1,5 2,3 2,4 2,4 2,4 4,2 4,2
Zptisob chlazeni Samochlazeni Nucené chlazeni
Pfi rychlém zastaveni @
: P¥i zp&tné vazbé Cca 50% Cca 20% az 40% Cca 20%
Brzdnyt kondenzatoru
momen L. L Brzdéni injekci frekvence/Cas, proménna brzdna sila,
Brzdéni DC injekei dostupné frekvencni fizeni
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7-1 Seznam standardnich specifikaci

1 fazové trida 200 V

Polozka 1 fazové tfida 200 V
Nazev modelu (JX) ABO002 AB004 ABOO7 ABO15 AB022
N KW 0,2 0,4 0,75 1,5 2.2
Pouzitelny vykon motoru
" HP 1/4 112 1 2 3
Kapacita jmenovitého 200V 0.4 0.9 1.3 24 34
vystupu (kVA) 240V 0,5 1,0 1,6 2,9 4,1
Jmenovité vstupni napéti 1 fazové 200 V -15% az 240V +10% 50/60 Hz +5%
Lo EMC FILTR (EN61800-3 kategorie C1)
Vestavény filtr Model bez vestavéného EMC filtru je dostupny
Jmenovity vstupni proud (A) 1.8 3.4 5,2 9,3 13,0
Jmenovité vystupni napéti "2 3 fazové: 200 az 240 V (Umé&rné ke vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni proud (A) 1.4 2,6 4,0 7,1 10,0
Hmotnost [kg] 0,8 0,9 1,5 2,3 2,4

Zpusob chlazeni

Samochlazeni

Nucené chlazeni

Brzdny
moment

Pfi rychlém zastaveni”

Pfi zpétné vazbé
kondenzatoru

3

Cca 50%

Cca 20% az 40%

Brzdéni DC injekci

Brzdéni injekci frekvence/Cas, proménna brzdna sila,

dostupné frekvenéni fizeni

*1. Pouzitelny motor je standardni 3fadzovy motor. Pro pouZiti jiného typu se ujistéte, Ze jmenovity proud

neprekracuje proud ménice.

*2. Vystupni napéti se snizuje podle Grovné napajeciho napéti.

*3. Brzdny moment pfi zpétné vazbé kondenzatoru je primérné zpomaleni momentu pii co nejkrat§im zpomaleni
(pokud zastavuje z 50 Hz), neni trvaly regenerovany moment. TakZe prdmérny moment zpomaleni se pohybuje
v zavislosti na ztratach motoru. Hodota je snizena v provozu nad 50 Hz. Vemte na védomi, Ze neni v ménici

zabudovany zadny regeneracni okruh. Pokud potfebujete vétSi regerani moment, pouzijte volitelnou

dostupnou brzdnou jednotku nebo rezistor. Regeneracni brzdna jednotka by méla byt pouzita pouze pro kratky

regeneracni ¢as.

=he] =) IR ETe [
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Specifikace

7-1 Seznam standardnich specifikaci

Spolec¢né specifikace

Polozka

Specifikace

Stupen kryti

Polouzavrené (IP20)

Zpusob fizeni

Faze proti fazi sinusova modulace PWM

Rozsah vystupni frekvence "1

0,5 az 400 Hz

Pfesnost frekvence 2

Digitalni povel: £0,01% z maximalni frekvence
Analogovy povel: £0,4% z maximalni frekvence (25°C £ 10°C)

Rozliseni nastaveni
frekvence

Digitalni nastaveni: 0,1 Hz
Analogové nastaveni: Max. frekvence/1000

Napéti/Frekvencéni

V/f charakteristiky (konstantni/redukovany moment)

E charakteristiky
& |Pomér aktualniho pietizeni| 190% po dobu 1 min
Cas zrychleni / zpomaleni | 0,1 @z 3000 s (vybeér kfivky/pfimky), druhé zryhleni/zpomaleni dostupné nastaveni
Rozsah zmény nosné 2 a? 12 kHz
frekvence
Startuje pfi frekvenci niz8i nez ve zpomaleni pomoci povelu STOP, pfi nastavené
Brzdéni DC injekci hodnoté niz8i nez béhem c&innosti nebo pomoci externiho vstupu. (Nastavitelna
uroven a ¢as.)
Nadproud, pfepéti, podpéti, elektronicka tepelna ochrana, chyba teploty, chyba
uzemnéni, nadproud pfi pfivedeni napajeni, omezeni pfetizeni, pfichozi prepéti,
Ochranné funkce externi chyba, chyba paméti, Chyba CPU, Chyba USP, chyba komunikace,ochrana
prepéti béhem zpomalovani, ochrana pfi kratkodobém vypadku napajeni,
nouzové vypnuti
Nastaveni pomoci FREQ regulatoru a tlacitka zvySovani/snizovani na digitalnim
operatoru, promeénlivy rezistor od 1 do 2 kQ (2 W), 0 az 10 VDC(vstupni impedance
Nastaveni | 10 kQ), 4 az 20 mA (vstupni impedance 250 Q), komunikace pfes RS-485 port
Signal (Soucasné vstupy O/Ol nejsou pFipustné. Rovnéz nepfipojujte signalova vedeni
digitalniho pro vstupy O a Ol zaroveri.
operatoru — — — - —
\Vpred/stop pomoci tlacitek RUN a STOP/RESET (vybér parametru pro Vpied nebo
Tcw Vied/vzad [Vzad), Vzad/Stop k dispozici v dobé pfifazeni multifunkénich vstupd (volitelné bud
2 Chod/Stop [INO nebo 1NC), Chod/Stop prostfednictvim externi komunikace.
I=
g_
E FW (vpfed), RV (vzad), CF1 az CF4 (nastaveni multikrokové rychlosti), JG (krokovani), DB

Multifunkéni vstup

(brzdéni externi DC injekci), SET (druhé funkce), 2CH (2krokové zrychleni/zpomaleni), FRS
(volny chod), EXT (externi chyba), USP (USP funkce), SFT (softwarovy zamek), AT (vybér
funkce analogového proudového vstupu), RS (reset), PTC (vstup termistoru), STA (3vodicovy
start), STP (3vodicové zastaveni), F/R (3vodi¢ové vpred/vzad), PID (Vybér PID), PIDC
(Reset | konstanty PID), UP (Nahoru z funkci nahoru/dol(i), DWN (Dolu z funkci nahoru/dol),
UDC (smazani dat z funkeni nahoru/dol(1), OPE (nuceny rezim OPE), ADD (pfidani
frekvence), F-TM (nucené blokovani svorek), RDY (pfipraveno k chodu), SP-SET (specialni
nastaveni), EMR (nouzové vypnuti)
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7-1 Seznam standardnich specifikaci

Polozka Specifikace
CHOD (signal béhem cinnosti), FA1 (signal dosazeni frekvence), FA2 (pfichozi
_ signal nad stanovenou frekvenci), OL (signal upozornéni pfetizeni), OD (Signal
"g Multifunkéni vystup nadmérné odchylky PID), AL (vystup alarmu), DC (signal detekce odpojeni
B analogového vstupu), FBV (PID FB vystup stavu), NDc (chyba sité), LOG (vysledek
"g logické operace), ODc (Nepouzivejte.), LOC (signal detekce lehké zatéze)
>
Az . Analogovy vystup (0 az 10 VDC, 1 mA max.),
< Zobrazeni frekvence Frekvence/Proud signaly jsou volitelné pomoci vystupni svorky AM.
Reléovy vystup Relé (Kontakt SPDT) signaly vystupl koresponduji s multifunkénimi vystupy.
Funkce AVR, Vybér V/f charakteristiky, horni/dolni limit, 16krokova rychlost, sefizeni startovaci frekvence,
§ ¢innost krokovani, sefizeni nosné frekvence, PID fizeni, pfeskakovana frekvence, sefizeni analogového
S | pfedpéti/sklonu, S-kfivky zrychlovani/zpomalovani, sefizeni charakteristiky/Grovné elektronické tepelné
Z; ochrany, funkce opakovani, jednoduché zvySeni momentu, zobrazeni chyby, funkce softwarového zamku,
£ | zobrazeni pfevedené frekvence, USP funkce, funkce druhého fizeni, rychlost otateni motoru UP/DWN,
funkce potlaceni nadproudu
Teplota okoli -19"Cv az 55)°C’ (Oboje, nosna frekvence a vystupni proud museji byt redukovany
pfi prekroceni 40°C.)
[0
o
__ch Teplota okoli pfi skladovani| - 20°C az 65°C (kratky ¢as teploty béhem dopravy)
!‘5
(%’_ Vlhkost 20% az 90% RH
‘O
§ Vibrace 5,9 m/s2(0,6G), 10 az 55Hz (V souladu se zpUsobem testovani v JIS C0040(1999).)
Ke)
O
Umisténi PFi maximalni vySce 1,000 m; vnitfni (bez korozivnich plyn nebo prachu)
Aplikovatelny standard |V souladu s UL, cUL, CE standardy. (Izolaéni vzdalenost)

Volitelné

Filtr ruseni, AC/DC tlumivky, Regeneracni brzdna jednotka a rezistor, etc.

*1. Pro €innost motoru nad 50/60 Hz kontaktujte vyrobce motoru pro zjisténi maximalniho povoleného poctu

otacek.

*2. Pro stabilni fizeni motoru maze vystupni frekvence prekrocit maximalni frekvenci nastavenou v A004 (A204)

max o 2Hz.
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Specifikace

7-2 ZpUsob méreni vystupniho napéti

7-2 Zpusob méreni vystupniho napéti

Zpusob méreni vystupniho napéti

;\KMOD

Dioda 600 V 0,01 A min.
(200-V trida)

1000 V 0,1 A min.
(400-V trida)

* 220 k ‘\

}_ 2w /VDC

Efektivni hodnota zakladni viny: VAC = 1.1 x VDC

* pro JX-ABLII[1 symboly svorek, pouzijte L1 a N.
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7-3 Rozmérovy vykres

7-3 Rozmerovy vykres

JX - A2002
AB002

| = |
BaE) [

3
155

14

|
aoeyIyI09dg H

1,9

93

(e Y e Y e Y e J
95,5

[ a—
Pe— Y e—
—
D =
—
e ¥ e ¥ e ¥ e

189



Specifikace

7-3 Rozmérovy vykres
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7-3 Rozmérovy vykres
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7-3 Rozmérovy vykres
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7-3 Rozmerovy vykres
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7-3 Rozmérovy vykres
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7-4 Volitelné

7-4 \Volitelné

EMC-kompatibilni Filtr ruseni (AX-FIJOOCO-RE)

Rozmérovy vykres

| W '
T o oW - o —
| oot [ WA e
gommmoMONKAZ. "
' ménice
L ; X
e :
B i rs—
Specifikace 1
o
Jmenovit'Jnlz/leaan.wi Svodovy Externi rcI:i(r):gt =
Napajeni | Aplikovany Reference filtru | proud y t6 proud rozméry L x X Yry Montaz |W [kg] =
ménic ... | Jmen/max | W x H [mm] X Q
napéti [mm] 8
JX-A2002
UX-A2004 | AX-FIJ2006-RE | 6 | 250V - 193;081" 183x57 | M4 | 1
JX-A2007
3faze | JX-A2015
200VAC | jx 2022 | AX-FIJ2020-RE | 20 | 250V B 226’;;12" 216x88 | M4 | 13
JX-A2037
IXA2095 |\ Flu2040-RE | 40 | 250V B} 289"5;82" 279x150 | M5 | 2,3
JX-A2075
JX-A4004
226 x 112
UX-A4007 | AX-FIJ3005-RE | 5A | 480V | 0,3/40mA 45 216x88 | M4 | 09
JX-A4015
3-faze
400vAC | XA4022 | py Fii3011-RE | 11A | 480V | 0,3/40mA 226’;;12" 216x88 | M4 | 1,1
JX-A4040
JXAG05S | Ax.FIu3020-RE | 20A | 480V | 0,3/40mA 289’;(1)82" 279x150 | M5 | 1,7
JX-A4075
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7-4 Volitelné

Vstupni AC tlumivka (AX-RAIOOOOOOOO)

Rozmérovy vykres

B2 —»
y A S :
= 3
L O 0|
—
el c1
=
BF
. s ,_IJ "’
1 i H Eq-— E —a
1 1] ] e B1 i
A
Specifikace
Rozméry Hmotnost Chrakteristiky
Aplikovany ménic JX- Reference n e lcalol el s ng” 8" [Minduktance | Hodnota
[mH] proudu [A]
7 A2002 az A2015 AX-RAI02800080-DE| 120 | 70 [ 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 2,8 8,0
A2022 az A2037 AX-RAI0O0880175-DE| 120 | 80 [ 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 0,88 17,5
A2055 az A2075 AX-RAI00350335-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 0,35 33,5
A4004 az A4015 AX-RAIO7700042-DE| 120 | 70 [ 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 7,7 4,2
A4022 az A4040 AX-RAI03500090-DE| 120 | 80 [ 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 3,5 9,0
A4055 az A4075 AX-RAI01300170-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,50 1.3 17,0
o
©  DC tlumivka (AX-RCOODOOONN)
-
o Rozmérovy vykres
(4]
Q.
/2]
' i@ vcooooo @'r
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7-4 Volitelné

Specifikace
Pouzitelny vykon Rozméry Chrakteristiky Hmotnost
Napéti Reference Induktance Proud
motoru [kW] %
A B c| D E (mH] Al [kl
0,2-0,7 AX-RC
1,5-2,2 AX-RC
200v 3,7 AX-RC
55-7,5 AX-RC Ve vyvoji
0,4-0,7 AX-RC (Kontaktujte obchodniho zastupce OMRON)
1,5-2,2 AX-RC
400V 4 AX-RC
55-75 AX-RC
Vystupni AC tlumivka (AX-RAOUOOOOOO0)
L _ ]
[T o 0 | 3
oy ct
&3 F
L
,0 0, ;
LY i | i
i 1] : B
A
(2]
©
3
Aplikovany manic Reforence Rozméry Hmotnost _ ithrakterlsgky . 5
nauktance rou
JX- A |B2|C2| D | E|F [ka] [mH] Al 5
A2/B002 az A2/B004 | AX-RAO11500026-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 11,50 2,6 (2]
A2/B007 AX-RAO07600042-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 7,60 4,2 ®
A2/B015 AX-RAO04100075-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 4,10 75
A2/B022 AX-RAO03000105-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 3,00 10,5
A2037 AX-RAO01830180-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 1,83 16,0
A2055 AX-RAO01150220-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 1,15 22,0
A2075 AX-RAO00950320-DE | 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5 0,95 32,0
A4004 az A4015 | AX-RAO16300038-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78 16,30 3,8
A4022 AX-RAO11800053-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 52 | 5,5 2,35 11,80 5,3
A4040 AX-RAO07300080-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35 7,30 8,0
A4055 AX-RAO04600110-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 4,60 11,0
A4075 AX-RAO03600160-DE | 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5 3,60 16,0
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Specifikace

7-4 Volitelné

Vystupni ferit (AX-FEMOOO0-RE)

Rozmérovy vykres

[ X 1
(o °
WY gm
e °
} L 1
H
Specifikace
Reference D Motor Rozméry Hmotnost
prameér KW L W H X Y m Kg
AX-FEM2102-RE 21 <22 85 | 22 | 46 | 70 - 5 0,1
AX-FEM2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 | 90 - 5 0,2
Digitalni operator (3G3AX-OP01)
(7). 10 2,7
N I
_) omRron SYSDRIVE POWER O\\
3G3AX-OP01 ALARM O .
o O Hz :|
Displej dat
OA
Povel chodu
LED indikator O omuon || 1]
i STOP| OPRG | s |
RESET © |/ %ﬁ|
Funkéni tlacditka { FREQ regulator
= A~ =
- )
S J ]

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

18

8.8

Rozmeéry vyfezu panelu

Externi rozméry

Vyska (55 mm) x Sitka (70 mm) x Hloubka (10 mm)
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Dodatek-1 Seznam parametru

Dodatek-1

Seznam parametru

Rezim zobrazeniovani (d00O0) / Zakladni funkéni rezim (FOOO)

Cislo Nazev Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi [Méni béhem|Jedno Nazt:ve
parametru (Digitalni operator) nastaveni| ginnosti | tka hodnota
d001 Zobrazeni vystupni 0,0 az 400,0 ) ) Ha
frekvence
d002 |Zobrazeni vystupn. proudu| 0,0 8z 999,9 - - A
Zob L F: Vpred
d003 o [ o Stop i i i
r: Vzad
0,00 az 99,99
4004 Zobrazeni hodnoty | 100,0 az 999,9 i ] ]
zpétné vazby PID 1000 az 9999
(Povoleno pokud je vybrana funkce PID)
Priklad:
) i 9 Fg g oN Svorka
Zobrazeni HUS i OFF 4. 2° ON
d005 | muttifunkéniho vstupu = \ \‘:’\ = Svorka ) ) )
54 3 2 1
5,3, 1: OFF
) 0 00 (0 Q—§on .
Zobrazeni =1 i OFF Svorka 11: ON ) i i
d006 | 1 uitifunkéniho vystupu g :1 @ Svorka AL2:
A2 11 OFF
0,00 az 99,99
L . 100,082 999,9
Zobrazeni vystupni | 1000 az 9999
dooz frekvence 1000 a2 3996 (10000 a2 39960) - - -
(po konverzi) (Vystupni frekvence x Konverzni faktor
z b086)
d013 | Zobrazeni vystupn. napéti | 0 az 600 - - Vv
0 az 9999
d016 | Celkovy &as chodu | 1000 az 9999 - i} h
[100 az [999[h]
. 0 az 9999
do17 | Zobrazenilasu | 4000 a3 9999 _ _ h
napajeni [100 az [999[h]
do18 Zobrazeni. teploty 0,0 a 200,0 oc
chladice
d08o Zobrazeni frekvence | g 33 9999 ) ) )
chyby
Zobrazeni chyby 1 Kéd chyby (okolnosti vyskytu) —
doa1 (Posledni) Vystupni frekvence [Hz] — Vystupni proud
. [A] - -
d082 | Zobrazenichyby2 |-, intemiDC napéti [V] — Cas chodu [h] -
dos3 Zobrazeni chyby 3 | Cas sepnuti [h]
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo Nazev Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi ﬁ:'anhznn? Jedno Narsg\ve
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . tka
cinnosti hodnota
d102 | Zobrazeni DC napéti |9 0 a2 999,9 - - \%
4104 Zobraz’enl elektronické 0,0 a2 100,0 _ _ %
tepelné ochrany
FOO1 Nastaveni vystupni ] Startovaci frekvence az prvni nebo druha _ Ano Hz
frekvence/zobrazeni max. frekvence
5 0,01 az 99,99
F002 (Cas zrychleni 1 100,0 a2 999,9 10,0 Ano s
1000 az 3000
0,01 az 99,99
F202 [druhy &as zrychleni 1 [100,0 az 999,9 10,0 Ano s
1000 az 3000
3 0,01 az 99,99
F003 |Gas zpomaleni 1 100,0 aZ 999,9 10,0 Ano s
1000 az 3000
0,01 az 99,99
F203 [*druhy ¢as zpomaleni 1 [100,0 az 999,9 10,0 Ano s
1000 az 3000
FO04 Vybé'r sméru otaceni 00: Vpfed 00 Ne _
operatorem 01: Vzad
* druha funkce je zobrazena, pokud SET (08) je pfifazen k jednomu z C001 az C005.
Rezim rozsirenych funkci
Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi l\!lem Jedno Nast,ave
Nazev funkce o . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
A0O1 \Vybér referencni 00: Digitalni operator (FREQ regulator) 00 Ne _
frekvence 01: Svorka
02: Digitalni operator (FO01)
*vybér druhé 03: Komunikace modbus
A201 |referencni 10: Vysledek vypoctu frekvence 00 Ne -
frekvence
c \Vybér povelu 02 Ne _
% A002 CHODu 01: Svorka
‘g 02: Digitalni operator
S| aogp [Vybérdruheho 03: Komunikace modbus 02 Ne _
5 povelu CHOD
©
ﬁ A003 [Zakladni frekvence | 30 aZz max. frekvence [A004] 50.
N - . Ne Hz
A203 | druha zakladni 30 az max. frekvence [A204] 50.
frekvence
30 az 400 Ne Hz
A204 druha maximalni 50.
frekvence

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
Néazev funkce . i .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
¢innosti hodnota
02: Pfepina mezi O/FREQ regulator pomoci
svorky AT
o 03: Pfepina mezi OI/FREQ regulator pomoci 02 Ne
A005 Vybér O/Ol svorky AT -
04: Pouze vstup O
o 05: Pouze vstup Ol
% O pogateni 0,0 az max. frekvence 0,0 Ne Hz
> | A011
> frekvence
3 O konec¢na 0,0 az max. frekvence 0,0 Ne Hz
2| A012
2 frekvence
& | A013 | O pocateéni pomér | 0 az 100 0 Ne %
A014 | O koncovy pomér | 0az 100 100 Ne %
00: Externi startovaci frekvence (A011 nastavena 1 N
A015 | O vybér pocatku | hodnota) 0 e -
01: 0 Hz
A016 | Vzorkovani O, 0Ol | 1az17 8 Ne -
S | A020 Multikrokova | g o/Startovaci frekvence a2 max. frekvence 6,0 Ano Hz
S referencni rychlost 0
> 5
~§ >
24
o o~
2 *druha multikrokova . 5 .
= A220 o 0,0/Startovaci frekvence az druha max. 6,0 Ano Hz
§ referencni rychlost O frekvence

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

. . 8 Nastave
Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Z[nena Jedno .
Néazev funkce o . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
A021 Mulpk’rokova 0,0
referencéni rychlost 1
A022 Mul:nk’rokova 0,0
referencni rychlost 2
A023 Mulflk'rokova 0,0
referencni rychlost 3
Multikrokova 0.0
A024 | teorendni rychlost 4 ’
Multikrokova 0.0
A025 | torenani rychlost 5 ’
Multikrokova 0,0
A026 | | torengni rychlost 6 ’
c Multikrokova
b 0,0
3 A027 referencni rychlost 7
x
o : ;
< | A028 Multikrokova 0,0/Startovaci frekvence az max. frekvence 0,0 Ano Hz
- referencni rychlost 8
[2]
ko] : ]
S| a029 Mul:nk’rokova 0,0
> referencni rychlost 9
©
= Multikrokova
e 0,0
< A030 referencni rychlost 10
<
= Multikrokova 00
= AO3T | eterencni rychlost 11 '
Multikrokova 0.0
A032 | torengni rychlost 12 ’
Multikrokova 0.0
A033 | terengni rychlost 13 ’
Multikrokova 0,0
A034 | terengni rychlost 14 ’
Multikrokova 0,0
AD35 | eterencni rychlost 15 ’
A038 | Krokovaci frekvence | 0,00/Startovaci frekvence az 9,99 6,00 Ano Hz
o | 00: Zastaveni volnym chodem
A039 Vyt|>(er IfaSt,a‘fe”' 01: Zastaveni zpomalenim 00 Ne -
rokovan 02: Zastaveni brzdénim injekci DC

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

=, , .| Zména Nastave
Cislo Nazev funkce Zobrazeni nebo rozsah dat n\gf:c’;r'}, b&hem J?Eno na
YT . venli
parametru (Digitalni operator) ginnosti 2 hodnota
AO41 Vybér zvySeni o 00
momentu 00: Pouze rucni zvySeni momentu Ne
*druhy Whér 01: Automatické (jednoduché) zvySeni -
A241 aruny vy momentut 00
zvySeni momentu
A042 N’avpetll ruéniho 5,0
zvySeni momentu
N . o 0,0 az 20,0 Ano %
3 druhé napéti
S| A242 | ruéniho zvy3eni 0,0
g momentu
E e
= | A043 Fre’kvven’ce ru¢niho 2,5
N zvySeni momentu
> - o
K *druha frekvence 0.0 a2 50,0 Ano o
2| A243 | ruéniho zvyseni 0,0
3 momentu
§ A044 Vybér V/f 00: Charakteristiky s konstantnim momentem 00
£ charaktesristiky (VC)
(&) 01: Charakteristiky s redukovanym Ne _
*druhy Vybar V/f momentem (VP 1,7x napajeni)
A244 charaktesristiky | 06: Charakteristiky se specialnim 00
redukovanym momentem
A045 Zisk xya/‘stéutpi)nlho 100
P 20 a2 100 Ao | %
A245 ’*zisk c,iruhéhov , 100
vystupniho napéti
Ly v ix ¢ 00: Zakazano
A051 Vyberirl?.r;?gnl bC 01: Povoleno 00 Ne -
J 02: Frekvencni fizeni [A052 nastavena hodnota]
Aos2 | Frekvence brzdéni | g g 57 60,0 05 Ne | Hz
S DC injekci
X
= Cas prodlev .
| p053 jvasprodievy 1 0,0az5,0 0,0 Ne s
O brzdéni DC injekci
a
Z | aosq | V¥konbrzdéniDC | g 55 100 50 Ne %
3 injekci
M| Aoss | CasbrzdéniDC |0 a360,0 0,5 Ne s
injekci
Vybér zptisobu 00: [(rajni provoz 01 Ne )
ADS6 | 5 dni DC injekci | 01: Uroviiovy provoz

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Z[nena Jedno Nast’ave
Nazev funkce . i .| bé&hem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
Cinnosti hodnota
A061 Horni limit 0,0/Dolni limit frekvence az Max frekvence 0,0
frekvence
0,0/Dolni limit frek Z druh Ne iz
* Y i limi ,0/Dolni limit frekvence az druha
A261 druhy horni limit ok 0,0
frekvence max. rrekvence
L 0,0/Startovaci frekvence az Horni limit 00
A062 |Dolni limit frekvence| frekvence )
Ne Hz
g A262 *druhy dolni limit 0,0/Startovaci frekvence az druhy horni limit 00
3 frekvence frekvence ’
= Preskakovana 0,0
% A0B3 frekvence 1
é AO64 Sifk? preskakované 05
E rekvence 1
S Preskakovana ¥ 5 . > 0,0
T | A065 l?reskakovana frekvence: 0,0 az 400,0 )
frekvence 2 Sifka pfeskakované frekvence: 0,0 az 10,0 Ne Hz
AOGE Sifk? preskakované 05
rekvence 2
Preskakovana 0,0
A0B7 frekvence 3
AOBS éil"sza preskakované 05
rekvence 3
L 00: Zakazano 00 Ne
AO71 Vybér PID 01: Povoleno -
A072 Zisk P PID 0.2az5,0 1,0 Ano -
A073 Zisk | PID 0,0 az 150,0 1,0 Ano s
A074 Zisk D PID 0,00 az 100,0 0,0 Ano s
A075 Méritko PID | 0,01 a2 99,99 1,00 Ne |Cas
8 00: Ol
= VVbér zp&tné 01: O
ybér zpétné vazby| V-
Q| A076 PID 02: Komunikace RS-485 00 Ne | -
10: Vystup funkce provozu
00: OFF (Odchylka = Cilova hodnota -
Vzad PID Hodnota zpétné vazby) 00 N
AOT7 funkce 01: ON (Odchylka = Hodnota zpétné © b
vazby — Cilova hodnota)
AO78 Fun’kce omezeni 0,00 az 100’0 0,0 Ne %
vystupu PID
00: Vzdy ON
A081 Vybér AVR 01: Vzdy OFF 02 Ne -
0>¢ 02: OFF béhem zpomalovani
< s . 200-V tfida: 200/215/220/230/240 200/ Ne Vv
A082 | Vybér napéti AVR | 400.v trida: 380/400/415/440/460/480 400

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO05.

205




Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
Néazev funkce o . | béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
Vybé&r rezimu 00: Normalni provoz
AD85 CHODu 01: Provoz s Usporou energie 00 Ne
Odezva uspory }
A086 | energie/sefizeni |0az 100 50 Ne %
presnosti
Aog2 | ©BS Zg"’h'e”' 0,01 a2 99,99 15,00
100,0 az 999,9 Ano s
A292 *druhy égs 1000 az 3000 15,00
zrychleni 2
| A093 | Caszpomaleni2 |0,01 a2 99,99 15,00
S 100,0 az 999,9 Ano s
E A293 *druhy éa’s 1000 az 3000 15,00
g zpomaleni 2
o
[oR
N 2krokové
.§ A094 |zrychleni/zpomaleni 00
% vyber 00: Pfepinano pomoci multifunkéniho vstupu N
S 09 (2CH) © -
z *druhé 2krokové | 01: Pfepinano nastavenim
S| A294 |zrychleni/zpomaleni 00
5 vybér
L
a
% A095 2. krok frekvgnce 0,0
IS zrychleni
£ 0,0 az 400,0 Ne Hz
N
e A295 *druhy 2. krok 0,0
frekvence zrychleni
frekvence 0.0
A0 zpomaleni krok 2 ’
0,0 az 400,0 Ne Hz
A296 *druhy fre!<vence 0,0
zpomaleni krok 2
Vybér kivky | 00: pfimka
A097 Zrychlen 01: S-kiivka 00 Ne
Vybér kfivky 00: pfimka
A0D98 Zpomaleni 01: S-kfivka 00 Ne -

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.

206




Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Z[nena Jedno Nast’ave
Néazev funkce o . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota

o| A101 Poééteén(i)lirekvence 0,0 az 400,0 0.0 Ne Hz
% A102 Konecnaofll'ekvence 0,0 aZ 400,0 0.0 Ne Hz
S| A103 |Pogate&ni pomér OI| 0 @z 100 0 Ne %
b
[0
S| A104 | Koncovy pomér Ol | 0 az 100 100, Ne %
N
' 00: Pouziva poc&ateéni frekvenci Ol [A101]
@1 A105 | Vybérpocatku Ol | 1: 0 Hz start 01 Ne -

A141 Provozni frekvence | 00: Digitalni operator (FO01) 01 Ne _
§ nastaveni vstupu A | 01: Digitalni operator (FREQ reguléator)
o 02: Vstup O
8 Provozni frekvence 03: Vstup Ol
=1 A142 . 04: Komunikace RS-485 02 Ne -
S nastaveni vstupu B
o
3 00: Prirtistek (A + B)
O | A143 | Vybér operatoru | 01: Odeget (A - B) 00 Ne -

02: Nasobeni (A x B)

g . T
S| a145 Velikost pfidané 0,0 a 400,0 0.0 Ao Hz
2 frekvence
X
g
r= e 00: Pfida hodnotu A145 k vystupni frekvenci
S| Aqag | SMerpridané |4 odeste hodnotu A145 00 Ne | -
T frekvence od vystupni frekvence

A151 |Pogatedni frekvence VR| 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz
n>: A152 | Koneéna frekvence VR | 0,0 az 400,0 00 Ne Hz
T | A153 | Pocatecni pomér VR 0az 100 0 Ne %
N ~
% | A154 |Koneény pomér VR| 0 @z 100 100 Ne %
@ o - 00: Pouziva pocatecni frekvenci VR [A151]

A155 | Viybér pocatku VR | 1. 0 Hz start 01 Ne -

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
Néazev funkce . . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
¢innosti hodnota
00: Alarm
01: 0 Hz start
b001 | Vybér opakovani | 02: Start shodnou frekvenci 00 Ne -
— 03: Chyba po zastaveni zpomalenim na
S shodnou frekvenci
g ~
@ Povoleny ¢as 3
3| boo2 kratkodobého | 0.3 a2 25,0 1.0 Ne s
° vypadku napajeni
o ”
>
S| poo3 | Casprodlevy 435 100,0 1,0 Ne S
e opakovani
% Vybér zastaveni
3 _béhem 00: Zakéazéano 00 Ne
= b004 kratkodobeho 01: Povoleno -
~ vypadku napajeni /
g chyby podpéti
<
e Vybér éasu opakovani| 00: 16 krat 00 Ne
T b005 pri kratkodob’(.-zm’ 01: Bez omezeni -
7 vypadku napéjeni
¢ T
estart pocatecni | 0o: Frekvence pfi vypadku
b011 frekvencis | 01: Max. frekvence 00 Ne -
odpovidajici aktivni| 02: Nastavena frekvence
frekvenci
Uroven elektronické Jmenov.
@ b012 tepelné ochran roud
g P y 0,2 x jmenovity proud az 1,0 x Jmenovity P Ne A
= *druhd uroven proud Jmenov
8| b212 [elektronické tepelné '
s proud
e ochrany
i& Vyb&r charakteristik
5 b013 |elektronicke tepelné| (. Charakteristiky s redukovanym 00
S ochrany momentem 1
§ *druhy vyb&r 01: Charakteristiky s konstantnim momentem Ne -
E b213 charakteristik 02: Charakteristiky s redukovanym 00
w elektronické tepelné momentem 2
ochrany

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo Nazev funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi i;een; Jedno Nars1téave
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
Cinnosti hodnota
b021 Vybér omezeni | 00: Zakazano 01
pretizeni 01: Povoleno pfi zrychlovani/provozu s Ne
. . konstantni rychlosti -
b221 druhy vyber | 92: Povoleno pii provozu s konstantni 01
omezeni pfetizeni rychlosti
4 ¥ . ,1,5 x
b022 Urov%n omezen jmenovity
— pretizeni proud
E 0,1 x Jmenovity proud az 1,5 x jmenovity Ne A
= . . . proud 1,5 x
2 druha uroven L
a| b222 i pietizeni jmenovity
.g omezeni pretizeni proud
N
[} .
§ | ooaa |Peramet omezen
P 0,1 a 3000,0 Ne s
b223 druhy pa[arpvetr’ 1,0
omezeni pretizeni
boog | Vyberzdroje . 00
omezeni pretizeni | 00: b022, b222 nastavené hodnoty Ne
*druhV Whar zdroie 01: Vstupni svorka O -
b228 y VYDer 2¢Tose 00
omezeni pfetizeni
S Konstanta poméru
2| bozg | zPOmalovanipfi 101 az3000,0 0,5 Ne s
o) restartu s odpovidajici
= aktivni frekvenci
c
=2
%
» Uroven restartu s -
@ | b030 |aktivni odpovidajici | 0,2 X jmenovity proud az 2,0 x jmenovity Jme”OZ'ty Ne A
< frekvenci proud prou
8
00: Jiné udaje nez b031 nemohou byt
zmeénény, pokud je svorka SFT sepnuta.
01: Jiné udaje nez b031 a specifikovany
parametr frekvence nemuze byt zménén,
o pokud je svorka SFT sepnuta.
o b031 Vybér softwarového| 02: Jiné tdaje nez b031 nemohou byt 01 Ne -
N zamku zméneény.
03: Jiné udaje nez b031 a specifikovany
parametr frekvence nemuze byt zménén.
10: Jiné udaje nez ménitelné parametry
béhem cinnosti nemohou byt zménény.

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
Néazev funkce o . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
Vybér funkcci non | no: Zakazano
b050 _stop pri 01: Povoleno (Stop) 00 Ne
‘= _kratkodobém 1 2: povoleno (Restart)
9o vypadku napéjeni
*@©
S PocateCni napéti
S| posy | Monstopfunkee | g g 43 1000 0,0 Ne v
5 pfi kratkodobém
_§ vypadku napajeni
> Koncova uroveri
e .
D zpomaleni funkce
S| b052 non stop 0,0 az 1000 0,0 Ne \
e}
2 pfi kratkodobém
© vypadku napajeni
4
;E Cas zpomaleni 0,01 a2 99,99
2| bos3 funkce non stop | 100 0 a7 999,9 1,0 Ne s
c p’l'l kratkodotfgm’ 1000 aZ 3000
9 vypadku napajeni
(0]
< Pogatedni $itka
5 zpomalovani funkce
b b054 non stop 0,0az10,0 0,0 Ne Hz
pfi kratkodobém
vypadku napajeni
Proporcionalni zisk 3
b055 | prepé&tové ochrany | 0.2az 5,0 0,2 Ano -
béhem zpomalovani
Integracni Cas }
‘2| b056 |prep&tove ochrany | 0,0 az 150,0 0,2 Ano s
- b&hem zpomalovani
Fizeni 0 az 255 100 Ano
b080 Sefizeni AM (Sdileno s C086 pro kompenzaci AM) -
Startovaci 0,5az9,9 1,5 Ne Hz
b082 frekvence
b083 | Nosna frekvence |2.0az12,0 3,0 Ne kHz
00: Maze zobrazeni chyb
8| b084 | vybar inicializace 01: Inicjalizasce da’E S 00 Ne -
i\ 02: Maze zobrazeni chyb a inicializuje data
g 00
2 Vybér parametru
c * - 00 Ne -
=| bo8s inicilizace Nemeérite.

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Z[nena Jedno Nast’a ve
Néazev funkce . i .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka

Cinnosti hodnota

b086 Koeficient konverze 0,1 a2 99,9 1.0 Ano _

frekvence
00: Povoleno
b087 | Vybér stop tladitka | 01: zakazano 00 Ne -

Vybér zastaveni | 00: 0 Hz start 00 Ne
b088 | yolnym dob&hem | 01: Restart s odpovidajici aktivni frekvenci

01: Zobrazeni vystupni frekvence
02: Zobrazeni vystupniho proudu
L .| 03: Zobrazeni sméru otaceni
Vybér zobrazeni | 4. zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID 01 Ano -
dipleje 05: Zobrazeni multifunkéniho vstupu
06: Zobrazeni multifunkéniho vystupu
07: Zobrazeni konvertované frekvence

b089

00: Zpomaleni — Stop

b091 | Vybérzastaveni | 4. zastaveni volnym chodem 00 Ne B
~ [00:VzdyON
b092 Rizeni ghlladlcmo 01: ON béhem CHODU 01 Ne -
ventilatoru 02: Zavisi na teploté chladice
2 Funkce zastaveni | 00: Zakézano 00 Ne
5| b130 prepéti LAD 01: Povoleno B
Nastaveni Urovné | 200.v tfida: 330 az 395. 380/ Ano v
b131 | funkce zastaveni | 400.v tfida: 660 az 790 760
prepéti LAD

_Vybérfunkce | 00: Zakazano
b133 | pfepétové ochrany | 91- povoleno 00 Ne -

bé&éhem zpomalovani

Nastaveni urovné | 500.y trida: 330 az 395 380/ o | v
b134 | prepétové ochrany | 400.y frida: 660 az 790 760
bé&hem zpomalovani
Funkce potlageni | 00: Zakazano
b140 nadproudu 01: Povoleno 01 Ne -
Automaticka 00: Zakazano 00 Ne
b150 redukce nosné | 01: Povoleno -
frekvence
Vybér funkce 00: Zakazano
b151 pfipraven 01: Povoleno 00 Ne -

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
parametru Nazev funkce (Digitalni operator) nastaveni vb.ehem. tka na
cinnosti hodnota
) L 00: FW (vpred)
C001 Multlfunk’cnvl vstup 1 01: RV (vzad) 00
vybér 02: CF1 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 1)
03: CF2 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 2)
C201 *druhy multifunkéni |04: CF3 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 3) 00
vstup 1 vybér  |05: CF4 (nastaveni multikrokové binarni rychlosti 4)
06: JG (krokovani)
. - 07: DB (brzdéni externi DC injekci)
C002 M“'t'f“”k,%”,' VStUP 2|6 yyberte (druhé fizeni) 01
vyber 09: 2CH (2krokové zrychleni/zpomaleni)
11: FRS (zastaveni volnym chodem)
C202 *druhy muItif}Jnvkéni 12: EXT (externi chyba) 01
vstup 2 vybér  |13: USP (USP funkce)
15: SFT (softwarovy zamek)
; X 16: AT (pfepinani analogového vstupu
copg [UIUNKEN! VSIUP 3|16 Rs ((‘?es‘ét) ° " 18
y 19: Vstu(p pro PTC) Ne _
] . . . |20: STA (3vodicovy start)
co03 | druhymultifunkéni |21; STP (3vodigové zastaveni) 18
vstup 3 vyber  122: F/R (3voditové vpred/vzad)
§. 23: PID (PID povoleno/zakazanod)
*@‘ 004 Multifunk&ni vstup 4|24: PIDC (Reset | konstanty PID) o 12
pe vybér 27: UP (UP/DWN funkce zrychlovani)
g 28: DWN (UP/DWN funkce zpomalovani)
2 . ., . . . 129: UDC (UP/DWN funkce smazani dat)
S| coog | druhymultifunkéni|sy. opE (hyceny operator) 12
E= vstup 4 vyber |54 ApD (pridani frekvence)
S 51: F TM (nucené blokovani svorek)
_‘E“ C005 Multifunkéni vstup 5|52: RDY (funkce pfipraven) 02
. vybér 53: SP vyberte (specialni druha funkce)
» 64: EMR (nouzové vypnuti 1)
" , . .. |255: Bez funkce
C205 dr;::t{j?glt\llgjbnélicm ;19 E;\l{l:nit?yastaveno nucené prepinacem S8, 02
Co11 Multi’furv'nk("zpi vstu.p 1 00
vybér ¢innosti
Co12 Multi’fu[lk('irji vstu.p 2 00
vybér Cinnosti
Co013 Multi’furjkiirji vstu.p 3005 NO 00 Ne _
vybér Cinnosti  [01: NC
Co14 Multi'furjk(ipi vstu.p 4 00
vybér Cinnosti
Co15 Multi’fu?kfépi vstu.p 5 00
vybér Cinnosti

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo Nazev funkce Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi i;een; Jedno Nars1téave
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
00: CHOD (signal béhem chodu)
Svorka 01: FA1 (pfichozi signal konstantni rychlosti)
. . 02: FA2 (pFichozi signél nad stanovenou frekvenci)l (g
Cc021 multifunkéniho ) PP
vystupu 11 vybér 03: OL (varovani pretizeni)
04: OD (nadmérna odchylka PID)
05: AL (vystup alarmu) Ne
06: Dc (detekce rozpojeni) h
o 07: FBV (PID FB vystup stavu)
S Reléovy vystup | 08: NDc (chyba sité) 05
S C026 (ALV2, AL1) 09: LOG (vystup logické operace)
2 vybér funkce | 10: ODc (Nepouziveite.)
o 43: LOC (signal detekce lehké zatéze)
£
5 00: Vystupni frekvence
Q sLox
‘§ c028 Vybér AM 01: Vystupni proud 00 Ne -
g Svorka
§ C031 multifunkéniho 00
§ vystupu 11 00: NO kontakt na AL2; NC kontakt na AL1 Ne
% vybér kontaktu | 01: NC kontakt na AL2; NO kontakt na AL1 -
2 Reléovy vystup
C036 (AL2, ALT) 01
vybér kontaktu
ReZim vystupu | 00: Povoleno béhem zrychlovani/zpomaleni/
C038 signalu lehké konstantni rychlosti 01 Ne -
zatéze 01: Povoleno pouze pfi konstantni rychlosti
cosg | Urovedi detekce | 0.0a22,0x jmenovity proud Jmenovity|  Ne
lehké zatéze (nastaveni 0,0: funkce zakazana) proud -
coa1 Urovevr'\ varovani Jmenovity
pretizeni 0.0: Neni provadéno proud Ne A
3 241 *druha urovenn 0,1 X Jmenovity proud az 2,0 x jmenovity proud Jmenovity
2 varovani pretizeni proud
>
>
0 C042 Pvrlch02| frekven'ce' 0,0 az 400,0 0,0 Ne Hz
3 béhem zrychlovani
S
>
S Prichozi frekvence 5
<1 coaz |'N° 0,0 a7 400,0 0,0 Ne Hz
—_ béhem zpomalovani
B roven nadmerne | 9.0 az 100,0 3,0 Ne %
8 CO44 | ™ Sdchylky PID °
S 100
C052 | Horni limit PID FB 0.0 az 1000 Ne %
C053 | Dolni limit PID FB 0,0

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az C005.
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Dodatek-1 Seznam parametru

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Ztnena Jedno Nast’ave
Néazev funkce o . .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
cinnosti hodnota
Vybér 02: Digitalni operator 02 Ne
co70 operatoru/Modbusu | 03: ModBus
Vybér rychlosti | 04: 4800 bps
C071 | komunikace (vybér | 05: 9600 bps 04 Ne -
prenosové rychlosti)| 06: 19200 bps
ol| cor2 Vybeéréisla | {53 32 1 Ne -
g komunikacni stanice
=
é . . 00: bez parity
S| cora Vybérparity | 01. Syda 00 Ne -
8 komunikace 02: Licha
X
c v . . H
S Vybér stop bitu | 1: 1-bit 1 Ne )
= Cco75 komunikace 2: 2-bit
(0]
N 00: Chyba
$ oL 01: Chyba po zastaveni zpomalenim
Co76 Vybérchyby | 92: |gnorovano 02 Ne -
komunikace | 3. volny chod
04: Zastaveni zpomalenim
coz7 | Casovy limit chyby | 0 00 az 99,99 0,00 Ne s
komunikace
Co78 Cas égkéni 0 az 1000 0 Ne ms
komunikace
— | cos1 O sefizeni 0,0 az 200,0 100,0 Ano %
]
n
2| cos2 Ol sefizeni | 0,0 a2200,0 1000 | Ano | %
o3
ne

* druhé Fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO005.
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Dodatek-1 Seznam parametr(

Cislo . Zobrazeni nebo rozsah dat Vychozi Z[nena Jedno Nast’ave
Néazev funkce . i .| béhem na
parametru (Digitalni operator) nastaveni| . .| tka
Cinnosti hodnota
C086 Sefizeni 0,0 a2 10,0 0,0 Ano | V
kompenzace AM
ouzijte "00".
C091 NepouZito | nerrsite 00 ; -
L 00: Neuklada udaje frekvence 00 Ne
C101 | UP/DWN vyber | 1. Uklada udaje frekvence -
00: Reset chyby pfi zapnutém napéjeni
o 01: Reset chyby pokud napajeni je OFF
C102 Vybér Resetu | 92: povoleno pouze b&hem chyby (Reset 00 Ne -
pokud napajeni je ON.)
00: CHOD (signal béhem chodu)
_ .| 01: FA1 (pfichozi signal konstantni rychlosti)
C141 Funkce logické | 02: FA2(pfichozi signal nad stanovenou frekvenci) 00 Ne _
operace vstupu A | 03: OL (varovani pretizeni)
04: OD (nadmérna odchylka PID)
© 05: AL (vystup alarmu)
g 06: Dc (detekce rozpojeni)
... | 07: FBV (PID FB vystup stavu)
C142 OF;‘:‘akg:\'/‘;?u'CteB 08: NDc (chyba sitg) 01 Ne -
P P 10: ODc (Nepouzivejte.)
43: LOC (signal detekce lehké zatéze)
. o 00: AND
C143 Vyber |Og|Cke 01: OR 00 Ne _
operace 02: XOR
C144 Vystupni svorka 1’1 0,0 az 100,0 0,0 Ne s
Prodleva sepnuti
C145 Vystupni svorkg11' 0,0 a2 100,0 0,0 Ne S
Prodleva rozpojeni
Reléovy vystup | 0,0 az 100,0 0,0 Ne s
C148 ) ) , ,
Prodleva sepnuti
Reléovy vystup | 0,0 a2 100,0 0,0 Ne s
C149 oY ) ,
Prodleva rozpojeni
H003 Vybér vykonu tfida 200 V Tovérni'
motoru nastaveni
0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 Ne KW
tfida 400V
H2o3 | . Vybérvykonu 0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/5,5/7,5 Tovami
= druhého motoru nastaveni
[0)
N . N e
't | Hoo4 Vybér poctu pola | 2 4
@ motoru 4 .
% —6 Ne Pal
5 *vybér poctu polu 4
@ | H204 druhého motoru 8
HO06 |Parametr stabilizace 100 Ano %
0 az 255
H206 *druhy Rarametr 100 Ano %
stabilizace

* druhé fizeni je zobrazeno, pokud SET (08) je pfifazeno k jednomu z C001 az CO005.
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Dodatek-2 Kfivky Zivotnosti vyrobku

Dodatek 2 Krivky zivotnosti vyrobku

Zivotnost vyhlazovaciho kondenzatoru ménice

Teplota okoli viz okolni teplota ménice. Nasledujici diagram zobrazuje kfivku Zivotnosti vyrobku.
Vyhlazovaci kondenzator, ktery se zhorsuje vlivem chemické reakce zpusobené zménou teploty,

by mél byt nahrazen zpravidla jednou za 5 let. Nicméné, pokud teplota okoli je vysoka nebo je méni¢
pouzivan s proudem, ktery pfevySuje jmenovity proud, napfiklad, v podminkach pretizeni, jeho
Zivotnost bude podstatné zkracena.

Teplota okoli
C 50 4L :

12 hodin provozu/den
40

30
20
10 4+ ; 1 24 hodin provozu/den

0 4

) | |
1 1 1

-10

| )
1 T

1 1
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
(

Zivotnost kondenzatoru (rok)

Poznamka: Teplota okoli viz teplota okoli (atmosféricka) ménice nebo v pfipadé, ze teplota uvnitf
méniCe se nemeéni nebo je instalovan v uzavieném prostiedi.

216



INDEX



Index

Cisla
2CH (2krokové zrychleni/zpomaleni) ..... ... 105, 127
2krokové zrychleni/zpomaleni.............. 105, 127
vodiCevstup. . ... ... . 130

A
ADD .. 107
AL . e 135
AM L 140
analogovy vstup .. ... 88
analogovy vstup detekce rozpojeni.............. 136
analogovy vystup . ......... ... 140
automaticka redukce nosné frekvence ....... .... 121
automaticky provoz s Usporou energie ........... 104
AVR . 104

‘.

brzdéni DC injekci

brzdéni externi DCinjekci . ................. 96
interni Brzdéni DC injekci. . ................. 97
provoz s nastavenou frekvenci. . ... ...... ... 97

Cc
celkovy Caschodu... ............... ... ..... 82
CF1azCF4. ... . 125

Cc
CasNapajeni . ... 82
Caszpomaleni .......... .. ... 86
Caszpomaleni2............. ... ... .. ..., 105
Caszrychleni ......... .. ... ... ... ... . ... 84
Caszrychleni2.......... ... ... ... ... ..... 105
ginnost krokovani. .. ................... ... 92,125

DB. .. 96, 125
DC. o e 136
detekce lehké zatéze. . ....................... 138
DWN. .. 131

elektronicka tepelnd ochrana. . ..... .. ......... 110
EXT . 127
externichyba ......... ... ... . oL 127

Index-2

FIR. o 130
FAT L 135
FA2 . 135
FBV . 102
frekvencepullin ........... ... .. ... . 108
FRS .. 120
FTM o 132
FVIFL . 140
funkce druhého fizeni a specialni druha funkce . ... 125
funkce chyba termistoru . .. ................... 129
funkce komunikace (ModBus) .. ................ 143
funkce non stop pfi kratkodobém vypadku napajeni. .114
funkce provozu multikrokové rychlosti. . .......... 125
funkce vstupu nouzového zastaveni............. 124
funkce zastaveni pfepétiLAD ... ............... 121
CH
charakteristiky s konstantnim momentem (VC) ... ... 93
charakteristiky s redukovanym momentem (VP).. .. .93
CHOD ... 133

inicializace .. ......... ... . . . 119
J

JG e 92
K

koeficient konverze frekvence. .......... ...... 119

koneCnafrekvence .. ...... ... ... ... .. ... ... 89

kratkodoby vypadek napajeni opakovani. ... .. ... 108

kratkodoby vypadek napajeni/chyba podpéti . . . ... 108

kfivka zrychleni/ zpomaleni.................. . 106
L

LOC. . 138

LOG. . e 137

logika NPN /logika PNP . ...................... 36
M

maximalni frekvence . ............... ... .. ... 87

mezni frekvence
dolnilimit. . ........ ... .. 98
hornilimit . ........ ... ... ... . ... ..... 98

multifunkénivstup . .. ... ... o 122

multifunkénivystup. ... ... ... 139

multifunkéni vystup vybér . .. ... ... L 133



Index

nucené blokovani svorek
nuceny operator

pocatecni frekvence
potlaceni nadproudu

povoleny Cas kratkodobého vypadku napajeni

prevence restartu po obnoveni napajeni
preskakovana frekvence
pridani frekvence (ADD)

prichozi frekvence

RDY (READY) pfipraven
reléovy vystup vybér kontaktu

signal b&hemchodu........................ .
signal dosazeni frekvence

softwarovy zamek

U
UDC. .. 131
UP 131
UP/DOWN. ..o 131
USP . o 128

\")
varovani pfetizeni .......... ... ... .. . .. 112
vstupnisvorkaNC/NO ............... ....... 122
Vybérnap&tiAVR ... ... ... 104
vybéropakovani . ............... ... ... . ... 108
vybér referenéni frekvence . ... ....... ... ... ... 86
vybérzastaveni.......... ... ... .. L 108
vybér zobrazeni hlavnich jednotek displeje. . . . . . .. 120
VybérpoveluCHODuU . . ................. ...... 86
Vybérstoptladitka........................ .. 119
vybérzastaveni........... ... ... .. ... 119
vystupalarmu . ... 135
vystup logické operace (LOG)............ ..... 137
vystupni svorka NC/NOvybér.................. 139

Z
/|
zakladnifrekvence. . ........... ... L. 87
zisk vystupnihonapéti......... ............... 97
zobrazeni frekvence chyby . ........... ........ 82
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID .. ........... 80
zobrazenichyby. . .......... ... ... .. .. ... 83
zobrazeni konvertované frekvence . .. .... ...... 120
zobrazeni multifunkéniho vstupu . ............... 81
zobrazeni multifunkéniho vystupu . ......... ..... 81
zobrazeni teploty chladice . ... ................. 82
zobrazeni vystupnihoproudu . .................. 80
zobrazeni vystupni frekvence ... ........ .. ... .. 80
zobrazeni vystupnihonapéti ...... ............. 82
zpUsob Fizeni . ........ .. ... 93
zvySenimomentu. . ....... ... 93

Index-3






	Titul
	Úvod
	Obsah
	1 Přehled
	1.1 Funkce
	1.2 Vzhled a názvy součástí

	2 Vzhled
	2.1 Instalace
	2.2 Zapojení
	Standardní schéma zapojení
	Logika NPN/PNP


	3 Provoz
	3.1 Postup testování chodu
	3.2 Testování provozu
	3.3 Názvy součástí a popisy digitálního oprátoru
	3.4 Postup provozu (tovární nastavení)
	3.5 Přenos parametrů
	3.6 Seznam parametrů

	4 Funkce
	4.1 Funkce monitorování
	4.2 Funkční režim
	Výběr referenční frekvence
	Analogový vstup
	Křivka zrychlení/zpomalení
	Krátkodobý výpadek napájení/opakování chyby
	Funkce elektronické tepelné ochrany
	Startovací frekvence
	Výběr Stop tlačítka
	Výběr funkce multifunkčního vstupu
	Funkce 3vodičového vstupu
	Výběr funkce multifunkčního výstupu
	Parametry řízení motoru


	5 Činnost údržby
	5.1 Seznam speciálních zobrazení (chybové kódy)
	Kódy chyb
	Jiná chybová zobrazení

	5.2 Řešení problémů

	6 Kontrola a údržba
	6.1 Kontrola a údržba
	Denní a pravidelná kontrola

	6.2 Skladování

	7 Specifikace
	7.1 Seznam standardních specifikací
	7.2 Způsob měření výstupního napětí
	7.3 Rozměrový výkres
	JX-AB002
	JX-AB004
	JX-AB015
	JX-AB022
	JX-A2002
	JX-AB007
	JX-A2004
	JX-A2007
	JX-A2015
	JX-A2022
	JX-A2037
	JX-A2055
	JX-A2075
	JX-A4004
	JX-A4007
	JX-A4015
	JX-A4022
	JX-A4040
	JX-A4055
	JX-A4075

	7.4 Volitelné
	EMC filtr
	Vstupní AC tlumivka
	DC tlumivka
	Výstupní AC tlumivka
	Výstupní ferit
	Digitální operátor


	Dodatek
	Seznam parametrů
	Křivky životnosti výrobku

	Index


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /SyntheticBoldness 1.000000
  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002000d>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002000d>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /GRE <>
    /HRV <>
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e000d>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




